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●● 本書の一部または、本書の一部または、全部を無断で複製、全部を無断で複製、複写、複写、転載、転載、改変する こ と は法律で禁じ ら れていま す。改変する こ と は法律で禁じ ら れていま す。

●● 本書の内容および製品の仕様、本書の内容および製品の仕様、意匠等については、意匠等については、改良のために予告なく 変更するこ と があり ます。改良のために予告なく 変更するこ と があり ます。
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付きの点がございまし たら 、付きの点がございまし たら 、ご連絡下さ いま すよ う お願い致し ます。ご連絡下さ いま すよ う お願い致し ます。

●● 本書に記載さ れている各種名称、本書に記載さ れている各種名称、会社名、会社名、商品名などは一般に各社の商標または登録商標です。商品名などは一般に各社の商標または登録商標です。

！

火災の原因に な り ま す火災の原因に な り ま す

◆◆ 正し い電源電圧でお使いく だ さ い。正し い電源電圧でお使いく だ さ い。

◆◆ 湿気や埃、湿気や埃、 油煙、油煙、 湯気が多い所には置かないでく だ さ い。湯気が多い所には置かないでく だ さ い。

◆◆ 暖房器具の近く や直射日光があたる場所など 、暖房器具の近く や直射日光があたる場所など 、高温の場所で使用し たり 放置し ない高温の場所で使用し たり 放置し ない

でく だ さ い。でく だ さ い。

◆◆ たこ 足コ ン セン ト や配線器具の定格を超える使い方はし ないでく だ さ い。たこ 足コ ン セン ト や配線器具の定格を超える使い方はし ないでく だ さ い。

◆◆ 電源ケーブ ルに加工や熱を加えたり 、電源ケーブ ルに加工や熱を加えたり 、重いものを載せるなど で傷を つけないでく だ重いものを載せるなど で傷を つけないでく だ

さ い。さ い。

◆◆ 内部に異物を入れないでく だ さ い。内部に異物を入れないでく だ さ い。 ( (水厳禁水厳禁))

◆◆ 本体及び付属品を改造し ないでく だ さ い。本体及び付属品を改造し ないでく だ さ い。

◆◆ 排気口のある機種は、排気口のある機種は、 排気口を塞いで使用し ないでく だ さ い。排気口を塞いで使用し ないでく だ さ い。

感電や怪我の原因に な り ま す感電や怪我の原因に な り ま す

◆◆ 正し い電源電圧でお使いく だ さ い。正し い電源電圧でお使いく だ さ い。

◆◆ 電源ケーブ ルに加工や熱を加えたり 、電源ケーブ ルに加工や熱を加えたり 、重いものを載せるなど で傷を つけないでく だ重いものを載せるなど で傷を つけないでく だ

さ い。さ い。

◆◆ 内部に異物を入れないく だ さ い。内部に異物を入れないく だ さ い。

◆◆ 本体及び付属品を改造し ないでく だ さ い。本体及び付属品を改造し ないでく だ さ い。

◆◆ 濡れた手でコ ン セン ト にさ わら ないでく だ さ い。濡れた手でコ ン セン ト にさ わら ないでく だ さ い。

◆◆ 雷発生時は、雷発生時は、 本製品に触れたり 周辺機器の接続を し た り し ないでく だ さ い。本製品に触れたり 周辺機器の接続を し た り し ないでく だ さ い。

◆◆ 設置、設置、 移動の時は電源プ ラ グ を抜き 、移動の時は電源プ ラ グ を抜き 、 周辺機器の接続を切り 離し て く だ さ い。周辺機器の接続を切り 離し て く だ さ い。

万一、万一、発熱を感じ たり 、発熱を感じ た り 、煙が出ていたり 、煙が出ていたり 、変なにおいがするなど の異常を確認し た場合は、変なにおいがするなど の異常を確認し た場合は、

ただち に電源を外し 使用を中止し てお買いあげの販売店にご連絡下さ い。ただち に電源を外し 使用を中止し てお買いあげの販売店にご連絡下さ い。

故障やエ ラ ー の 原因に な り ま す故障やエ ラ ー の原因に な り ま す

◆◆ 本体及び付属品を改造し ないでく だ さ い。本体及び付属品を改造し ないでく だ さ い。

◆◆ 排気口のある機種は、排気口のある機種は、 排気口を塞いで使用し ないでく だ さ い。排気口を塞いで使用し ないでく だ さ い。
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第１ 章第１ 章　 ご 使用になる 前に　 ご 使用になる 前に

１ －１ 　 概　 略１ －１ 　 概　 略

こ のマ ニ ュ ア ルは、こ のマ ニ ュ ア ルは、 デ－タ リ ン ク 社製の汎用デ－タ リ ン ク 社製の汎用 I /I /OO イ ン タ －フ ェ イ ス である モ デルイ ン タ －フ ェ イ ス である モ デル

GPIO64GPIO64 について説明し たものです。について説明し たものです。

各章の説明内容は、各章の説明内容は、 以下の通り です。以下の通り です。第第11章は、章は、 GPIO64GPIO64の特徴、の特徴、構成、構成、動作の概動作の概

要、要、 梱包品目について説明し ていま す。梱包品目について説明し ていま す。 第第22章は、章は、 物理的仕様、物理的仕様、 内部構成、内部構成、 外観に外観に

ついて説明し ていま す。ついて説明し ていま す。第第33章は、章は、GPIO64GPIO64の持つ制御命令と そ の使用方法を説明の持つ制御命令と そ の使用方法を説明

し ていま す。し ていま す。第第44章は、章は、GPIO64GPIO64を設定する各ス イ ッ チの設定について説明し ていを設定する各ス イ ッ チの設定について説明し てい

ま す。ま す。第第55章は、章は、コ ネク タ イ ン タ ーフ ェ イ ス について説明し ていま す。コ ネク タ イ ン タ ーフ ェ イ ス について説明し ていま す。第第66章は、章は、ササ

ン プ ルプ ロ グ ラ ムが記述さ れていま す。ン プ ルプ ロ グ ラ ムが記述さ れていま す。

１ －２ 　 特　 徴１ －２ 　 特　 徴

◆◆ 制御ポート である制御ポート である GPGP--IBIB をを 11ポート 持ち ま す。ポート 持ち ま す。

◆◆ 3232 ビ ッ ト の入力ポ－ト とビ ッ ト の入力ポ－ト と 3232 ビ ッ ト の出力ポ－ト を持ち ま す。ビ ッ ト の出力ポ－ト を持ち ま す。

◆◆ 11 ビ ッ ト のパルス入力とビ ッ ト のパルス入力と 11 ビ ッ ト のパルス出力ポ－ト を持ち ま す。ビ ッ ト のパルス出力ポ－ト を持ち ま す。

◆◆ 入力ポ－ト の変化を検出すると 制御機へ入力ポ－ト の変化を検出すると 制御機へSRQSRQをかける機能を選択するこ と が可能をかける機能を選択するこ と が可能

です。です。

◆◆ 3232ビ ッ ト のビ ッ ト の I /I /OOは、は、 [ 1 [ 1//44//88//1616//32 ] 32 ] ビ ッ ト 単位に制御が可能です。ビ ッ ト 単位に制御が可能です。

◆◆ I /I /OO ポート は、ポート は、 TTLTTLレ ベルです。レ ベルです。

◆◆ I /I /OO ポート は、ポート は、 ア ン フ ェ ノ －ルア ン フ ェ ノ －ル 3636 ピ ン メ ス コ ネク タ を使用し ていま す。ピ ン メ ス コ ネク タ を使用し ていま す。

１ －３ 　 内部構成１ －３ 　 内部構成

GP-IB

32ビ ッ ト 出力

1ビ ッ ト パル ス 入力

32ビ ッ ト 入力

GPIO64

1ビ ッ ト パル ス 出力

制御器



第１ 章　 ご使用になる前に第１ 章　 ご使用になる前に

22

１ －４ 　 動作の概要１ －４ 　 動作の概要

制御機制御機 ( (コ ン ト ロ －ラコ ン ト ロ －ラ ) ) からから GPGP--IBIB を 通し て所定の制御命令を送出する こ と によ りを通し て所定の制御命令を送出する こ と によ り

GPIO64GPIO64 の出力ポ－ト への書き込み、の出力ポ－ト への書き込み、 ま たは入力ポ－ト から の読み出し を行いまま たは入力ポ－ト から の読み出し を行いま

す。す。 制御命令はア スキ－の文字列です。制御命令はア スキ－の文字列です。 　　

ま た 、また 、SRQSRQ命令を プ ロ グ ラ ムし ておく と 入力ポ－ト の命令を プ ロ グ ラ ムし ておく と 入力ポ－ト の [ [立ち上がり立ち上がり ] / [] / [立ち下がり立ち下がり ] ] をを

検出し て制御機へ検出し て制御機へ SRQSRQ を発生する機能を設定する こ と も出来ます。を発生する機能を設定する こ と も出来ます。

１ －５ 　 梱包品目１ －５ 　 梱包品目

GPIO64GPIO64には、には、以下の梱包品目が含まれます。以下の梱包品目が含まれます。不足がある場合は、不足がある場合は、お買い求めいたお買い求めいた

だいた販売店、だいた販売店、 も し く は弊社営業部宛てにご確認、も し く は弊社営業部宛てにご確認、 ご請求く ださ い。ご請求く ださ い。

◆◆ GPIO64GPIO64本体本体 11 台台

◆◆ AC100VAC100V電源ケーブ ル　電源ケーブ ル　 2m2m 11 本本

◆◆ 取扱説明書取扱説明書 ( (ユーザーズマ ニ ュ ア ルユーザーズマ ニ ュ ア ル )) 11冊冊 ( (本書本書))
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第２ 章第２ 章　 物理的仕様　 物理的仕様

２ －１ 　 仕　 様２ －１ 　 仕　 様

◆◆ 使用環境使用環境 　　 温度　温度　 00 ～～5050℃℃

湿度　湿度　 3030 ～～80%  (80%  (但し 結露なき こ と但し 結露なき こ と ))

◆◆ 入力電圧範囲入力電圧範囲 AC85AC85 ～～134V (50134V (50//60Hz)60Hz)

◆◆ 寸法寸法  　　 W:286W:286　　 D:168D:168　　 H:42 (H:42 (ネジ、ネジ、 ゴム足ゴム足 ,, コ ネク タ 部含むコ ネク タ 部含む ))

◆◆ 重量重量 約約1.2kg1.2kg

◆◆ 消費電力消費電力 AC100VAC100V時　時　 5W5W

◆◆ コ ネク タコ ネク タ GPGP--IBIB　　 IEEEIEEE--488488--19781978

I /I /OO部　 ア ン フ ェ ノ ール部　 ア ン フ ェ ノ ール 3636 ピ ン メ スピ ン メ ス

◆◆ 出力部出力部 TTL7407TTL7407 相当相当 1K1K Ωプ ルア ッ プΩプ ルア ッ プ

◆◆ 入力部入力部 74HC24074HC240 10k10k Ωプ ルア ッ プΩプ ルア ッ プ

２ －２ 　 入出力ポ ー ト の 回路２ －２ 　 入出力ポ ー ト の 回路

２ －３ 　２ －３ 　 G P-I BG P-I B の制御コ マ ン ドの制御コ マ ン ド

1)1) GPIO64GPIO64 の初期化の初期化

GPIO64GPIO64は、は、電源投入後制御機から電源投入後制御機から GPGP--IBIBイ ン タ ーフ ェ イ ス に次のコ マ ン ド をイ ン タ ーフ ェ イ ス に次のコ マ ン ド を

送る必要があり ま す。送る必要があり ま す。

IFCIFC ((イ ン タ フ ェ －ス ク リ アイ ン タ フ ェ －ス ク リ ア ))

RENREN ((リ モ －ト イ ネ－ブ ルリ モ－ト イ ネ－ブ ル ))

2)2) 電源投入後の再初期化電源投入後の再初期化

GPIO64GPIO64は、は、制御機から制御機から DCLDCL//SDCLSDCLの制御コ マ ン ド を受信する と 、の制御コ マ ン ド を受信する と 、電源投入時電源投入時

と 同じ 動作を し 、と 同じ 動作を し 、 ディ ッ プ ス イ ッ チの読み込みとディ ッ プ ス イ ッ チの読み込みと GPGP--IBIBイ ン タ ーフ ェ イ ス の初イ ン タ ーフ ェ イ ス の初

期化を行います。期化を行います。 但し 、但し 、 出力ポート はこ の信号が入る前の状態を保持し ま す。出力ポート はこ の信号が入る前の状態を保持し ま す。

10KΩ74HC240

入力ポート

VCC +5VVCC

1KΩ7407

+5V

出力ポート
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２ －４ 　 外観図２ －４ 　 外観図
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第３ 章第３ 章　 制御方法と 命令　 制御方法と 命令

３ －１ 　３ －１ 　 I /I /OO ポ－ト と 制御の単位ポ－ト と 制御の単位

上記表中　上記表中　 P1 (P1 (下位下位) ) ．．．．．． P32 (P32 (上位上位))

I /I /OOポ－ト をポ－ト を   1  1 ビ ッ ト 単位で制御する場合そ の総数はビ ッ ト 単位で制御する場合そ の総数は 3232 ポ－ト です．ポ－ト です．

I /I /OOポ－ト をポ－ト を   4  4 ビ ッ ト 単位で制御する場合そ の総数はビ ッ ト 単位で制御する場合そ の総数は   8  8 ポ－ト です。ポ－ト です。

I /I /OOポ－ト をポ－ト を   8  8 ビ ッ ト 単位で制御する場合そ の総数はビ ッ ト 単位で制御する場合そ の総数は   4  4 ポ－ト です。ポ－ト です。

I /I /OOポ－ト をポ－ト を 1616 ビ ッ ト 単位で制御する場合そ の総数はビ ッ ト 単位で制御する場合そ の総数は   2  2 ポ－ト です。ポ－ト です。

I /I /OOポ－ト をポ－ト を 3232 ビ ッ ト 単位で制御する場合そ の総数はビ ッ ト 単位で制御する場合そ の総数は   1  1 ポ－ト です。ポ－ト です。

I /I /OO端子と 制御単位は以下の表の通り 。端子と 制御単位は以下の表の通り 。

4ビ ッ ト 8ビ ッ ト 16ビ ッ ト 32ビ ッ ト

3 P 1 下位側
4 P 2
5 P 3
6 P 4
7 P 5
8 P 6
9 P 7
10 P 8
11 P 9
12 P 10
13 P 11
14 P 12
15 P 13
16 P 14
17 P 15
18 P 16
19 P 17
20 P 18
21 P 19
22 P 20
23 P 21
24 P 22
25 P 23
26 P 24
27 P 25
28 P 26
29 P 27
30 P 28
31 P 29
32 P 30
33 P 31
34 P 32 上位側

端子番号 1ビ ッ ト

N   1

N   2

N   3

N   4

N   5

W   1

W   2

B   1

B   2

N   6

N   7

N   8

B   3

B   4
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３ －２ 　 出力命令３ －２ 　 出力命令

出力命令は出力命令は GPIO64GPIO64 の出力ポ－ト の状態を設定し ま す．の出力ポ－ト の状態を設定し ま す．

出力ポート 制御命令の説明中、出力ポート 制御命令の説明中、

1)1) mm、、 mmmm は、は、 出力ポ－ト の番号を表し ま す。出力ポ－ト の番号を表し ま す。

2)2) nn は、は、 セッ ト さ れる デ－タ を表し ま す。セッ ト さ れる デ－タ を表し ま す。 nn は、は、 次の表現が可能です。次の表現が可能です。

00 ～Ｆ～Ｆ  (16 (16 進数進数))

0000X0000X～～1111X (1111X (ニ 進数　 数字の最後に必ずニ進数　 数字の最後に必ず XXが必要です。が必要です。))

3)3) △△は、は、 スペ－スを意味し ていま す。スペ－スを意味し ていま す。

4)4) $$ は命令を読み易く する ために任意に挿入可能です。は命令を読み易く する ために任意に挿入可能です。

例例)) 88 ビ ッ ト 単位の命令の時、ビ ッ ト 単位の命令の時、 44 ビ ッ ト ご と に挿入する 。ビ ッ ト ご と に挿入する 。

"OB1,1111$1100X "OB1,1111$1100X LFCR  " "等等

5)5) LFCR   はディ ッ プ ス イ ッ チはディ ッ プ ス イ ッ チ 11 のの 66 に よ っ て設定さ れる命令のデリ ミ タ コ ードによ っ て設定さ れる命令のデリ ミ タ コ ード

です。です。

ご 注意ご 注意 制御命令、制御命令、ポート 番号等は、ポート 番号等は、すべてア スキーの文字列です。すべてア スキーの文字列です。  大文字、大文字、小文字小文字

は区別さ れますので、は区別さ れますので、 本書記述の通り に入力し て く だ さ い。本書記述の通り に入力し て く だ さ い。

書式書式 OPmm ,1 OPmm ,1 LFCR ((オ ンオ ン ))

書式書式 OPmm ,0 OPmm ,0 LFCR ((オ フオ フ ) ) 但し但し mmmm はポ－ト の指定ではポ－ト の指定で 11 ～～3232 の数値。の数値。

例例)) OUTPUT 706 USING "K" ; " OP32,0" OUTPUT 706 USING "K" ; " OP32,0" LFCR

こ の結果、こ の結果、 ポートポート 3232 はは [L]  [L] レ ベルと なり ま す。レ ベルと なり ま す。

((ポート のロ ジッ ク がア ク テ ィ ブポート のロ ジッ ク がア ク テ ィ ブ  [H]  [H] の時。の時。))

3 -2 -13 -2 -1 　　 11 ビ ッ ト のオ ン ／オ フビ ッ ト のオ ン ／オ フ

書式書式 ONm ,n  ONm ,n  LFCR 但し但し mm はは 11 ～～88

例例)) PRINT @6 ; " ON2, 1010X" PRINT @6 ; " ON2, 1010X" LFCR

こ の結果、こ の結果、 ポ－トポ－ト  (8,7,6,5,)  (8,7,6,5,) はは (1010)  (1010) と なり ま す。と なり ま す。

3 -2 -23 -2 -2 　　 44 ビ ッ ト 単位の制御ビ ッ ト 単位の制御
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書式書式 OBm ,nn  OBm ,nn  LFCR 但し但し mm はは 11 ～～44

例例)) OUTPUT 706 ; "OB1,0010$0011X" OUTPUT 706 ; "OB1,0010$0011X" LFCR

こ の結果、こ の結果、 ポ－トポ－ト  (8765,4321)  (8765,4321) はは (0010,0011) (0010,0011)

3 -2 -33 -2 -3 　　 88 ビ ッ ト 単位の制御ビ ッ ト 単位の制御

書式書式 OWm ,nnnn OWm ,nnnn LFCR 但し但し mm はは 11 ～～22

例例)) OUTPUT 706 ; "OW1,7890", OUTPUT 706 ; "OW1,7890", LFCR

こ の結果、こ の結果、 ポ－トポ－ト (16,15,14,13)(16,15,14,13) はは (0111) (0111)

(12,11,10,  9)(12,11,10,  9) はは (1000) (1000)

( 8, 7, 6, 5)( 8, 7, 6, 5) はは (1001) (1001)

( 4, 3, 2, 1)( 4, 3, 2, 1) はは (0000)  (0000) と なり ま す。と なり ま す。

3 -2 -43 -2 -4 　　 1616 ビ ッ ト 単位の制御ビ ッ ト 単位の制御

書式書式 OD,nnnnnnnn  OD ,nnnnnnnn  LFCR

例例)) OUTPUT 706 ; "OD,23AB56CD" OUTPUT 706 ; "OD,23AB56CD" LFCR

3 -2 -53 -2 -5 　　 3232 ビ ッ ト 単位の制御ビ ッ ト 単位の制御
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３ －３ 　 入力命令３ －３ 　 入力命令

書式書式 IW Hm  IW Hm  LFCR (16(16 進数で返答進数で返答))

書式書式 IW Bm  IW Bm  LFCR (2(2 進数で返答進数で返答))

例例)) OUTPUT 706 ; "IWB1" OUTPUT 706 ; "IWB1" LFCR

ENTER 706 ; A$ENTER 706 ; A$

こ の結果こ の結果A$A$にはには 00000000からから FFFFFFFFのの 1616進数の数値ま たは進数の数値または 00000000000000000000000000000000

からから 11111111111111111111111111111111 のの 22 進数の数値が入り ま す。進数の数値が入り ま す。

書式書式 IPmm IPmm LFCR

例例)) OUTPUT 706; "IP1" OUTPUT 706; "IP1" LFCR

ENTER 706 ; A$ENTER 706 ; A$

こ の結果こ の結果A$A$ にはには 11 又は又は 00 の数値が入り ま す。の数値が入り ま す。

3 -3 -13 -3 -1 　　 11 ビ ッ ト 単位の入力ビ ッ ト 単位の入力

書式書式 INHm INHm  LFCR (16(16 進数で返答進数で返答))

書式書式 INBm INBm  LFCR (2(2 進数で返答進数で返答))

例例)) OUTPUT 706; "INH2" OUTPUT 706; "INH2" LFCR

ENTER 706 ; A$ENTER 706 ; A$

こ の結果こ の結果A$A$ にはには 00 からから FFのの 1616進数の数値が入り ま す。進数の数値が入り ま す。

3 -3 -23 -3 -2 　　 44 ビ ッ ト 単位の入力ビ ッ ト 単位の入力

書式書式 IBHm IBHm  LFCR (16(16 進数で返答進数で返答))

書式書式 IBBm IBBm  LFCR (2(2 進数で返答進数で返答))

例例)) OUTPUT 706 ; "IBB2" OUTPUT 706 ; "IBB2" LFCR

ENTER 706 ; A$ENTER 706 ; A$

こ の結果こ の結果A$A$ にはには 0000 からから FFFF のの 1616 進数の数値ま たは進数の数値ま たは 0000000000000000 からから

11111111 11111111 のの 22 進数の数値が入り ま す。進数の数値が入り ま す。

3 -3 -33 -3 -3 　　 88 ビ ッ ト 単位の入力ビ ッ ト 単位の入力

3 -3 -43 -3 -4 　　 1616 ビ ッ ト 単位の入力ビ ッ ト 単位の入力
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書式書式 IDH  IDH  LFCR (16(16 進数で返答進数で返答))

書式書式 IDB IDB LFCR (2(2 進数で返答進数で返答))

例例)) OUTPUT 706 ; "IDH" OUTPUT 706 ; "IDH" LFCR

ENTER 706 ; A$ENTER 706 ; A$

書式書式 ROH  ROH  LFCR (16(16 進数で返答進数で返答))

書式書式 ROB ROB LFCR (2(2 進数で返答進数で返答))

例例)) PRINT @6,"ROH"PRINT @6,"ROH"　　

INPUT @6,A$INPUT @6,A$

書式書式 SEQSEQ △△ E E LFCR

入力ポート の状態を連続し て読み出し て入力ポート の状態を連続し て読み出し て GPGP--IBIBに出力し ま す。に出力し ま す。

こ の機能を選択する とこ の機能を選択する と GPIO64GPIO64にに 1m1m秒以内に入力ポート の読み出し 、秒以内に入力ポート の読み出し 、GPGP--IBIBへ出へ出

力を行い続けます。力を行い続けます。

こ の命令を解除するには制御機からこ の命令を解除するには制御機から GPGP--IBIB の制御命令であるの制御命令である  [DCL]  [DCL] ま たはま たは [SDCL] [SDCL]

を 送出し ま す。を送出し ま す。

書式書式 VERSION  VERSION  LFCR

GPIO64GPIO64 のの ROMROM バージョ ン を 読み出し 、バージョ ン を 読み出し 、 制御機へ返送し ます。制御機へ返送し ます。

3 -3 -53 -3 -5 　　 3232 ビ ッ ト 単位の入力ビ ッ ト 単位の入力

3 -3 -63 -3 -6 　 出力ポ－ト の読み出し　 出力ポ－ト の読み出し

3 -3 -73 -3 -7 　 入力ポ－ト の連続読み出し　 入力ポ－ト の連続読み出し

3 -3 -83 -3 -8 　　 ROMROM バージ ョ ン の読み出しバージ ョ ン の読み出し



第３ 章　 制御方法と 命令第３ 章　 制御方法と 命令

1010

書式書式 IPIP △△ START START LFCR

入力カ ウ ン タ を ク リ ア し パルスの計数を開始し ま す。入力カ ウ ン タ を ク リ ア し パルスの計数を開始し ま す。

３ －４ 　 パ ル ス 制御命令３ －４ 　 パ ル ス 制御命令

3 -4 -13 -4 -1 　 計数の ス タ －ト　 計数のス タ －ト

3 -4 -23 -4 -2 　 カ ウ ン タ －の読み出し　 カ ウ ン タ －の読み出し

書式書式 IPIP △△ READ READ LFCR

パルス のカ ウ ン ト を終了し パルス値を返送し ま す。パルスのカ ウ ン ト を終了し パルス値を返送し ま す。

こ の結果こ の結果123456789123456789 等が返送さ れます。等が返送さ れます。

3 -4 -43 -4 -4 　 パル ス 制御時の処理デ－タ の範囲　 パル ス 制御時の処理デ－タ の範囲

3 -4 -33 -4 -3 　 パルス の出力　 パルス の出力

書式書式 OPOP △△ w/x w/x  LFCR

パルス出力ポ－ト へパルス出力ポ－ト へ wHzwHzのパルス をのパルス を xx個出力し ま す。個出力し ます。

1)1) 入力パルス入力パルス

周波数周波数 ：： 10KHz10KHz からから DCDC

カ ウ ン ト 数カ ウ ン ト 数 ：： 33からから 101010-10-11

2)2) 出力パルス出力パルス

周波数周波数 ：： 10KHz10KHz からから 151Hz151Hz

但し 、但し 、 パルス周波数は演算式パルス周波数は演算式 2.4576MHz 2.4576MHz//mm で算出さ れ、で算出さ れ、 mm はは 245245 からから 1638316383 のの

値。値。

カ ウ ン ト 数カ ウ ン ト 数 ：： 11 からから 101010-10-11
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３ －５ 　 そ の 他の命令３ －５ 　 そ の 他の命令

書式書式 SINmm ,x  SINmm ,x  LFCR

mmmm はは 11 からから 3232 の値で、の値で、 こ れによ り 指定さ れたポ－ト がこ れによ り 指定さ れたポ－ト が [L]  [L] レ ベルになる と こ の信レ ベルになる と こ の信

号に同期し て号に同期し て  [x [x 桁桁] ] 分のデ－タ がサン プ リ ン グ さ れま す。分のデ－タ がサン プ リ ン グ さ れま す。 サン プ リ ン グはサン プ リ ン グは 11 回だけ回だけ

実行さ れ、実行さ れ、 そ の結果を返送し ま す。そ の結果を返送し ま す。

[X] [X] は、は、 11 からから 88の値で、の値で、 BCDBCD のの 11位の桁がポ－ト の位の桁がポ－ト の 43214321 に 、に 、 1010位の桁がポ－ト の位の桁がポ－ト の

87658765 等に対応し ま す。等に対応し ま す。 返送さ れるデ－タ は返送さ れるデ－タ は 1616 進数です。進数です。

ま た、ま た 、 最大最大88桁指定を行いますと 、桁指定を行いますと 、 指定し たポート がス ト ロ ーブ と データ を兼ねる指定し たポート がス ト ロ ーブ と データ を兼ねる

こ と になり ま す。こ と になり ま す。

例例)) [4[4 桁桁] ] のの BCDBCDデ－タ を ス ト ロ －ブ ピ ンデ－タ を ス ト ロ －ブ ピ ン  [32]  [32] に同期し てサン プ ルするに同期し てサン プ ルする

書式書式 SIN32, 4SIN 32, 4  LFCR

1位桁

10位桁

100位桁

1000位桁

ス ト ロ ーブ

データ

ス ト ロ ーブ パルス幅＞140μSec

データ はス ト ロ ーブ がLowの間に確定

し ている こ と

P1
P2

P3

P4

P5

P6
P7

P8

P9

P10

P11
P12

P13

P14

P15

P16

P32

1
2

4

8

1

2
4

8

1

2

4
8

1

2

4

8

3 -5 -13 -5 -1 　 ス ト ロ ー ブ 入力に同期し て サ ン プ リ ン グ　 ス ト ロ ー ブ 入力に同期し て サ ン プ リ ン グ
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書式書式 BIN x BIN x LFCR

最大最大88桁の桁の BCDBCD データ を サン プ リ ン グ し て 、データ を サン プ リ ン グ し て 、 そ の結果を返送する機能です。そ の結果を返送する機能です。

xx はサン プ リ ン グの桁数です。はサン プ リ ン グの桁数です。

ス ト ロ －ブ信号のス ト ロ －ブ信号の 11桁目を ポ－ト桁目をポ－ト 11に 、に 、 22桁目を ポ－ト桁目をポ－ト 22に 、に 、・・ ・・ ・・、、 88桁目を ポ－ト桁目をポ－ト

88 に接続し ま す。に接続し ま す。

BCDBCD のの 44 ビ ッ ト を端子のポ－トビ ッ ト を端子のポ－ト 29 (L29 (L側側) ) ～ポ－ト～ポ－ト 32 (H32 (H 側側) ) に接続し ま す。に接続し ま す。

例例)) 44桁の桁の BCDBCDデ－タ を ダ イ ナミ ッ ク にサン プ ルする例デ－タ を ダ イ ナミ ッ ク にサン プ ルする例

書式書式 BIN4 BIN 4 LFCR

P1

P2

P3

P4

P29

P30

P31

P32

1位桁のス ト ロ ーブ

10位桁のス ト ロ ーブ

100位桁のス ト ロ ーブ

1000位桁のス ト ロ ーブ

1

2

4

8

BCDデータ (Hiロ ジッ ク )

※各ス ト ロ ーブ のパルス幅＞80μSec

3 -5 -23 -5 -2 　 Ｂ Ｃ Ｄ デ－タ の ス ト ロ －ブ 入力　 Ｂ Ｃ Ｄ デ－タ の ス ト ロ －ブ 入力
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第４ 章第４ 章　 デ ィ ッ プ ス イ ッ チ の設定　 デ ィ ッ プ ス イ ッ チ の設定

各機能選択のディ ッ プ ス イ ッ チは、各機能選択のディ ッ プ ス イ ッ チは、 機器ロ ア パネルにあり ま す。機器ロ ア パネルにあり ま す。

ディ ッ プ ス イ ッ チは、ディ ッ プ ス イ ッ チは、 電源投入時のみ取り 込まれ初期化さ れます。電源投入時のみ取り 込まれ初期化さ れます。

各設定の変更を行っ た場合は電源の再投入が必要です。各設定の変更を行っ た場合は電源の再投入が必要です。

※※ 出荷時設定値　出荷時設定値　 000110:6000110:6

４ －１ 　 マ イ ア ド レ ス の 設定４ －１ 　 マ イ ア ド レ ス の 設定

123456 123456

000000 0 010000 16

000001 1 010001 17

000010 2 010010 18

000011 3 010011 19

000100 4 010100 20

000101 5 010101 21

000110 6 010110 22

000111 7 010111 23

001000 8 011000 24

001001 9 011001 25

001010 10 011010 26

001011 11 011011 27

001100 12 011100 28

001101 13 011101 29

001110 14 011110 30

001111 15

ア ド レ ス ア ド レ ス

ADDRESS　 SW

※ＳＷ１ の１ は、※ＳＷ１ の１ は、 使用し ていま せん。使用し ていま せん。 通常は、通常は、 ＯＦ Ｆ で使用下さ い。ＯＦ Ｆ で使用下さ い。

GPIO64GPIO64が命令を受信後、が命令を受信後、 定義さ れている命令であれば定義さ れている命令であれば ACK (06H) ACK (06H) を 、を 、 未定義命未定義命

令であれば令であれば NAK (15H) NAK (15H) を 返送する機能を設定し ま す。を返送する機能を設定し ま す。

2 ACK機能の選択

1 返送機能あり

0 返送機能なし ←出荷時設定

SW1

４ －２ 　 Ａ Ｃ Ｋ 機能の選択４ －２ 　 Ａ Ｃ Ｋ 機能の選択
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４ －３ 　 Ｓ Ｒ Ｑ 機能の選択４ －３ 　 Ｓ Ｒ Ｑ 機能の選択

シリ ア ルポールの応答データ と し て 、シリ ア ルポールの応答データ と し て 、ポートポート 11～～3232に対応し てに対応し て 6464～～7979の値が返送の値が返送

さ れます。さ れま す。 GPIO64GPIO64は、は、 最高最高50Hz50Hz の入力信号の立ち下がり に応答可能です。の入力信号の立ち下がり に応答可能です。

４ －４ 　 入力ポ ー ト の ロ ジ ッ ク４ －４ 　 入力ポ ー ト の ロ ジ ッ ク

ス イ ッ チを ア ク テ ィ ブス イ ッ チを ア ク テ ィ ブ  [L]  [L] に設定する と 例えば入力ポート がに設定する と 例えば入力ポート が0V0Vのと き入力命令を実のと き入力命令を実

行する と行する と  [1]  [1] が読み出さ れます。が読み出さ れます。

４ －５ 　 出力ポ ー ト の ロ ジ ッ ク４ －５ 　 出力ポ ー ト の ロ ジ ッ ク

ス イ ッ チを ア ク テ ィ ブス イ ッ チを ア ク テ ィ ブ  [L]  [L] に設定する と 例えばポート にに設定する と 例えばポート に 11を出力する と ポート はを出力する と ポート は [L] [L]

になり ま す。になり ま す。

GPIO64GPIO64が入力ポートが入力ポート 11～～1616の立ち下がり を検出する と 制御機への立ち下がり を検出する と 制御機へ SRQSRQを発生さ せを発生さ せ

る機能を選択し ま す。る機能を選択し ま す。

3 SRQ機能

1 機能あり

0 機能なし ←出荷時設定

SW1

4 入力ポ－ト のロ ジッ ク

1 ア ク テ ィ ブ  [H] ←出荷時設定

0 ア ク テ ィ ブ  [L]

SW1

5 出力ポ－ト のロ ジッ ク

1 ア ク テ ィ ブ  [H] ←出荷時設定

0 ア ク テ ィ ブ  [L]

SW1
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４ －６ 　 デ リ ミ タ の 設定４ －６ 　 デ リ ミ タ の 設定

各制御命令の最後に付けるデリ ミ タ を設定し ま す。各制御命令の最後に付けるデリ ミ タ を設定し ま す。

GPIO64GPIO64がが EOIEOI信号を受信する と デリ ミ タ を検出し たのと 同様の動作を行います。信号を受信する と デリ ミ タ を検出し たのと 同様の動作を行います。

6 デリ ミ タ の選択

1 CR (0DH) + LF (0AH) ←出荷時設定

0 CR (0DH)

SW1
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第５ 章第５ 章　　 I /I /OO ポー ト の接続ポート の接続

コ ネク タコ ネク タ ：： ア ン フ ェ ノ －ルア ン フ ェ ノ －ル 3636 ピ ン メ ス コ ネク タピ ン メ ス コ ネク タ

※※POUT:POUT:パルス出力パルス出力 PIN:PIN:パルス入力パルス入力

コ ネク タコ ネク タ ：： ア ン フ ェ ノ －ルア ン フ ェ ノ －ル 3636 ピ ン メ ス コ ネク タピ ン メ ス コ ネク タ

※※NC:NC:未接続未接続

※※+5V:+5V:外部機器に供給するための電源です。外部機器に供給するための電源です。 0.5A0.5A以下でご使用下さ い。以下でご使用下さ い。

５ －１ 　５ －１ 　 G PG P-- I BI B コ ネ ク タコ ネ ク タ

コ ネク タ 、コ ネク タ 、ピ ン ア サイ ン 、ピ ン ア サイ ン 、信号タ イ ミ ン グ等すべて信号タ イ ミ ン グ等すべて IEEEIEEE--488488--19781978に準拠し ていまに準拠し ていま

す。す。

５ －２ 　 出力ポ ー ト５ －２ 　 出力ポ ー ト

５ －３ 　 入力ポ ー ト５ －３ 　 入力ポ ー ト

端子 割付 端子 割付 端子 割付 端子 割付

1 +5V 10 P8 19 P17 28 P26

2 POUT 11 P9 20 P18 29 P27

3 P1 12 P10 21 P19 30 P28

4 P2 13 P11 22 P20 31 P29

5 P3 14 P12 23 P21 32 P30

6 P4 15 P13 24 P22 33 P31

7 P5 16 P14 25 P23 34 P32

8 P6 17 P15 26 P24 35 PIN

9 P7 18 P16 27 P25 36 GND

端子 割付 端子 割付 端子 割付 端子 割付

1 +5V 10 P8 19 P17 28 P26

2 NC 11 P9 20 P18 29 P27

3 P1 12 P10 21 P19 30 P28

4 P2 13 P11 22 P20 31 P29

5 P3 14 P12 23 P21 32 P30

6 P4 15 P13 24 P22 33 P31

7 P5 16 P14 25 P23 34 P32

8 P6 17 P15 26 P24 35 NC

9 P7 18 P16 27 P25 36 GND
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第６ 章第６ 章　 プ ロ グ ラ ム例　 プ ロ グ ラ ム例

100100　　 ISET ISET I F CI F C ' INTERFACE CLEAR' INTERFACE CLEAR

110110　　 ISET RENISET REN ' REMOTE ENABLE' REMOTE ENABLE

120120　　 PRINT @6  ;  " ROB "PRINT @6  ;  " ROB " ' GPIO64 READ COMMAND' GPIO64 READ COMMAND

130130　　 INPUT @6  ;  A$INPUT @6  ;  A$ ' ANSWER RETURN' ANSWER RETURN

140140　　 PRINT A$PRINT A$ ' DISPLAY' DISPLAY

NECNEC社製社製PC9801PC9801 を 制御機、を制御機、 言語は、言語は、 N88BASICN88BASIC、、 拡張ス ロ ッ ト に市販拡張スロ ッ ト に市販GPGP--IBIB ボードボード

を使用し た例を示し ま す。を使用し た例を示し ま す。

６ －１ 　６ －１ 　 3 23 2 ポ ー ト の オ ン ／オ フ 状態をポー ト の オ ン ／オ フ 状態を 161 6 進数で読み出す進数で読み出す

100100　　 ISET ISET I F CI F C ' INTERFACE CLEAR' INTERFACE CLEAR

110110　　 ISET RENISET REN ' REMOTE ENABLE' REMOTE ENABLE

120120　　 PRINT @6  ;  " IDH "PRINT @6  ;  " IDH " ' GPIO64 READ COMMAND' GPIO64 READ COMMAND

130130　　 INPUT @6  ;  A$INPUT @6  ;  A$ ' ANSWER RETURN' ANSWER RETURN

140140　　 PRINT A$PRINT A$ ' DISPLAY' DISPLAY

６ －２ 　 ポ ー ト６ －２ 　 ポ ー ト 11 を オ ン す るを オ ン す る

100100　　 ISET ISET I F CI F C 'I NTERFACE CLEAR'I NTERFACE CLEAR

110110　　 ISET RENISET REN ' REMOTE ENABLE' REMOTE ENABLE

120120　　 PRINT @6  ;  " OP1,1 "PRINT @6  ;  " OP1,1 " ' GPIO64 OUTPUT COMMAND' GPIO64 OUTPUT COMMAND

６ －３ 　 出力ポー ト を６ －３ 　 出力ポー ト を 22 進数で読み出す進数で読み出す
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入力ポート を連続的に入力ポート を連続的に 100100回読み出し 、回読み出し 、そ の後出力ポート にそ の後出力ポート に 1616進数の進数の 123456AB123456ABをを

セッ ト する 。セッ ト する 。

100100　　 ISET ISET I F CI F C 'I NTERFACE CLEAR'I NTERFACE CLEAR

110110　　 ISET RENISET REN ' REMOTE ENABLE' REMOTE ENABLE

120120　　 I= 0I= 0

130130　　 PRINT @6  ;  " SEQ E "PRINT @6  ;  " SEQ E " ' GPIO64 READ COMMAND' GPIO64 READ COMMAND

140140　　 INPUT @6  ;  A$INPUT @6  ;  A$ ' ANSWER RETURN' ANSWER RETURN

150150　　 PRINT A$PRINT A$ ' DISPLAY' DISPLAY

160160　　 I= I+ 1I= I+ 1　　 'INC'INC

170170　　 IF I< >99 THEN GOTO 140IF I< >99 THEN GOTO 140 ' LOOP' LOOP

180180　　 WBYTE 6+ 32,20WBYTE 6+ 32,20 ' DCL' DCL

190190　　 PRINT @6  ;  " OD,123456AB "PRINT @6  ;  " OD,123456AB " ' GPIO64 OUTPUT COMMAND' GPIO64 OUTPUT COMMAND

200200　　 ENDEND

６ －４ 　 入力ポ ー ト の 連続読み出し６ －４ 　 入力ポ ー ト の 連続読み出し
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第７ 章第７ 章　 ユーザサポー ト のご 案内　 ユーザサポー ト のご 案内

ご購入頂き ま し たご購入頂き ま し た GPIO64GPIO64に関する ご質問に関するご質問・・ ご相談はご相談は､､弊社ユーザサポート 課ま でお弊社ユーザサポート 課ま でお

問い合わせ下さ い。問い合わせ下さ い。

デ ー タ リ ン ク 株式会社　 ユ ー ザ サ ポ ー ト 課デ ー タ リ ン ク 株式会社　 ユ ー ザ サ ポ ー ト 課

Ｔ Ｅ ＬＴ Ｅ Ｌ ０ ４ －０ ４ － 22 ９ ２ ４ －３ ８ ４ １９ ２ ４ －３ ８ ４ １  ( (代代))

Ｆ Ａ ＸＦ Ａ Ｘ ０ ４ －０ ４ － 22 ９ ２ ４ －３ ７ ９ １９ ２ ４ －３ ７ ９ １

受付時間受付時間 月曜～金曜月曜～金曜 ( (祝祭日は除く祝祭日は除く ))

Ａ Ｍ９Ａ Ｍ９ ：： ０ ０ ～１ ２０ ０ ～１ ２ ：： ０ ００ ０

Ｐ Ｍ１Ｐ Ｍ１ ：： ０ ０ ～　 ５０ ０ ～　 ５ ：： ０ ００ ０

E -m a i lE -m a i l s u p p o r t@ d a ta -l i n k . c o . j ps u p p o r t@ d a ta -l i n k . c o . j p
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GPIO64GPIO64　　 取り 扱い説明書　取り 扱い説明書　 20172017年年1212月　 第月　 第1313版版

製造、発売元　 データ リ ン ク 株式会社製造、発売元　 データ リ ン ク 株式会社

〒〒359-1113359-1113　 埼玉県所沢市喜多町　 埼玉県所沢市喜多町10-510-5

TEL04TEL04--29242924--38413841㈹　㈹　 FAX04FAX04--29242924--37913791

11 当社製品は、当社製品は、当社規定の社内評価を経て出荷さ れており ま すが、当社規定の社内評価を経て出荷さ れており ま すが、保証期間内に万一保証期間内に万一

故障し た場合、故障し た場合、 無償にて修理さ せていただき ま す。無償にて修理さ せていただき ま す。 お買い求めいただいた製品は、お買い求めいただいた製品は、

受領後直ちに梱包を開け、受領後直ちに梱包を開け、 検収をお願い致し ま す。検収をお願い致し ま す。

データ リ ン ク 製品の保証期間は、データ リ ン ク 製品の保証期間は、 当社発送日よ り １ カ 年です。当社発送日よ り １ カ 年です。

保証期間は保証期間は､､製品貼付のシリ ア ルナン バーで管理し ていま す。製品貼付のシリ ア ルナン バーで管理し ていま す。

保証書はございま せん。保証書はございま せん。

なお、なお、 本製品のハード ウ エ ア部分の修理に限ら せていただき ま す。本製品のハード ウ エ ア部分の修理に限ら せていただき ま す。

22 本製品の故障、本製品の故障、ま たはそ の使用によ っ て生じ た直接、ま たはそ の使用によ っ て生じ た直接、間接の障害について、間接の障害について、当社は当社は

そ の責任を負わないものと し ま す。そ の責任を負わないものと し ま す。

33 次のよ う な場合には、次のよ う な場合には、 保証期間内でも有償修理になり ま す。保証期間内でも有償修理になり ま す。

(1)(1) お買い上げ後の輸送、お買い上げ後の輸送、 移動時の落下、移動時の落下、 衝撃等で生じ た故障および損傷。衝撃等で生じ た故障および損傷。

(2)(2) ご使用上の誤り 、ご使用上の誤り 、 ある いは改造、あるいは改造、 修理によ る故障および損傷。修理によ る故障および損傷。

(3)(3) 火災、火災、地震、地震、落雷等の災害、落雷等の災害、あるいは異常電圧など の外部要因に起因する故障あるいは異常電圧など の外部要因に起因する故障

および損傷。およ び損傷。

(4)(4) 当社製品に接続する当社以外の機器に起因する故障および損傷。当社製品に接続する当社以外の機器に起因する故障および損傷。

44 無償保証期間経過後は有償にて修理さ せていただき ま す。無償保証期間経過後は有償にて修理さ せていただき ま す。補修用部品の保有期間は補修用部品の保有期間は

原則製造終了後原則製造終了後55年間です。年間です。

なお、なお、 こ の期間内であっ ても 、こ の期間内であっ ても 、補修部品の在庫切れ、補修部品の在庫切れ、部品メ ーカ の製造中止など に部品メ ーカ の製造中止など に

よ り 修理できない場合があり ま す。よ り 修理できない場合があり ま す。

55 次のよ う な場合有償でも修理出来ない時があり ま す。次のよ う な場合有償でも修理出来ない時があり ま す。 PCBPCB基板全損、基板全損、 ICIC全損など 、全損など 、

故障状態によ り 修理価格が新品価格を上回る場合。故障状態によ り 修理価格が新品価格を上回る場合。

66 製品故障の場合、製品故障の場合、出張修理は致し ており ま せん。出張修理は致し ており ま せん。当社あるいは販売店への持ち込み当社あるいは販売店への持ち込み

修理と なり ま す。修理と なり ま す。

77 上記保証内容は、上記保証内容は、 日本国内においてのみ有効です。日本国内においてのみ有効です。

保証規定保証規定

ユーザサ ポー ト の ご 案内ユーザサ ポー ト の ご 案内

GPIO64GPIO64に関するご質問、ご相談は、ユーザサポート 課ま でお問い合わせ下さ い。に関するご質問、ご相談は、ユーザサポート 課ま でお問い合わせ下さ い。

データ リ ンク 株式会社　 ユーザサポート 課データ リ ンク 株式会社　 ユーザサポート 課

TEL04TEL04--29242924--38413841㈹　㈹　 FAX04FAX04--29242924--37913791　　 E-m a ilE-m a il：： sup p ort@ d a ta -l ink . c o . jpsup p ort@ d a ta -l ink . c o . jp

受付時間　 月曜～金曜受付時間　 月曜～金曜 ( (祝祭日は除く祝祭日は除く ))

AM9:00AM9:00～～PM12:00PM12:00　　  PM1:00 PM1:00～～PM5:00PM5:00




