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　 　　 　 安全に お 使い い た だ く た め に 必ず お 読み く だ さ い安全に お 使い い た だ く た め に 必ず お 読み く だ さ い

●● 本書の 一部ま た は、本書の 一部ま た は、全部を 無断で 複製、全部を 無断で 複製、複写、複写、転載、転載、改変す る こ と は法律で 禁じ ら れて い ま す 。改変す る こ と は法律で 禁じ ら れて い ま す 。

●● 本書の 内容お よ び 製品の 仕様、本書の 内容お よ び 製品の 仕様、意匠等に つ い て は、意匠等に つ い て は、改良の た め に 予告なく 変更す る こ と が あ り ま す 。改良の た め に 予告なく 変更す る こ と が あ り ま す 。

●● 本書の 内容に つ い て は、本書の 内容に つ い て は、万全を 記し て 作成い た し ま し た が、万全を 記し て 作成い た し ま し た が、万一ご 不審な点や誤り 、万一ご 不審な点や誤り 、  記載漏れなど お 気記載漏れなど お 気

付き の 点がご ざ い ま し た ら 、付き の 点がご ざ い ま し た ら 、ご 連絡下さ い ま すよ う お 願い 致し ま す 。ご 連絡下さ い ま すよ う お 願い 致し ま す 。

●● 本書に 記載さ れて い る 各種名称、本書に 記載さ れて い る 各種名称、会社名、会社名、商品名など は一般に 各社の 商標ま た は登録商標で す。商品名など は一般に 各社の 商標ま た は登録商標で す。

！

火災の 原因に な り ま す火災の 原因に な り ま す

◆◆ 正し い 電源電圧で お 使い く だ さ い 。正し い 電源電圧で お 使い く だ さ い 。

◆◆ 湿気や 埃、湿気や 埃、 油煙、油煙、 湯気が 多い 所に は置か ない で く だ さ い 。湯気が 多い 所に は置か ない で く だ さ い 。

◆◆ 暖房器具の 近く や 直射日光が あ た る 場所など 、暖房器具の 近く や 直射日光が あ た る 場所など 、高温の 場所で 使用し た り 放置し ない高温の 場所で 使用し た り 放置し ない

で く だ さ い 。で く だ さ い 。

◆◆ た こ 足コ ン セ ン ト や 配線器具の 定格を 超え る 使い 方はし ない で く だ さ い 。た こ 足コ ン セ ン ト や 配線器具の 定格を 超え る 使い 方はし ない で く だ さ い 。

◆◆ 電源ケ ー ブ ル に 加工や 熱を 加え た り 、電源ケ ー ブ ル に 加工や 熱を 加え た り 、重い も の を 載せ る など で 傷を つ け ない で く だ重い も の を 載せ る など で 傷を つ け ない で く だ

さ い 。さ い 。

◆◆ 内部に 異物を 入れない で く だ さ い 。内部に 異物を 入れない で く だ さ い 。 ( (水厳禁水厳禁))

◆◆ 本体及び 付属品を 改造し ない で く だ さ い 。本体及び 付属品を 改造し ない で く だ さ い 。

◆◆ 排気口の あ る 機種は、排気口の あ る 機種は、 排気口を 塞い で 使用し ない で く だ さ い 。排気口を 塞い で 使用し ない で く だ さ い 。

感電や 怪我の 原因に な り ま す感電や 怪我の 原因に な り ま す

◆◆ 正し い 電源電圧で お 使い く だ さ い 。正し い 電源電圧で お 使い く だ さ い 。

◆◆ 電源ケ ー ブ ル に 加工や 熱を 加え た り 、電源ケ ー ブ ル に 加工や 熱を 加え た り 、重い も の を 載せ る など で 傷を つ け ない で く だ重い も の を 載せ る など で 傷を つ け ない で く だ

さ い 。さ い 。

◆◆ 内部に 異物を 入れない く だ さ い 。内部に 異物を 入れない く だ さ い 。

◆◆ 本体及び 付属品を 改造し ない で く だ さ い 。本体及び 付属品を 改造し ない で く だ さ い 。

◆◆ 濡れた 手で コ ン セ ン ト に さ わ ら ない で く だ さ い 。濡れた 手で コ ン セ ン ト に さ わ ら ない で く だ さ い 。

◆◆ 雷発生時は、雷発生時は、 本製品に 触れた り 周辺機器の 接続を し た り し ない で く だ さ い 。本製品に 触れた り 周辺機器の 接続を し た り し ない で く だ さ い 。

◆◆ 設置、設置、 移動の 時は電源プ ラ グ を 抜き 、移動の 時は電源プ ラ グ を 抜き 、 周辺機器の 接続を 切り 離し て く だ さ い 。周辺機器の 接続を 切り 離し て く だ さ い 。

万一、万一、発熱を 感じ た り 、発熱を 感じ た り 、煙が 出て い た り 、煙が 出て い た り 、変なに お い が する など の 異常を 確認し た 場合は、変なに お い が する など の 異常を 確認し た 場合は、

た だ ち に 電源を 外し 使用を 中止し て お 買い あ げ の 販売店に ご 連絡下さ い 。た だ ち に 電源を 外し 使用を 中止し て お 買い あ げ の 販売店に ご 連絡下さ い 。

故障や エ ラ ー の 原因に な り ま す故障や エ ラ ー の 原因に な り ま す

◆◆ 本体及び 付属品を 改造し ない で く だ さ い 。本体及び 付属品を 改造し ない で く だ さ い 。

◆◆ 排気口の あ る 機種は、排気口の あ る 機種は、 排気口を 塞い で 使用し ない で く だ さ い 。排気口を 塞い で 使用し ない で く だ さ い 。
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序章　 ご 使用に なる 前に序章　 ご 使用に なる 前に

  序　 章序　 章　 ご 使用に な る 前に　 ご 使用に な る 前に

序－１ 　 梱包品目序－１ 　 梱包品目

HS-MPXHS-MPX シ リ ー ズシ リ ー ズ に は以下の 品目が 含ま れて い ま す 。に は以下の 品目が 含ま れて い ま す 。 品目、品目、 数量を 御確認下さ い 。数量を 御確認下さ い 。

◆◆ HS-MPX1nnHS-MPX1nn 本体本体 11 台台

外観図を 参照の 上、外観図を 参照の 上、ご 注文の 機種を ご 確認く だ さ い 。ご 注文の 機種を ご 確認く だ さ い 。 ( (モ デ ル 名、モ デ ル 名、コ ネ ク タ 数コ ネ ク タ 数) DCE) DCE

タ イ プ はシ リ ア ル ナ ン バ ー シ ー ル の モ デ ル ナ ン バ ー 欄にタ イ プ はシ リ ア ル ナ ン バ ー シ ー ル の モ デ ル ナ ン バ ー 欄に CC と 記載し て あ り ま す 。と 記載し て あ り ま す 。

◆◆ ACAC 電源ケ ー ブ ル 　電源ケ ー ブ ル 　 2m2m 11 本本

ア ー ス が 取れるア ー ス が 取れる 2P2P--3P3P のの ACAC 電源ケ ー ブ ル で す 。電源ケ ー ブ ル で す 。

本体側が本体側が 3P3P、、 AC100VAC100V 側が側が 2P2P と ア ー ス 用コ ー ド と なっ て い ま す 。と ア ー ス 用コ ー ド と なっ て い ま す 。

◆◆ R S232CR S232C ク ロ ス ケ ー ブ ル 　ク ロ ス ケ ー ブ ル 　 3m3m 11 本本

両端に両端に Dsub25Dsub25 ピ ン オ ス を 持つピ ン オ ス を 持つ RS232CRS232C ク ロ ス ケ ー ブ ル で す 。ク ロ ス ケ ー ブ ル で す 。

HS-MPXHS-MPXシ リ ー ズシ リ ー ズ の マ ス タ チ ャ ン ネ ル と 制御器で あ る パ ソ コ ン 等と の 接続に 使の マ ス タ チ ャ ン ネ ル と 制御器で あ る パ ソ コ ン 等と の 接続に 使

用し ま す 。用し ま す 。

◆◆ 電源出力用ジ ャ ン パ ピ ン電源出力用ジ ャ ン パ ピ ン チ ャ ン ネ ル 数分チ ャ ン ネ ル 数分

Dsub25Dsub25 ピ ン のピ ン の 99 番、番、 1414 番ピ ン に 電源を 出力す る た め に 使用し ま す 。番ピ ン に 電源を 出力す る た め に 使用し ま す 。

必要に 応じ て ご 使用下さ い 。必要に 応じ て ご 使用下さ い 。

◆◆ ラ ッ ク 取付金具ラ ッ ク 取付金具 22 個個

JISJIS//EIAEIA 規格の ラ ッ ク に 取付可能な金具で す 。規格の ラ ッ ク に 取付可能な金具で す 。 用途に 応じ て ご 使用く だ さ い 。用途に 応じ て ご 使用く だ さ い 。

◆◆ RS232C  25RS232C  25 ピ ン －ピ ン － 99 ピ ン 変換ア ダ プ タピ ン 変換ア ダ プ タ 11 個個

◆◆ TERM WINTERM WIN  (CD-R)(CD-R) 11 枚枚

こ の ソ フ ト を 動作さ せ る こ と に よ り シ ス テ ム の 接続状態、こ の ソ フ ト を 動作さ せ る こ と に よ り シ ス テ ム の 接続状態、動作状態を 容易に 確認動作状態を 容易に 確認

す る 事が 出来ま す 。す る 事が 出来ま す 。 TERM WINTERM WIN の 動作仕様に つ い て は本書巻末の ユ ー ザ ー ズの 動作仕様に つ い て は本書巻末の ユ ー ザ ー ズ

マ ニ ュ ア ル を 参照下さ い 。マ ニ ュ ア ル を 参照下さ い 。

◆◆ ユ ー ザ ー ズ マ ニ ュ ア ルユ ー ザ ー ズ マ ニ ュ ア ル  ( (本書本書)) 11 冊冊
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序章　 ご 使用に なる 前に序章　 ご 使用に なる 前に

序－２ 　 概　 要序－２ 　 概　 要

こ の マ ニ ュ ア ル は、こ の マ ニ ュ ア ル は、 HS-MPXHS-MPX シ リ ー ズシ リ ー ズ を 利用す る た め の 仕様、を 利用す る た め の 仕様、 制御方法、制御方法、 他の 機他の 機

器と の 接続方法に つ い て 解説し て い ま す 。器と の 接続方法に つ い て 解説し て い ま す 。

HS-MPXHS-MPXシ リ ー ズシ リ ー ズ は、は、チ ャ ン ネ ル 数と マ ス タ チ ャ ン ネ ル のチ ャ ン ネ ル 数と マ ス タ チ ャ ン ネ ル の DTEDTE//DCEDCE配列の 別に よ配列の 別に よ

り 、り 、 モ デ ル 区分が あ り ま す 。モ デ ル 区分が あ り ま す 。

◆◆ マ ス タ チ ャ ン ネ ル がマ ス タ チ ャ ン ネ ル が DTEDTE 配列の シ リ ー ズ配列の シ リ ー ズ

HS-MPX104HS-MPX104 マ ス タ チ ャ ン ネ ルマ ス タ チ ャ ン ネ ル  [1]  [1] 対ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル対ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル  [4] [4]

HS-MPX108HS-MPX108 マ ス タ チ ャ ン ネ ルマ ス タ チ ャ ン ネ ル  [1]  [1] 対ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル対ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル  [8] [8]

HS-MPXHS-MPX1 1 21 1 2 マ ス タ チ ャ ン ネ ルマ ス タ チ ャ ン ネ ル  [1]  [1] 対ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル対ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル  [12] [12]

HS-MPXHS-MPX1 1 61 1 6 マ ス タ チ ャ ン ネ ルマ ス タ チ ャ ン ネ ル  [1]  [1] 対ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル対ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル  [16] [16]

HS-MPX124HS-MPX124 マ ス タ チ ャ ン ネ ルマ ス タ チ ャ ン ネ ル  [1]  [1] 対ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル対ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル  [24] [24]

HS-MPX132HS-MPX132 マ ス タ チ ャ ン ネ ルマ ス タ チ ャ ン ネ ル  [1]  [1] 対ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル対ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル  [32] [32]

◆◆ マ ス タ チ ャ ン ネ ル がマ ス タ チ ャ ン ネ ル が DCEDCE 配列の シ リ ー ズ配列の シ リ ー ズ

HS-MPX104CHS-MPX104C マ ス タ チ ャ ン ネ ルマ ス タ チ ャ ン ネ ル  [1]  [1] 対ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル対ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル  [4] [4]

HS-MPX108CHS-MPX108C マ ス タ チ ャ ン ネ ルマ ス タ チ ャ ン ネ ル  [1]  [1] 対ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル対ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル  [8] [8]

HS-MPXHS-MPX1 11 1 22CC マ ス タ チ ャ ン ネ ルマ ス タ チ ャ ン ネ ル  [1]  [1] 対ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル対ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル  [12] [12]

HS-MPXHS-MPX1 11 1 66CC マ ス タ チ ャ ン ネ ルマ ス タ チ ャ ン ネ ル  [1]  [1] 対ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル対ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル  [16] [16]

HS-MPXHS-MPX1124C24C マ ス タ チ ャ ン ネ ルマ ス タ チ ャ ン ネ ル  [1]  [1] 対ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル対ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル  [24] [24]

HS-MPXHS-MPX11 32C32C マ ス タ チ ャ ン ネ ルマ ス タ チ ャ ン ネ ル  [1]  [1] 対ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル対ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル  [32] [32]

※※ こ の マ ニ ュ ア ル の 説明は、こ の マ ニ ュ ア ル の 説明は、論理的に 同一の 装置と し て 、論理的に 同一の 装置と し て 、モ デ ル 名の 記述はす べ てモ デ ル 名の 記述はす べ て

HS-MPXHS-MPX と し て い ま す 。と し て い ま す 。 一部、一部、 DTEDTE とと DCEDCE で 仕様が 異なる 部分に つ い て は、で 仕様が 異なる 部分に つ い て は、 解解

説の 中で 明記し て い ま す 。説の 中で 明記し て い ま す 。

実際に 購入さ れた モ デ ル 名を実際に 購入さ れた モ デ ル 名を HS-MPXHS-MPX に 当て はめ て お 読み下さ い 。に 当て はめ て お 読み下さ い 。
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序章　 ご 使用に なる 前に序章　 ご 使用に なる 前に

序－３ 　 特　 徴序－３ 　 特　 徴

◆◆ HS-MPXHS-MPX シ リ ー ズ は、シ リ ー ズ は、 数多く の 機能を 持つ 調歩同期式数多く の 機能を 持つ 調歩同期式 RS232CRS232C 多チ ャ ン ネ ル イ多チ ャ ン ネ ル イ

ン タ ー フ ェ イ ス で す 。ン タ ー フ ェ イ ス で す 。

◆◆ 通信速度は、通信速度は、 最高最高 115.2Kbps115.2Kbps で す 。で す 。

弊社マ ル チ プ レ ク サ シ リ ー ズ の 通信速度に 於け る 最上位機種で す 。弊社マ ル チ プ レ ク サ シ リ ー ズ の 通信速度に 於け る 最上位機種で す 。 通信速度は、通信速度は、

マ ス タ チ ャ ン ネ ル 、マ ス タ チ ャ ン ネ ル 、ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル と も 個別に 下記の 条件か ら 選択出来ま す。ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル と も 個別に 下記の 条件か ら 選択出来ま す。

2.4Kbp2.4Kbp、、 4.8Kbp4.8Kbp、、 9.6Kbp9.6Kbp、、 14.4Kbp14.4Kbp、、 19.2Kbp19.2Kbp、、 28.8Kbp28.8Kbp、、 38.4Kbp38.4Kbp、、 57.6Kbp57.6Kbp、、

64.0Kbp64.0Kbp、、 76.8Kbp76.8Kbp、、 115.2Kbp115.2Kbp

◆◆ 制御器が 接続さ れた マ ス タ チ ャ ン ネ ル と 、制御器が 接続さ れた マ ス タ チ ャ ン ネ ル と 、制御器が 指定し た ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル制御器が 指定し た ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル

間で 、間で 、 RS232CRS232C を 通し て の デ ー タ の 送受信を 行い ま す 。を 通し て の デ ー タ の 送受信を 行い ま す 。

◆◆ 送信さ れる デ ー タ はア ス キ ー ／バ イ ナ リ を 問い ま せ ん 。送信さ れる デ ー タ はア ス キ ー ／バ イ ナ リ を 問い ま せ ん 。

◆◆ 各チ ャ ン ネ ル の 通信条件は、各チ ャ ン ネ ル の 通信条件は、マ ス タ チ ャ ン ネ ル に 接続の 機器か ら の 編集に よ り 不マ ス タ チ ャ ン ネ ル に 接続の 機器か ら の 編集に よ り 不

揮発メ モ リ に 設定し ま す 。揮発メ モ リ に 設定し ま す 。

◆◆ 各ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の バ ッ フ ァ メ モ リ は各チ ャ ン ネ ル 個別に 、各ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の バ ッ フ ァ メ モ リ は各チ ャ ン ネ ル 個別に 、 入力入力 60K60K バ イバ イ

ト 、ト 、 出力出力 60K60K バ イ ト 持っ て い ま す 。バ イ ト 持っ て い ま す 。

◆◆ チ ャ ン ネ ル 切換機能の 他に 、チ ャ ン ネ ル 切換機能の 他に 、 バ ッ フ ァ ク リ ア 、バ ッ フ ァ ク リ ア 、 ス キ ャ ン ニ ン グ 、ス キ ャ ン ニ ン グ 、行単位の 読み出行単位の 読み出

し 等、し 等、 豊富な制御機能を 用意し 、豊富な制御機能を 用意し 、 制御ア プ リ ケ ー シ ョ ン の 負担を 低減し ま す 。制御ア プ リ ケ ー シ ョ ン の 負担を 低減し ま す 。

ま た 、ま た 、マ ス タ チ ャ ン ネ ル か ら 全て の ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル へ 同じ デ ー タ を 送信す るマ ス タ チ ャ ン ネ ル か ら 全て の ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル へ 同じ デ ー タ を 送信す る

同報通信機能も あ り ま す 。同報通信機能も あ り ま す 。

◆◆ シ ス テ ム に 組み込ん だ 使用例の い く つ か をシ ス テ ム に 組み込ん だ 使用例の い く つ か を  [ [第第44章　 使用例章　 使用例] ] に 記載し て あ り ま す 。に 記載し て あ り ま す 。

参考に し て 下さ い 。参考に し て 下さ い 。
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序章　 ご 使用に なる 前に序章　 ご 使用に なる 前に

序－４ 　 用語解説序－４ 　 用語解説

HS-MPXHS-MPX シ リ ー ズシ リ ー ズ ユ －ザ －ズ マ ニ ュ ア ル に 共通し て 使用さ れて い る 用語を 解説しユ －ザ －ズ マ ニ ュ ア ル に 共通し て 使用さ れて い る 用語を 解説し

ま す 。ま す 。

◆◆ 制御器制御器

シ ス テ ム の ア プ リ ケ －シ ョ ン プ ロ グ ラ ム が 動作し て い る ホ ス ト コ ン ピ ュ －タ 。シ ス テ ム の ア プ リ ケ －シ ョ ン プ ロ グ ラ ム が 動作し て い る ホ ス ト コ ン ピ ュ －タ 。

((パ ソ コ ン 、パ ソ コ ン 、 ワ －ク ス テ －シ ョ ン 等ワ －ク ス テ －シ ョ ン 等))

◆◆ マ ス タ チ ャ ン ネ ルマ ス タ チ ャ ン ネ ル

制御器が 接続さ れる チ ャ ン ネ ル 。制御器が 接続さ れる チ ャ ン ネ ル 。デ ー タ は、デ ー タ は、こ の チ ャ ン ネ ル と ス レ イ ブ チ ャ ン ネこ の チ ャ ン ネ ル と ス レ イ ブ チ ャ ン ネ

ル 間で 伝送さ れま す 。ル 間で 伝送さ れま す 。 HS-MPXHS-MPX の 制御、の 制御、 各種条件設定は、各種条件設定は、 こ の チ ャ ン ネ ル を 通こ の チ ャ ン ネ ル を 通

し て 行い ま す 。し て 行い ま す 。

◆◆ 端末機器端末機器

ホ ス ト コ ン ピ ュ －タ と デ －タ の 送受信を 行う 相手機器。ホ ス ト コ ン ピ ュ －タ と デ －タ の 送受信を 行う 相手機器。 ( (パソ コ ン 、パソ コ ン 、ワ －ク ス テ －ワ －ク ス テ －

シ ョ ン 、シ ョ ン 、 計測器、計測器、 バ －コ －ド リ －ダ 等バ －コ －ド リ －ダ 等))

◆◆ ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ルス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル

端末機器が 接続さ れる チ ャ ン ネ ル 。端末機器が 接続さ れる チ ャ ン ネ ル 。モ デ ル 名下モ デ ル 名下22桁の 数が ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の桁の 数が ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の

数に なり ま す 。数に なり ま す 。

◆◆ 送信送信

HS-MPXHS-MPX か ら 制御器、か ら 制御器、 端末機器へ 向か っ て デ －タ が 流れる こ と 。端末機器へ 向か っ て デ －タ が 流れる こ と 。

◆◆ 受信受信

制御器、制御器、 端末機器か ら端末機器か ら HS-MPXHS-MPX へ 向か っ て デ －タ が 流れる こ と 。へ 向か っ て デ －タ が 流れる こ と 。

◆◆ 下り 方向下り 方向

ダ ウ ン ロ ー ド 。ダ ウ ン ロ ー ド 。 制御器か ら 端末機器の 方向へ の デ ー タ 伝送。制御器か ら 端末機器の 方向へ の デ ー タ 伝送。

◆◆ 下り 接続下り 接続

下り 方向へ 伝送す る チ ャ ン ネ ル の 切り 換え 、下り 方向へ 伝送す る チ ャ ン ネ ル の 切り 換え 、 接続。接続。

◆◆ 上り 方向上り 方向

ア ッ プ ロ ー ド 。ア ッ プ ロ ー ド 。 端末機器か ら 制御器の 方向へ の デ ー タ 伝送。端末機器か ら 制御器の 方向へ の デ ー タ 伝送。
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◆◆ 上り 接続上り 接続

上り 方向へ 伝送す る チ ャ ン ネ ル の 切り 換え 、上り 方向へ 伝送す る チ ャ ン ネ ル の 切り 換え 、 接続。接続。

◆◆ LFCR

キ ャ リ ッ ジ リ タ －ン 、キ ャ リ ッ ジ リ タ －ン 、 ラ イ ン フ ィ －ド のラ イ ン フ ィ －ド の 22 バ イ ト 。バ イ ト 。 コ マ ン ド や マ ル チ プ レ ク サ かコ マ ン ド や マ ル チ プ レ ク サ か

ら の 返答の 後に こ の マ －ク が あ る 場合はら の 返答の 後に こ の マ －ク が あ る 場合は  LFCR   のの 22 バ イ ト が 付加さ れて い ま す 。バ イ ト が 付加さ れて い ま す 。

◆◆ 送信可能状態送信可能状態

HS-MPXHS-MPX か ら 制御器か ら 制御器 ( (端末機器端末機器) ) に デ －タ を 送信出来る 状態。に デ －タ を 送信出来る 状態。

◆◆ 送信停止状態送信停止状態

HS-MPXHS-MPX か ら 制御器か ら 制御器 ( (端末機器端末機器) ) に デ －タ を 送信出来ない 状態。に デ －タ を 送信出来ない 状態。

◆◆ 不揮発メ モ リ不揮発メ モ リ

電気的消去、電気的消去、 編集可能な編集可能な ROMROM。。 HS-MPXHS-MPXで は各種設定を 記録し て 、で は各種設定を 記録し て 、 電源が 切れ電源が 切れ

て も 設定内容が 保存さ れる よ う に し て い ま す 。て も 設定内容が 保存さ れる よ う に し て い ま す 。
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  第１ 章第１ 章　 物理的仕様　 物理的仕様

１ －１ 　 ハ ー ド 構成１ －１ 　 ハ ー ド 構成

使用環境はチ ャ ン ネ ル に 関係なく 、使用環境はチ ャ ン ネ ル に 関係なく 、 各モ デ ル と も 共通で す 。各モ デ ル と も 共通で す 。

◆◆ 動作条件動作条件 温度温度 ±± 00 ～＋～＋ 5050℃℃

湿度湿度 3030 ～～ 8080％％ 但し 結露なき こ と但し 結露なき こ と

◆◆ 入力電圧範囲入力電圧範囲 AC85AC85 ～～ 132V (50132V (50//60Hz)60Hz)

◆◆ 電源部特性電源部特性 絶縁抵抗絶縁抵抗

入力－入力－ FGFG 間間 2525℃℃//7070％％RHRH 500V500VDCDC 条件で条件で 100M100M ΩΩ

耐電圧特耐電圧特

入力－出力間、入力－出力間、 入力－入力－ FGFG 間間 2KV2KV AC (20mA)1AC (20mA)1 分間分間

◆◆ 消費電流消費電流

１ －２ 　 使用環境、１ －２ 　 使用環境、 消費電流消費電流

*1*1 消費電流は、消費電流は、 AC100VAC100V 時の 数値で す 。時の 数値で す 。

供給電源を 使用し た 場合は、供給電源を 使用し た 場合は、 消費電力値が 変わ り ま す 。消費電力値が 変わ り ま す 。

*2*2 [1[1--44　　 DsubDsub コ ネ ク タ へ の 電源供給コ ネ ク タ へ の 電源供給] ] で 解説の 電源出力を 、で 解説の 電源出力を 、+5V+5V標準使用で 行っ た標準使用で 行っ た

場合の 全チ ャ ン ネ ル ト ー タ ル の 数値で す 。場合の 全チ ャ ン ネ ル ト ー タ ル の 数値で す 。

 CPU  KL5C80A16CFP  川崎製鉄

 USART  TL16C550CN  TI

 DRAM  HM514800系  日立

 MAX239CNG  マ キ シ ム

 MAX237CNG (DCEの み)  マ キ シ ム

 RS232Cコ ネ ク タ  Dsub25ピ ン メ ス  航空電子 (相当)

 電源部  VTシ リ ー ズ  ネ ミ ッ ク ラ ム ダ

 RS232Cト ラ ン シ ー バ

モ デ ル 名 消費電力 (*1) 供給電力 (*2)

HS-MPX104 (C) 5W 1.5A

HS-MPX108 (C) 7W 1.2A

HS-MPX1 1 2 (C) 9W 0.9A

HS-MPX1 1 6 (C) 11W 1.7A

HS-MPX124 (C) 15W 1.3A

HS-MPX1 32 (C) 19W 0.8A
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１ －３ 　 外観図、１ －３ 　 外観図、 寸法、寸法、 重量重量

１１ --３３ --１ 　１ 　 HS-MPX104HS-MPX104 及び及び HS-MPX104CHS-MPX104C

◆◆ 外形寸法外形寸法 W430W430 ×× H106H106 ×× D330 (mm) JISD330 (mm) JIS ラ ッ ク に 取付可能ラ ッ ク に 取付可能

※ラ ッ ク マ ウ ン ト 金具取付時は、※ラ ッ ク マ ウ ン ト 金具取付時は、 W480mmW480mm と なり ま す 。と なり ま す 。

◆◆ 重　 　 量重　 　 量 4.7kg4.7kg

◆◆ 外外  観観  図図

単位： mm

縮尺： Free

1
0
6

TX RX
MASTER

CH1 CH2 CH3 CH4

FG

AC IN

3
3
0

430

HS-MPX100series
RS232C Hig h Speed Multip lexer

上面

前面

背面

RESET PROG
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１１ --３３ --２ 　２ 　 HS-MPX108HS-MPX108 及び及び HS-MPX108CHS-MPX108C

◆◆ 外形寸法外形寸法 W430W430 ×× H106H106 ×× D330 (mm) JISD330 (mm) JIS ラ ッ ク に 取付可能ラ ッ ク に 取付可能

※ラ ッ ク マ ウ ン ト 金具取付時は、※ラ ッ ク マ ウ ン ト 金具取付時は、 W480mmW480mm と なり ま す 。と なり ま す 。

◆◆ 重　重　     量量 5.1kg5.1kg

◆◆ 外外  観観  図図

単位： mm

縮尺： Free

1
0
6

TX RX
MASTER

CH1 CH2 CH3 CH4

FG

AC IN

3
3
0

430

CH5 CH6 CH7 CH8

HS-MPX100series
RS232C Hig h Speed Multip lexer

上面

前面

背面

RESET PROG
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１１ --３３ --３ 　３ 　 HS-MPX112HS-MPX112 及び及び HS-MPX112CHS-MPX112C

◆◆ 外形寸法外形寸法 W430W430 ×× H156H156 ×× D330 (mm) JISD330 (mm) JIS ラ ッ ク に 取付可能ラ ッ ク に 取付可能

※ラ ッ ク マ ウ ン ト 金具取付時は、※ラ ッ ク マ ウ ン ト 金具取付時は、 W480mmW480mm と なり ま す 。と なり ま す 。

◆◆ 重　重　     量量 5.4kg5.4kg

◆◆ 外外  観観  図図

3
3
0

430

1
5
6

TX RX
MASTER

CH1 CH2 CH3 CH4 FG

AC IN

CH5 CH6 CH7 CH8

CH9 CH10 CH11 CH12

単位： mm 縮尺： Free

HS-MPX100series
RS232C Hig h Speed Multip lexer

上面

前面

背面

RESET PROG
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１１ --３３ --４ 　４ 　 HS-MPX116HS-MPX116 及び及び HS-MPX116CHS-MPX116C

◆◆ 外形寸法外形寸法 W430W430 ×× H156H156 ×× D330 (mm) JISD330 (mm) JIS ラ ッ ク に 取付可能ラ ッ ク に 取付可能

※ラ ッ ク マ ウ ン ト 金具取付時は、※ラ ッ ク マ ウ ン ト 金具取付時は、 W480mmW480mm と なり ま す 。と なり ま す 。

◆◆ 重　重　     量量 6.2kg6.2kg

◆◆ 外外  観観  図図

3
3
0

430

1
5
6

TX RX
MASTER

CH1 CH2 CH3 CH4

FG

AC IN

CH5 CH6 CH7 CH8

CH9 CH10 CH11 CH12

CH13 CH14 CH15 CH16

単位： mm 縮尺： Free

HS-MPX100series
RS232C Hig h Speed Multip lexer

上面

前面

背面

RESET PROG
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１１ --３３ --５ 　５ 　 HS-MPX124HS-MPX124 及び及び HS-MPX124CHS-MPX124C

◆◆ 外形寸法外形寸法 W430W430 ×× H206H206 ×× D330 (mm) JISD330 (mm) JIS ラ ッ ク に 取付可能ラ ッ ク に 取付可能

※ラ ッ ク マ ウ ン ト 金具取付時は、※ラ ッ ク マ ウ ン ト 金具取付時は、 W480mmW480mm と なり ま す 。と なり ま す 。

◆◆ 重　重　     量量 9.0kg9.0kg

◆◆ 外外  観観  図図

3
3
0

430

2
0
6

TX RX
MASTER

CH1 CH2 CH3 CH4

FG

AC IN

CH5 CH6 CH7 CH8

CH9 CH10 CH11 CH12

CH13 CH14 CH15 CH16

CH17 CH18 CH19 CH20

CH21 CH22 CH23 CH24

単位： mm 縮尺： Free

上面

前面

背面

HS-MPX100series
RS232C High Speed Multip lexer

RESET PROG
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１１ --３３ --６ 　６ 　 HS-MPX132HS-MPX132 及び及び HS-MPX132CHS-MPX132C

◆◆ 外形寸法外形寸法 W430W430 ×× H256H256 ×× D330 (mm) JISD330 (mm) JIS ラ ッ ク に 取付可能ラ ッ ク に 取付可能

※ラ ッ ク マ ウ ン ト 金具取付時は、※ラ ッ ク マ ウ ン ト 金具取付時は、 W480mmW480mm と なり ま す 。と なり ま す 。

◆◆ 重重    　 量　 量 10.1kg10.1kg

◆◆ 外外  観観  図図

3
3
0

430

上面

前面

HS-MPX100series

2
5
6

RS232C Hig h Speed Multip lexer

背面
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CH1 CH2 CH3 CH4

FG

AC IN

CH5 CH6 CH7 CH8

CH9 CH10 CH11 CH12

CH13 CH14 CH15 CH16

CH17 CH18 CH19 CH20

CH21 CH22 CH23 CH24

CH25 CH26 CH27 CH28

CH29 CH30 CH31 CH32

単位： mm 縮尺： Free

RESET PROG
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１ －４ 　１ －４ 　 D s u bD s u b コ ネ ク タ へ の 電源供給コ ネ ク タ へ の 電源供給

HS-MPXHS-MPX シ リ ー ズシ リ ー ズ は、は、 RS232CRS232C のの Dsub25Dsub25 ピ ン コ ネ ク タ のピ ン コ ネ ク タ の 99 番、番、 1414 番の 各ピ ン に番の 各ピ ン に

＋＋ 5V5V 供給用の 電源を 出力さ せ る こ と が 可能で す 。供給用の 電源を 出力さ せ る こ と が 可能で す 。

電源出力に よ り 、電源出力に よ り 、 弊社弊社 RS232CRS232C//RS422RS422 変換コ ネ ク タ の変換コ ネ ク タ の RSCVRSCVシ リ ー ズ やシ リ ー ズ や RS232CRS232C ココ

ネ ク タ か ら 電源供給機能を 持つ 他社製の 光変換器等を 、ネ ク タ か ら 電源供給機能を 持つ 他社製の 光変換器等を 、ACACア ダ プ タ 無し で 動作さ せア ダ プ タ 無し で 動作さ せ

る こ と が 可能で す 。る こ と が 可能で す 。

◆◆ 供給用電源の ヘ ッ ダ ピ ン の 装着方法供給用電源の ヘ ッ ダ ピ ン の 装着方法

※※ CH1CH1 はは CH5CH5、、 99、、 1313 等を 含みま す 。等を 含みま す 。 該当す る コ ネ ク タ の ジ ャ ン パ と し て 下さ い 。該当す る コ ネ ク タ の ジ ャ ン パ と し て 下さ い 。

Dsubコ ネ ク タ

9 14

J1J2

ラ イ ン フ ィ ル タ

マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 場合

14ピ ン に 出力

9ピ ン に 出力

Dsubコ ネ ク タ

JP
3

JP
4ラ イ ン フ ィ ル タ

Dsubコ ネ ク タ

JP
1

JP
2ラ イ ン フ ィ ル タ

ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の 場合

14ピ ン に 出力
9ピ ン に 出力

9 14 9 14

チ ャ ン ネ ル マ ス タ CH1 CH2 CH3 CH4

9ピ ン に 出力 J2 JP2 JP4 JP6 JP8

14ピ ン に 出力 J1 JP1 JP3 JP5 JP7
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【 ケ ー ス の 分解方法】【 ケ ー ス の 分解方法】

①① 電源コ ン セ ン ト を 抜き ま す 。電源コ ン セ ン ト を 抜き ま す 。

②② DsubDsub コ ネ ク タ の 両側に あ る 六角ボ ル ト を 全て 外し ま す 。コ ネ ク タ の 両側に あ る 六角ボ ル ト を 全て 外し ま す 。

③③ ア ッ パ パ ネ ル の 止め ネ ジ を 外し ま す 。ア ッ パ パ ネ ル の 止め ネ ジ を 外し ま す 。

④④ フ ロ ン ト パ ネ ル の 止め ネ ジ を 外し ま す 。フ ロ ン ト パ ネ ル の 止め ネ ジ を 外し ま す 。

⑤⑤ 各ボ ー ド 間を 結ん で い る 電源コ ネ ク タ 、各ボ ー ド 間を 結ん で い る 電源コ ネ ク タ 、 バ ス コ ネ ク タ を 外し ま す 。バ ス コ ネ ク タ を 外し ま す 。

⑥⑥ ボ ー ド を フ ロ ン ト パ ネ ル 側へ 、ボ ー ド を フ ロ ン ト パ ネ ル 側へ 、ス ラ イ ン デ ィ ン グ レ ー ル か ら 抜き 出し ま す 。ス ラ イ ン デ ィ ン グ レ ー ル か ら 抜き 出し ま す 。モ デモ デ

ル に よ っ て は、ル に よ っ て は、再下段の 抜き 出し に 電源が 干渉す る こ と があ り ま す が 、再下段の 抜き 出し に 電源が 干渉す る こ と があ り ま す が 、そ の 際は、そ の 際は、

電源を ロ ア パ ネ ル か ら 外し ま す 。電源を ロ ア パ ネ ル か ら 外し ま す 。

⑦⑦ マ ス タ チ ャ ン ネ ル の ボ ー ト とマ ス タ チ ャ ン ネ ル の ボ ー ト と 11枚目の ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の ボ ー ド は、枚目の ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の ボ ー ド は、ス タ ッ トス タ ッ ト

ボ ル ト で 固定さ れて い ま す 。ボ ル ト で 固定さ れて い ま す 。11枚目の ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の ジ ャ ン パ を 設定す る枚目の ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の ジ ャ ン パ を 設定す る

際は、際は、ス タ ッ ト ボ ル ト を 外し て 、ス タ ッ ト ボ ル ト を 外し て 、マ ス タ チ ャ ン ネ ル の ボ ー ド を 取り 外し て か ら 作マ ス タ チ ャ ン ネ ル の ボ ー ド を 取り 外し て か ら 作

業し て 下さ い 。業し て 下さ い 。

⑧⑧ 該当す る ジ ャ ン パ ポ ス ト に ヘ ッ ダ ピ ン を 挿入し ま す 。該当す る ジ ャ ン パ ポ ス ト に ヘ ッ ダ ピ ン を 挿入し ま す 。

⑨⑨ ピ ン 番号等の 間違い が ない の を 確認し なが ら 、ピ ン 番号等の 間違い が ない の を 確認し なが ら 、外し た 順序と ま っ た く 逆の 順序で外し た 順序と ま っ た く 逆の 順序で

組立ま す 。組立ま す 。

⑩⑩ ケ ー ス の 組立が 済ん だ ら 、ケ ー ス の 組立が 済ん だ ら 、 Dsub25Dsub25 ピ ン のピ ン の 77 番番 (SG)  (SG) とと 99 番も し く は番も し く は 1414 番に テ ス番に テ ス

タ を 当て 、タ を 当て 、HS-MPXHS-MPXの 電源を 入れま す 。の 電源を 入れま す 。＋＋5V5Vに テ ス タ が 振れれば設定終了で す 。に テ ス タ が 振れれば設定終了で す 。

※※ 電源コ ネ ク タ 、電源コ ネ ク タ 、 バ ス コ ネ ク タ の 抜き 差し の 取り 扱い は、バ ス コ ネ ク タ の 抜き 差し の 取り 扱い は、 方向等に 注意し 、方向等に 注意し 、確認し確認し

なが ら 慎重に 行っ て 下さ い 。なが ら 慎重に 行っ て 下さ い 。
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  第２ 章第２ 章　 動作仕様　 動作仕様

方向方向

→→：： HS-MPXHS-MPX か ら のか ら の

　 　 出力信号　 　 出力信号

←←：： HS-MPXHS-MPX か ら のか ら の

　 　 入力信号　 　 入力信号

　　

２ －１ 　２ －１ 　 イ ン タ ー フ ェ イ ス ピ ン ア サ イ ン 及びイ ン タ ー フ ェ イ ス ピ ン ア サ イ ン 及び L E DL E D

２２ --１１ --１ 　１ 　 DTEDTE 配列配列

HS-MPXHS-MPX のの DTEDTE モ デ ル の マ ス タ チ ャ ン ネ ル と 全ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル は、モ デ ル の マ ス タ チ ャ ン ネ ル と 全ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル は、 DTEDTE 配列配列

に 準拠し て い ま す 。に 準拠し て い ま す 。

パ ソ コ ン 等のパ ソ コ ン 等の DTEDTE 配列の 機器と 接続す る 場合はク ロ ス ケ ー ブ ル と なり ま す 。配列の 機器と 接続す る 場合はク ロ ス ケ ー ブ ル と なり ま す 。

モ デ ム 等のモ デ ム 等の DCEDCE 配列の 機器と 接続す る 場合はス ト レ ー ト ケ ー ブ ル と なり ま す 。配列の 機器と 接続す る 場合はス ト レ ー ト ケ ー ブ ル と なり ま す 。

記載さ れて い ない ピ ン は全て記載さ れて い ない ピ ン は全て NC (NC (未接続未接続) ) で す 。で す 。

外部供給用電源の 出力方法は、外部供給用電源の 出力方法は、 [1 [1--44　　 DsubDsub コ ネ ク タ へ の 電源供給コ ネ ク タ へ の 電源供給] ] を 参照し て 下さを 参照し て 下さ

い 。い 。

HS-MPXHS-MPX で は、で は、 2222 ピ ンピ ン  (RI)  (RI) 入力は意味を 持ち ま せ ん 。入力は意味を 持ち ま せ ん 。

ピ ン 番号 信号名 方向 説明

1 FG － フ レ ー ム グ ラ ン ド  (筐体に 接続)

2 TXD → 送信デ －タ

3 RXD ← 受信デ －タ

4 RTS → 送信要求

5 CTS ← 送信可能

6 DSR ← デ ー タ セ ッ ト レ デ ィ

7 SG － シ グ ナ ル グ ラ ン ド

8 DCD ← コ ネ ク シ ョ ン

9 POWER → 外部供給用電源 (+5V)

14 POWER → 外部供給用電源 (+5V)

20 DTR → デ ー タ タ ー ミ ナ ル レ デ ィ

22 RI ← リ ン グ
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２２ --１１ --２ 　２ 　 DC EDC E 配列配列

２２ --１１ --３ 　３ 　 LE DLE D

方向方向

→→：： HS-MPXHS-MPX か ら のか ら の

　 　 出力信号　 　 出力信号

←←：： HS-MPXHS-MPX か ら のか ら の

　 　 入力信号　 　 入力信号

　　

こ の 項目は、こ の 項目は、 DCEDCE モ デ ル の マ ス タ チ ャ ン ネ ル に の み該当し ま す 。モ デ ル の マ ス タ チ ャ ン ネ ル に の み該当し ま す 。

パ ソ コ ン 等のパ ソ コ ン 等の DTEDTE 配列の 機器と 接続す る 場合は、配列の 機器と 接続す る 場合は、 ス ト レ ー ト ケ ー ブ ル と なり ま す 。ス ト レ ー ト ケ ー ブ ル と なり ま す 。

記載さ れて い ない ピ ン は全て記載さ れて い ない ピ ン は全て NC (NC (未接続未接続) ) で す 。で す 。

外部供給用電源の 出力方法は、外部供給用電源の 出力方法は、 [1 [1--44　　 DsubDsub コ ネ ク タ へ の 電源供給コ ネ ク タ へ の 電源供給] ] を 参照し て く だを 参照し て く だ

さ い 。さ い 。

HS-MPXHS-MPX で は、で は、 2222 ピ ンピ ン  (RI)  (RI) 出力は常に出力は常に LowLow で す 。で す 。

TX_ LEDTX_ LED はマ ス タ チ ャ ン ネ ル か ら 送信が あ る 場合に 瞬時点灯し ま す 。はマ ス タ チ ャ ン ネ ル か ら 送信が あ る 場合に 瞬時点灯し ま す 。

RX_ LEDRX_ LED はマ ス タ チ ャ ン ネ ル に 受信が あ る 場合に 瞬時点灯し ま す 。はマ ス タ チ ャ ン ネ ル に 受信が あ る 場合に 瞬時点灯し ま す 。

ピ ン 番号 信号名 方向 説明

1 FG － フ レ ー ム グ ラ ン ド  (筐体に 接続)

2 TXD ← 送信デ －タ

3 RXD → 受信デ －タ

4 RTS ← 送信要求

5 CTS → 送信可能

6 DSR → デ ー タ セ ッ ト レ デ ィ

7 SG － シ グ ナ ル グ ラ ン ド

8 DCD → コ ネ ク シ ョ ン

9 POWER → 外部供給用電源 (+5V)

14 POWER → 外部供給用電源 (+5V)

20 DTR ← デ ー タ タ ー ミ ナ ル レ デ ィ

22 RI → リ ン グ



1717

第２ 章　 動作仕様第２ 章　 動作仕様

２ －２ 　２ －２ 　 R S232CR S232C 接続例接続例

２２ --２２ --１ 　１ 　 DTEDTE 配列同士を ク ロ ス ケ ー ブ ル で パ ソ コ ン 等と 接続す る 例配列同士を ク ロ ス ケ ー ブ ル で パ ソ コ ン 等と 接続す る 例

２２ --２２ --２ 　２ 　 D TED TE 配列と配列と D C ED C E 配列を ス ト レ ー ト ケ ー ブ ル で 接続す る 例配列を ス ト レ ー ト ケ ー ブ ル で 接続す る 例

マ ス タ チ ャ ン ネ ル と 制御器マ ス タ チ ャ ン ネ ル と 制御器 ( (パ ソ コ ン 等パ ソ コ ン 等) ) を 接続す る 場合は、を 接続す る 場合は、標準添付の ク ロ ス ケ ー標準添付の ク ロ ス ケ ー

ブ ル が 使用出来ま す 。ブ ル が 使用出来ま す 。

HS-MPXHS-MPX は、は、 RTSRTS//CTSCTS の 制御信号をの 制御信号を 常に常に 使用し て 伝送制御を 行っ て い ま す 。使用し て 伝送制御を 行っ て い ま す 。

従っ て 、従っ て 、 デ ー タ 線の みで の 接続で はデ ー タ の 欠落が 発生す る こ と が あ り ま す 。デ ー タ 線の みで の 接続で はデ ー タ の 欠落が 発生す る こ と が あ り ま す 。

ま た 、ま た 、 CTSCTS が 未処理で す と 相手機器を ビ ジ ー と 判断し 、が 未処理で す と 相手機器を ビ ジ ー と 判断し 、 デ ー タ 送出を 行い ま せ ん 。デ ー タ 送出を 行い ま せ ん 。

DCEDCE モ デ ル の マ ス タ チ ャ ン ネ ル とモ デ ル の マ ス タ チ ャ ン ネ ル と DTEDTE 配列の 制御機器の 接続で は、配列の 制御機器の 接続で は、 上図に 於い て上図に 於い て

HS-MPXHS-MPX をを DTEDTE 配列の 制御機器、配列の 制御機器、 モ デ ム 等をモ デ ム 等を HS-MPXHS-MPX と 置き 換え て 下さ い 。と 置き 換え て 下さ い 。

HS-MPXHS-MPX は、は、 RTSRTS//CTSCTS の 制御信号をの 制御信号を 常に常に 使用し て 伝送制御を 行っ て い ま す 。使用し て 伝送制御を 行っ て い ま す 。

従っ て 、従っ て 、 デ ー タ 線の みで の 接続で はデ ー タ の 欠落が 発生す る 事が あ り ま す 。デ ー タ 線の みで の 接続で はデ ー タ の 欠落が 発生す る 事が あ り ま す 。

ま た 、ま た 、 CTSCTS が 未処理で す と 相手機器を ビ ジ ー と 判断し 、が 未処理で す と 相手機器を ビ ジ ー と 判断し 、 デ ー タ 送出を 行い ま せ ん 。デ ー タ 送出を 行い ま せ ん 。

HS-MPX

1（ FG）

20（ DTR）

2（ TXD）

3（ RXD）

4（ RTS）

5（ CTS）

6（ DSR）

7（ SG）

8（ DCD）

1（ FG）

20（ DTR）

2（ TXD）

3（ RXD）

4（ RTS）

5（ CTS）

6（ DSR）

7（ SG）

8（ DCD）

22（ RI） 22（ RI）

制御機器

も し く は

端末機器

モ デ ム 等HS-MPX

1（ FG）

20（ DTR）

2（ TXD）

3（ RXD）

4（ RTS）

5（ CTS）

6（ DSR）

7（ SG）

1（ FG）

20（ DTR）

2（ TXD）

3（ RXD）

4（ RTS）

5（ CTS）

6（ DSR）

7（ SG）

22（ RI） 22（ RI）

8（ DCD） 8（ DCD）
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２ －３ 　 デ ー タ 伝送仕様２ －３ 　 デ ー タ 伝送仕様

２２ --３３ --１ 　 マ ス タ チ ャ ン ネ ル と ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル１ 　 マ ス タ チ ャ ン ネ ル と ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル

２２ --２２ --３ 　 ケ ー ブ ル 長３ 　 ケ ー ブ ル 長

機器間を 接続す る ケ ー ブ ル 長は、機器間を 接続す る ケ ー ブ ル 長は、 なる べ く 短か い も の を 使用す る 様に し て 下さ い 。なる べ く 短か い も の を 使用す る 様に し て 下さ い 。

特に 、特に 、 通信速度が 速い 場合で の 長い ケ ー ブ ル はノ イ ズ 等の 影響で デ ー タ 化け や 欠落通信速度が 速い 場合で の 長い ケ ー ブ ル はノ イ ズ 等の 影響で デ ー タ 化け や 欠落

が 発生す る 可能性が あ り ま す 。が 発生す る 可能性が あ り ま す 。

115 . 2K b p s115 . 2K b p s の 場合は 必ずの 場合は 必ず 3m3m 以下の ケ ー ブ ル を 使用し て 下さ い 。以下の ケ ー ブ ル を 使用し て 下さ い 。

HS-MPXHS-MPXは、は、11つ の マ ス タ チ ャ ン ネ ル と モ デ ル 名で 示さ れる ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル 数つ の マ ス タ チ ャ ン ネ ル と モ デ ル 名で 示さ れる ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル 数

を 持っ て い ま す 。を 持っ て い ま す 。

例例))HS-MPX112HS-MPX112 は型式名は型式名 HS-MPXHS-MPX、、 マ ス タ チ ャ ン ネ ルマ ス タ チ ャ ン ネ ル  [1]  [1] 及び ス レ イ ブ チ ャ ン ネ及び ス レ イ ブ チ ャ ン ネ

ル 数ル 数 [12]  [12] を 意味し ま す 。を 意味し ま す 。

マ ス タ チ ャ ン ネ ル は、マ ス タ チ ャ ン ネ ル は、 制御器に 接続し ま す 。制御器に 接続し ま す 。 ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル は、ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル は、 端末機器に 接端末機器に 接

続し ま す 。続し ま す 。 ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル は、ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル は、 CH1CH1 か ら 最大か ら 最大 CH (CH (HS-MPX112HS-MPX112 ならなら CH12) CH12) まま

で で す 。で で す 。

コ マ ン ド に よ り マ ス タ チ ャ ン ネ ル と ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル をコ マ ン ド に よ り マ ス タ チ ャ ン ネ ル と ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル を HS-MPXHS-MPX 内で 接続し て内で 接続し て

制御器と 端末機器間で 双方向伝送を 行い ま す 。制御器と 端末機器間で 双方向伝送を 行い ま す 。 こ の 伝送は、こ の 伝送は、 マ ス タ チ ャ ン ネ ル と 接マ ス タ チ ャ ン ネ ル と 接

続中の ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル 間の続中の ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル 間の 11 対対 11 伝送と なり ま す 。伝送と なり ま す 。 コ マ ン ド はマ ス タ チ ャ ン ネコ マ ン ド はマ ス タ チ ャ ン ネ

ル の みが 識別す る 事が 出来ま す。ル の みが 識別す る 事が 出来ま す。コ マ ン ド は、コ マ ン ド は、 [ [第第33章　 コ マ ン ド章　 コ マ ン ド ] ] を 参照し て 下さ い 。を 参照し て 下さ い 。

各ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル は各々、各ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル は各々、 入力バ ッ フ ァ と 出力バ ッ フ ァ を 持ち ま す 。入力バ ッ フ ァ と 出力バ ッ フ ァ を 持ち ま す 。

マ ス タ チ ャ ン ネ ル に 上り 接続さ れて い ない ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル に 受信し た デ ー タ は、マ ス タ チ ャ ン ネ ル に 上り 接続さ れて い ない ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル に 受信し た デ ー タ は、

入力バ ッ フ ァ に 蓄え ら れま す 。入力バ ッ フ ァ に 蓄え ら れま す 。

そ の 後、そ の 後、 コ マ ン ド で 切り 換え る 事に よ り 、コ マ ン ド で 切り 換え る 事に よ り 、 マ ス タ チ ャ ン ネ ル へ 入力バ ッ フ ァ の デ ーマ ス タ チ ャ ン ネ ル へ 入力バ ッ フ ァ の デ ー

タ を 送信し ま す 。タ を 送信し ま す 。

ま た 、ま た 、 コ マ ン ド で 各ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル や マ ス タ チ ャ ン ネ ル へ の 送信停止、コ マ ン ド で 各ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル や マ ス タ チ ャ ン ネ ル へ の 送信停止、 送信可送信可

の 制御も 可能で す 。の 制御も 可能で す 。 停止中に 受信し た デ ー タ も 同様に バ ッ フ ァ に 蓄え ら れま す 。停止中に 受信し た デ ー タ も 同様に バ ッ フ ァ に 蓄え ら れま す 。

バ ッ フ ァ 量以上の デ ー タ 送受信や フ ロ ー 制御はバ ッ フ ァ 量以上の デ ー タ 送受信や フ ロ ー 制御は [2 [2--55入出力バ ッ フ ァ の 動作管理入出力バ ッ フ ァ の 動作管理] ] をを

参照し て 下さ い 。参照し て 下さ い 。

同報通信モ ー ド と し た 場合は、同報通信モ ー ド と し た 場合は、 制御器が マ ス タ チ ャ ン ネ ル に 送信し た デ ー タ を 、制御器が マ ス タ チ ャ ン ネ ル に 送信し た デ ー タ を 、 全全

て の ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル に 同時に 送信し ま す 。て の ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル に 同時に 送信し ま す 。
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２２ --３３ --２ 　２ 　 11 対対 11 の チ ャ ン ネ ル 接続の チ ャ ン ネ ル 接続

マ ス タ チ ャ ン ネ ル と 指定す るマ ス タ チ ャ ン ネ ル と 指定す る 11 つ の ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル をつ の ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル を 11 対対 11 で 接続し ま す 。で 接続し ま す 。

コ マ ン ド を 制御器か ら マ ス タ チ ャ ン ネ ル に 送る こ と で 接続が 切り 換わ り ま す 。コ マ ン ド を 制御器か ら マ ス タ チ ャ ン ネ ル に 送る こ と で 接続が 切り 換わ り ま す 。

制御器と 端末機器が あ た か も 直接接続さ れた よ う な状態と なり ま す 。制御器と 端末機器が あ た か も 直接接続さ れた よ う な状態と なり ま す 。

マ ス タ チ ャ ン ネ ル に 受信し た デ ー タ は、マ ス タ チ ャ ン ネ ル に 受信し た デ ー タ は、 接続し て い る ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル か ら 送信接続し て い る ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル か ら 送信

さ れま す 。さ れま す 。

ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル に 受信し た デ ー タ は、ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル に 受信し た デ ー タ は、 マ ス タ チ ャ ン ネ ル か ら 送信さ れま す 。マ ス タ チ ャ ン ネ ル か ら 送信さ れま す 。 未未

接続の ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル に 受信し た デ ー タ は、接続の ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル に 受信し た デ ー タ は、 入力バ ッ フ ァ に 蓄え ら れま す 。入力バ ッ フ ァ に 蓄え ら れま す 。 そそ

の 後コ マ ン ド で 切り 換え る 事に よ り 、の 後コ マ ン ド で 切り 換え る 事に よ り 、 蓄積さ れた バ ッ フ ァ の デ ー タ を マ ス タ チ ャ ン蓄積さ れた バ ッ フ ァ の デ ー タ を マ ス タ チ ャ ン

ネ ル へ 送信し ま す 。ネ ル へ 送信し ま す 。

ま たま た 、、 コ マ ン ド で 各ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル や マ ス タ チ ャ ン ネ ル へ の 送信停止、コ マ ン ド で 各ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル や マ ス タ チ ャ ン ネ ル へ の 送信停止、 送信可送信可

の 制御も 可能で す 。の 制御も 可能で す 。 停止中に 受信し た デ ー タ も 同様に バ ッ フ ァ に 蓄え ら れま す 。停止中に 受信し た デ ー タ も 同様に バ ッ フ ァ に 蓄え ら れま す 。 接接

続中の ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル がコ マ ン ド あ る い はフ ロ ー 制御に よ り 送信停止の 場合は続中の ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル がコ マ ン ド あ る い はフ ロ ー 制御に よ り 送信停止の 場合は

ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の 出力バ ッ フ ァ に 蓄え ら れま す 。ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の 出力バ ッ フ ァ に 蓄え ら れま す 。 送信可能と なっ た 時点で バ ッ送信可能と なっ た 時点で バ ッ

フ ァ 中の デ ー タ が 送信さ れま す 。フ ァ 中の デ ー タ が 送信さ れま す 。

受信を CH1入力バ ッ フ ァ に 入れる

マ ス タ が 送信可能なら マ ス タ へ 出力する
マ ス タ が 送信不可なら CH1入力バッ フ ァ
に 蓄え る

入力

バ ッ フ ァ

出力

バ ッ フ ァ

受信を マ ス タ 入力バッ フ ァ に 入れる

コ マ ン ド の 解析を 行う

デ ー タ はCH1の 出力バッ フ ァ へ 移す

CH1が 送信可能な ら 送信する

送信不可な ら CH1出力バ ッ フ ァ に 蓄
え る

マ ス タ チ ャ ン ネ ル

ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル

(CH1)

入力

バ ッ フ ァ

入力

バッ フ ァ

出力

バッ フ ァ

ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル

(CH2)

入力

バ ッ フ ァ

出力

バ ッ フ ァ

ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル

(CH3)

送信 受信

送信
受信 受信 受信

CH2受信は

CH2入力バ ッ フ ァ に 入れる

CH3受信は

CH3入力バッ フ ァ に 入れる
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２２ --３３ --３ 　 同報通信３ 　 同報通信

コ マ ン ド あ る い はメ モ リ 設定で 、コ マ ン ド あ る い はメ モ リ 設定で 、  [ [同報通信同報通信] ] と す る と 、と す る と 、 マ ス タ チ ャ ン ネ ル に 受信しマ ス タ チ ャ ン ネ ル に 受信し

た デ ー タ は、た デ ー タ は、 全て の チ ャ ン ネ ル に 同時に 伝送さ れま す 。全て の チ ャ ン ネ ル に 同時に 伝送さ れま す 。

こ の 場合、こ の 場合、 デ ー タ は、デ ー タ は、 各ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の 出力バ ッ フ ァ を 経由し て 、各ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の 出力バ ッ フ ァ を 経由し て 、 そ れぞ れそ れぞ れ

を ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の 通信条件で 出力さ れま す 。を ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の 通信条件で 出力さ れま す 。 従っ て 、従っ て 、 ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル のス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の

フ ロ ー 制御の 影響を 受け ま す 。フ ロ ー 制御の 影響を 受け ま す 。

い ず れか の ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル 出力バ ッ フ ァ が 規定量以上に 蓄積さ れる と 、い ず れか の ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル 出力バ ッ フ ァ が 規定量以上に 蓄積さ れる と 、 マ ス タマ ス タ

チ ャ ン ネ ル に フ ロ ー 制御が作動し ま す。チ ャ ン ネ ル に フ ロ ー 制御が作動し ま す。 ( (詳し く は詳し く は [2 [2--55　 入出力バッ フ ァ の 動作管理　 入出力バッ フ ァ の 動作管理]]

を 参照し て 下さ い 。を 参照し て 下さ い 。))

コ マ ン ド に よ り 同報を 停止す る ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル を 個別に 指定で き ま す 。コ マ ン ド に よ り 同報を 停止す る ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル を 個別に 指定で き ま す 。

入力

バ ッ フ ァ

出力

バ ッ フ ァ

受信を マ ス タ 入力バ ッ フ ァ に 入れる

コ マ ン ド の 解析を 行う (メ モ リ 同報除く )
デ ー タ は CH1の 出力バ ッ フ ァ へ 移す

各CHが 送信可能なら 送信す る

マ ス タ チ ャ ン ネ ル

ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル

(CH1)

入力

バ ッ フ ァ

入力

バッ フ ァ

出力

バッ フ ァ

ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル

(CH2)

入力

バッ フ ァ

出力

バッ フ ァ

ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル

(CH3)

送信 受信

送信
受信 受信 受信

CH2受信はCH2入力

バッ フ ァ に 入れる

CH3受信はCH3入力

バッ フ ァ に 入れる

送信 送信

CH1受信は CH1入力

バッ フ ァ に 入れる

他チ ャ ン ネ ル へ
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２２ --３３ --４ 　 ポ ー リ ン グ モ ー ド４ 　 ポ ー リ ン グ モ ー ド

ポ ー リ ン グ モ ー ド と は、ポ ー リ ン グ モ ー ド と は、全て の ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル に 受信が あ る か を チ ェ ッ ク し て 、全て の ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル に 受信が あ る か を チ ェ ッ ク し て 、

も し も あ っ た 場合は、も し も あ っ た 場合は、 そ の デ ー タ を 制御器に 送信し ま す 。そ の デ ー タ を 制御器に 送信し ま す 。

プ ロ グ ラ ム モ ー ド の 設定に よ り ポ ー リ ン グ モ ー ド と す る 事が 出来ま す 。プ ロ グ ラ ム モ ー ド の 設定に よ り ポ ー リ ン グ モ ー ド と す る 事が 出来ま す 。

受信チ ャ ン ネ ル が 切り 換わ る 毎に ヘ ッ ダ を デ ー タ に 先行し て 制御器に 送信し ま す 。受信チ ャ ン ネ ル が 切り 換わ る 毎に ヘ ッ ダ を デ ー タ に 先行し て 制御器に 送信し ま す 。

こ の 機能に よ り 、こ の 機能に よ り 、 ど の チ ャ ン ネ ル か ら の デ ー タ か を 制御器で 知る こ と が 出来ま す 。ど の チ ャ ン ネ ル か ら の デ ー タ か を 制御器で 知る こ と が 出来ま す 。

ヘ ッ ダ の 書式ヘ ッ ダ の 書式

ヘ ッ ダ ワ ー ド と 受信し た チ ャ ン ネ ル 番号を 付加し た 書式で す 。ヘ ッ ダ ワ ー ド と 受信し た チ ャ ン ネ ル 番号を 付加し た 書式で す 。

例例)) LINK#02 LINK#02 LFCR  (CH2 (CH2 に 受信し た 場合に 受信し た 場合))

　 　　 　 LIN K #10L IN K #10 LFCR  (CH10 (CH10 に 受信し た 場合に 受信し た 場合))

ヘ ッ ダ ワ ー ド はプ ロ グ ラ ム モ ー ド で 変更も 可能で す 。ヘ ッ ダ ワ ー ド はプ ロ グ ラ ム モ ー ド で 変更も 可能で す 。 ま た 、ま た 、 ヘ ッ ダ ワ ー ド を ヌ ル にヘ ッ ダ ワ ー ド を ヌ ル に

設定す る と ヘ ッ ダ 無し に す る こ と も 出来ま す 。設定す る と ヘ ッ ダ 無し に す る こ と も 出来ま す 。 ヘ ッ ダ 無し で は、ヘ ッ ダ 無し で は、 チ ャ ン ネ ル 番号もチ ャ ン ネ ル 番号も

送信し ま せ ん 。送信し ま せ ん 。

入力

バ ッ フ ァ

出力

バ ッ フ ァ

受信を マ ス タ 入力バ ッ フ ァ に 入れる

コ マ ン ド の 解析を 行う
切換コ マ ン ド で あ ればチ ャ ン ネ ル を 接
続し 、 デ ー タ を 出力バッ フ ァ へ

マ ス タ チ ャ ン ネ ル

ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル

(CH1)

入力

バ ッ フ ァ

入力

バッ フ ァ

出力

バッ フ ァ

ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル

(CH2)

入力

バッ フ ァ

出力

バッ フ ァ

ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル

(CH3)

送信 受信

送信
受信 受信 受信

CH2受信は CH2入力
バッ フ ァ に 入れる

CH3受信はCH3入力
バッ フ ァ に 入れる

送信 送信

CH1受信はCH1入力
バ ッ フ ァ に 入れる

全チ ャ ン ネ ル の 受信チ ェ ッ ク 入力デ ー タ あ り ？

受信あ り の チ ャ ン ネ ル に 接続する

マ ス タ が 送信可能な ら マ ス タ へ 出力する



2222

第２ 章　 動作仕様第２ 章　 動作仕様

２２ --３３ --５ 　 ス キ ャ ン ニ ン グ の 実施５ 　 ス キ ャ ン ニ ン グ の 実施

あ る チ ャ ン ネ ル に 受信が あ る と 、あ る チ ャ ン ネ ル に 受信が あ る と 、 そ の チ ャ ン ネ ル に 設定さ れた 一定時間に 次の キ ャそ の チ ャ ン ネ ル に 設定さ れた 一定時間に 次の キ ャ

ラ ク タ が 連続す る か を そ の チ ャ ン ネ ル を 保持し て 待ち ま す 。ラ ク タ が 連続す る か を そ の チ ャ ン ネ ル を 保持し て 待ち ま す 。 従っ て 、従っ て 、 同じ チ ャ ン ネ同じ チ ャ ン ネ

ル か ら の 一連の デ ー タ が途切れて マ ス タ チ ャ ン ネ ル に 伝送さ れる こ と はあ り ま せん 。ル か ら の 一連の デ ー タ が途切れて マ ス タ チ ャ ン ネ ル に 伝送さ れる こ と はあ り ま せん 。

一定時間内に 次の キ ャ ラ ク タ 受信が ない 場合は、一定時間内に 次の キ ャ ラ ク タ 受信が ない 場合は、 ポ ー リ ン グ を 再開し ま す 。ポ ー リ ン グ を 再開し ま す 。

マ ス タ チ ャ ン ネ ル 送信停止と なる コ マ ン ド を 実行す る と 、マ ス タ チ ャ ン ネ ル 送信停止と なる コ マ ン ド を 実行す る と 、 制御器へ の デ ー タ 送信は制御器へ の デ ー タ 送信は

停止し ま す 。停止し ま す 。 マ ス タ チ ャ ン ネ ル 送信可と す る コ マ ン ド で 制御器へ の デ ー タ 送信を 再マ ス タ チ ャ ン ネ ル 送信可と す る コ マ ン ド で 制御器へ の デ ー タ 送信を 再

開し ま す 。開し ま す 。

ポ ー リ ン グ モ ー ド 中で も 下り 方向の 送信、ポ ー リ ン グ モ ー ド 中で も 下り 方向の 送信、 下り 方向の 接続切り 換え は可能で す 。下り 方向の 接続切り 換え は可能で す 。

ポ ー リ ン グ 選択／非選択、ポ ー リ ン グ 選択／非選択、ヘ ッ ダ ワ ー ド 、ヘ ッ ダ ワ ー ド 、タ イ マ 値の 設定方法は、タ イ マ 値の 設定方法は、 [2 [2--44--3 3 プ ロ グ ラプ ロ グ ラ

ム モ ー ド で の 編集ム モ ー ド で の 編集] ] を 参照し て 下さ い 。を 参照し て 下さ い 。

ス キ ャ ニ ン グ と は、ス キ ャ ニ ン グ と は、 コ マ ン ド に よ る 開始命令で 、コ マ ン ド に よ る 開始命令で 、 全て の ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の 受信全て の ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の 受信

の 有無を チ ェ ッ ク し て 、の 有無を チ ェ ッ ク し て 、 も し デ ー タ が あ っ た なら ば、も し デ ー タ が あ っ た なら ば、 そ の ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル を 受そ の ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル を 受

信チ ャ ン ネ ル と し て 接続し た 後、信チ ャ ン ネ ル と し て 接続し た 後、 ス キ ャ ン ニ ン グ を 停止し ま す 。ス キ ャ ン ニ ン グ を 停止し ま す 。

受信デ ー タ はそ の 後、受信デ ー タ はそ の 後、 コ マ ン ドコ マ ン ド  (LINK#nE (LINK#nE、、 LINK#n< ) LINK#n< ) で マ ス タ チ ャ ン ネ ル へ の 送信で マ ス タ チ ャ ン ネ ル へ の 送信

を 指示し て 、を 指示し て 、 制御器に 送信す る こ と に なり ま す 。制御器に 送信す る こ と に なり ま す 。

ヘ ッ ダ ワ ー ド の 設定が あ る 場合は、ヘ ッ ダ ワ ー ド の 設定が あ る 場合は、 停止の 際に 制御器に 接続チ ャ ン ネ ル 番号を 送信停止の 際に 制御器に 接続チ ャ ン ネ ル 番号を 送信

し ま す 。し ま す 。 ヘ ッ ダ の 書式はポ ー リ ン グ と 同じ で す 。ヘ ッ ダ の 書式はポ ー リ ン グ と 同じ で す 。

ス キ ャ ン ニ ン グ 中で も 下り 方向ス キ ャ ン ニ ン グ 中で も 下り 方向 ( (同報を 含む同報を 含む ) ) へ の 送信は可能で す 。へ の 送信は可能で す 。

ポ ー リ ン グ モ ー ド と の 違いポ ー リ ン グ モ ー ド と の 違い

▼▼ ス キ ャ ン ニ ン グ は、ス キ ャ ン ニ ン グ は、 コ マ ン ド で 開始、コ マ ン ド で 開始、 停止す る 。停止す る 。

▼▼ ス キ ャ ン ニ ン グ は、ス キ ャ ン ニ ン グ は、受信あ り と なっ た 時に 制御器へ の 送信は行わ ず 、受信あ り と なっ た 時に 制御器へ の 送信は行わ ず 、マ ス タ チ ャマ ス タ チ ャ

ン ネ ル 送信停止と なる 。ン ネ ル 送信停止と なる 。

▼▼ ポ ー リ ン グ は、ポ ー リ ン グ は、 受信あ り の チ ャ ン ネ ル に 接続し て 、受信あ り の チ ャ ン ネ ル に 接続し て 、 直ち に 制御器へ 送信す る 。直ち に 制御器へ 送信す る 。
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２ －４ 　 動作条件の 設定２ －４ 　 動作条件の 設定

２２ --４４ --１ 　 動作条件１ 　 動作条件

２２ --４４ --２ 　 プ ロ グ ラ ム ス イ ッ チ に よ る マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 通信条件２ 　 プ ロ グ ラ ム ス イ ッ チ に よ る マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 通信条件

動作条件と は、動作条件と は、 HS-MPXHS-MPX の 各チ ャ ン ネ ル の 通信条件や モ ー ド 等で す 。の 各チ ャ ン ネ ル の 通信条件や モ ー ド 等で す 。

マ ス タ チ ャ ン ネ ル を 通し てマ ス タ チ ャ ン ネ ル を 通し て  [2 [2--44--3 3 プ ロ グ ラ ム モ ー ド で の 編集プ ロ グ ラ ム モ ー ド で の 編集] ] で モ ー ド や チ ャ ン ネで モ ー ド や チ ャ ン ネ

ル 個別条件を 対話式に 編集し ま す 。ル 個別条件を 対話式に 編集し ま す 。

変更後の 条件は不揮発メ モ リ に 記録さ れま す 。変更後の 条件は不揮発メ モ リ に 記録さ れま す 。 以後、以後、 電源投入の 際、電源投入の 際、 同じ 条件で 起同じ 条件で 起

動し ま す 。動し ま す 。

なお 、なお 、出荷時は出荷時は [2 [2--44--4 4 条件設定項目条件設定項目] ] で 示し た デ フ ォ ル ト 値が 動作条件と なっ て いで 示し た デ フ ォ ル ト 値が 動作条件と なっ て い

ま す 。ま す 。

[PROG SW] [PROG SW] を 押し なが ら 電源を 投入す る と 、を 押し なが ら 電源を 投入す る と 、 [ [ス イ ッ チ に よ る プ ロ グ ラ ム モ ー ドス イ ッ チ に よ る プ ロ グ ラ ム モ ー ド ] ] とと

なり ま す 。なり ま す 。 (PROG SW (PROG SW はは 33秒程度押し 続け て 下さ い 。秒程度押し 続け て 下さ い 。))

こ の モ ー ド はこ の モ ー ド は [ [コ マ ン ド に よ る プ ロ グ ラ ム モ ー ドコ マ ン ド に よ る プ ロ グ ラ ム モ ー ド ] ] で の 動作に 加え て 、で の 動作に 加え て 、次の 動作が 可次の 動作が 可

能で す 。能で す 。

[ [ PROG SW] PROG SW] を 押し なが ら の 電源投入で 、を 押し なが ら の 電源投入で 、 マ ス タ チ ャ ン ネ ル は出荷時の デ フ ォ ル トマ ス タ チ ャ ン ネ ル は出荷時の デ フ ォ ル ト

通信条件で の プ ロ グ ラ ム モ ー ド で 立ち 上が り ま す 。通信条件で の プ ロ グ ラ ム モ ー ド で 立ち 上が り ま す 。

そ の 後、そ の 後、 [PROG SW]  [PROG SW] を 押す 毎に 、を 押す 毎に 、通信条件が 変化し た プ ロ グ ラ ム モ ー ド と なり ま す 。通信条件が 変化し た プ ロ グ ラ ム モ ー ド と なり ま す 。

こ の 際、こ の 際、 変化し た 通信条件で変化し た 通信条件で  [*** PROGRAM MODE ***]  [*** PROGRAM MODE ***] を マ ス タ チ ャ ン ネ ル に 送信を マ ス タ チ ャ ン ネ ル に 送信

し ま す の で 、し ま す の で 、 タ ー ミ ナ ル の 通信条件と 一致し た 場合はそ の メ ッ セ ー ジ が 画面に 表示タ ー ミ ナ ル の 通信条件と 一致し た 場合はそ の メ ッ セ ー ジ が 画面に 表示

さ れ、さ れ、 そ の 通信条件で の 編集が 可能と なり ま す 。そ の 通信条件で の 編集が 可能と なり ま す 。
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２２ --４４ --３ 　 プ ロ グ ラ ム モ ー ド で の 編集３ 　 プ ロ グ ラ ム モ ー ド で の 編集

通信条件の 変化通信条件の 変化 (PROG (PROG を 押す 毎に 順に 変化し 、を 押す 毎に 順に 変化し 、 一巡す る一巡す る ))

 9.6Kbps 9.6Kbps、、 デ ー タ 長デ ー タ 長 88 ビ ッ ト 、ビ ッ ト 、 パ リ テ ィ 無し 　 　 　 　 　 　 　 デ フ ォ ル ト 値パ リ テ ィ 無し 　 　 　 　 　 　 　 デ フ ォ ル ト 値

 9.6Kbps 9.6Kbps、、 デ ー タ 長デ ー タ 長 77 ビ ッ ト 、ビ ッ ト 、 パ リ テ ィ 奇数パ リ テ ィ 奇数 (ODD) (ODD)

 9.6Kbps 9.6Kbps、、 デ ー タ 長デ ー タ 長 77 ビ ッ ト 、ビ ッ ト 、 パ リ テ ィ 偶数パ リ テ ィ 偶数 (EVEN) (EVEN)

19.2Kbps19.2Kbps、、 デ ー タ 長デ ー タ 長 88 ビ ッ ト 、ビ ッ ト 、 パ リ テ ィ 無しパ リ テ ィ 無し

19.2Kbps19.2Kbps、、 デ ー タ 長デ ー タ 長 77 ビ ッ ト 、ビ ッ ト 、 パ リ テ ィ 奇数パ リ テ ィ 奇数 (ODD) (ODD)

19.2Kbps19.2Kbps、、 デ ー タ 長デ ー タ 長 77 ビ ッ ト 、ビ ッ ト 、 パ リ テ ィ 偶数パ リ テ ィ 偶数 (EVEN) (EVEN)

38.4Kbps38.4Kbps、、 デ ー タ 長デ ー タ 長 88 ビ ッ ト 、ビ ッ ト 、 パ リ テ ィ 無しパ リ テ ィ 無し

38.4Kbps38.4Kbps、、 デ ー タ 長デ ー タ 長 77 ビ ッ ト 、ビ ッ ト 、 パ リ テ ィ 奇数パ リ テ ィ 奇数 (ODD) (ODD)

38.4Kbps38.4Kbps、、 デ ー タ 長デ ー タ 長 77 ビ ッ ト 、ビ ッ ト 、 パ リ テ ィ 偶数パ リ テ ィ 偶数 (EVEN) (EVEN)

14.4Kbps14.4Kbps、、 デ ー タ 長デ ー タ 長 88 ビ ッ ト 、ビ ッ ト 、 パ リ テ ィ 無しパ リ テ ィ 無し

14.4Kbps14.4Kbps、、 デ ー タ 長デ ー タ 長 77 ビ ッ ト 、ビ ッ ト 、 パ リ テ ィ 奇数パ リ テ ィ 奇数 (ODD) (ODD)

14.4Kbps14.4Kbps、、 デ ー タ 長デ ー タ 長 77 ビ ッ ト 、ビ ッ ト 、 パ リ テ ィ 偶数パ リ テ ィ 偶数 (EVEN) (EVEN)

28.8Kbps28.8Kbps、、 デ ー タ 長デ ー タ 長 88 ビ ッ ト 、ビ ッ ト 、 パ リ テ ィ 無しパ リ テ ィ 無し

28.8Kbps28.8Kbps、、 デ ー タ 長デ ー タ 長 77 ビ ッ ト 、ビ ッ ト 、 パ リ テ ィ 奇数パ リ テ ィ 奇数 (ODD) (ODD)

28.8Kbps28.8Kbps、、 デ ー タ 長デ ー タ 長 77 ビ ッ ト 、ビ ッ ト 、 パ リ テ ィ 偶数パ リ テ ィ 偶数 (EVEN) (EVEN)

こ の 機能は、こ の 機能は、 次の 場合に 便利で す 。次の 場合に 便利で す 。

◆◆ 設定に 使用す る タ ー ミ ナ ル の 通信条件が 限ら れて い る 場合設定に 使用す る タ ー ミ ナ ル の 通信条件が 限ら れて い る 場合

◆◆ マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 通信条件を 忘れた 場合マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 通信条件を 忘れた 場合

◆◆ コ マ ン ド 無効の 設定を 行っ た 後、コ マ ン ド 無効の 設定を 行っ た 後、 設定変更の 必要が 生じ た 場合設定変更の 必要が 生じ た 場合

通信条件の 編集を 行い 、通信条件の 編集を 行い 、 不揮発メ モ リ に 記録し ま す 。不揮発メ モ リ に 記録し ま す 。

マ ス タ チ ャ ン ネ ル に 接続し た タ ー ミ ナ ル 機能を 持つ 通信機器マ ス タ チ ャ ン ネ ル に 接続し た タ ー ミ ナ ル 機能を 持つ 通信機器 ( (パソ コ ン 等パソ コ ン 等) ) で 対話的で 対話的

に 編集を 行う こ と が 出来ま す 。に 編集を 行う こ と が 出来ま す 。

ASSCIIASSCII コ ー ド か ら なる プ ロ グ ラ ム モ ー ド の コ マ ン ド に よ り 編集、コ ー ド か ら なる プ ロ グ ラ ム モ ー ド の コ マ ン ド に よ り 編集、 確認を 行い ま す 。確認を 行い ま す 。

添付の添付の TERM WINTERM WIN が 使用で き ま す 。が 使用で き ま す 。

各設定項目の 意味と デ フ ォ ル ト 値は各設定項目の 意味と デ フ ォ ル ト 値は [2 [2--44--4 4 条件設定項目条件設定項目] ] を 参照し て 下さ い 。を 参照し て 下さ い 。
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1)1) プ ロ グ ラ ム モ ー ド へ の 入り 方プ ロ グ ラ ム モ ー ド へ の 入り 方

22 種類の 方法で プ ロ グ ラ ム モ ー ド に 入る こ と が 出来ま す 。種類の 方法で プ ロ グ ラ ム モ ー ド に 入る こ と が 出来ま す 。

[[コ マ ン ド に よ る プ ロ グ ラ ム モ ー ドコ マ ン ド に よ る プ ロ グ ラ ム モ ー ド ] ] は、は、 LINK#nMLINK#nM コ マ ン ド で 入り ま す 。コ マ ン ド で 入り ま す 。

[[ス イ ッ チ に よ る プ ロ グ ラ ム モ ー ドス イ ッ チ に よ る プ ロ グ ラ ム モ ー ド ] ] は、は、 電源投入時の電源投入時の PROG SWPROG SW で 入り ま す 。で 入り ま す 。

プ ロ グ ラ ム モ ー ド に 入る とプ ロ グ ラ ム モ ー ド に 入る と *** PROGRAM MODE *** *** PROGRAM MODE *** LFCR   を 送信し て 、を 送信し て 、プ ロ グ ラプ ロ グ ラ

ム モ ー ド の コ マ ン ド の 受け 付け が 可能と なり ま す 。ム モ ー ド の コ マ ン ド の 受け 付け が 可能と なり ま す 。

尚、尚、 [ [ス イ ッ チ に よ る プ ロ グ ラ ム モ ー ドス イ ッ チ に よ る プ ロ グ ラ ム モ ー ド ] ] の 場合は、の 場合は、プ ロ グ ラ ム モ ー ド 中の 通信条プ ロ グ ラ ム モ ー ド 中の 通信条

件の 変更が 可能で す 。件の 変更が 可能で す 。 ( [2 ( [2--44--2] 2] 参照参照))

2)2) プ ロ グ ラ ム モ ー ド の 終了プ ロ グ ラ ム モ ー ド の 終了

ESC (1Bh) ESC (1Bh) コ ー ド あ る い はコ ー ド あ る い は END END LFCR   で プ ロ グ ラ ム モ ー ド を 終了し ま す 。で プ ロ グ ラ ム モ ー ド を 終了し ま す 。

編集内容を 不揮発メ モ リ に 書き 込み、編集内容を 不揮発メ モ リ に 書き 込み、*** PROGRAM MODE *** *** PROGRAM MODE *** LFCR   を 返送し たを 返送し た

後、後、 通信条件を 新し い 条件に 変更し て か ら 、通信条件を 新し い 条件に 変更し て か ら 、 通常の 動作状態と なり ま す 。通常の 動作状態と なり ま す 。

不揮発メ モ リ へ の 書き 込みは、不揮発メ モ リ へ の 書き 込みは、終了時に 一括し て 行わ れま す 。終了時に 一括し て 行わ れま す 。書き 込み繰り 返し書き 込み繰り 返し

寿命は、寿命は、 約約 1010 万回で す の で 、万回で す の で 、 通常の 使用で は充分の 回数で す 。通常の 使用で は充分の 回数で す 。

3)3) 設定状態の 表示設定状態の 表示

そ の 時の 設定条件を プ ロ グ ラ ム モ ー ド 中の い つ で も 確認出来ま す 。そ の 時の 設定条件を プ ロ グ ラ ム モ ー ド 中の い つ で も 確認出来ま す 。

文字無し の文字無し の   LFCR   の みを 送る こ と に よ り 、の みを 送る こ と に よ り 、そ の 時の 内容を タ ー ミ ナ ル に 表示し まそ の 時の 内容を タ ー ミ ナ ル に 表示し ま

す。す。設定内容は複数ペ ー ジ に 分け て 表示さ れま す。設定内容は複数ペ ー ジ に 分け て 表示さ れま す。 ( (ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル 数で ペ ース レ イ ブ チ ャ ン ネ ル 数で ペ ー

ジ 数は異なるジ 数は異なる ) ) LFCR   を 送る 毎に 、を 送る 毎に 、 次の ペ ー ジ を 表示し て 、次の ペ ー ジ を 表示し て 、 最後の ペ ー ジ の 次は最後の ペ ー ジ の 次は

11 ペ ー ジ 目と なり ま す 。ペ ー ジ 目と なり ま す 。

ま た 、ま た 、 数字数字  LFCR   と す る 事で 、と す る 事で 、 数字で 指定し た ペ ー ジ を 表示し ま す 。数字で 指定し た ペ ー ジ を 表示し ま す 。

例例)) 2 2 LFCR 　 　　 　 22 ペ ー ジ 目を 表示ペ ー ジ 目を 表示
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表示例）表示例）

*** PROGRAM 1*** PROGRAM 1//2 *** 2 *** LFCR

HS-MPX VER1.0 96HS-MPX VER1.0 96//XXXX//XX     ROM VERSION XX     ROM VERSION LFCR

L=LINK#L=LINK# LINK COMMAND LINK COMMAND LFCR

LD=0D0ALD=0D0A DELIMMIT OF LINK COMMAND (HEX) DELIMMIT OF LINK COMMAND (HEX) LFCR

H=LINK#H=LINK# HEADER WORD HEADER WORD LFCR

HD=0D0AHD=0D0A DELIMMIT OF HEADER WORD (HEX) DELIMMIT OF HEADER WORD (HEX) LFCR

RH=RH= RESULT HEADER WORD (HEX) RESULT HEADER WORD (HEX) LFCR

P=DP=D POLLING [EPOLLING [E//D] D] LFCR

POSE=EPOSE=E POSE [EPOSE [E//D] D] LFCR

I=DI=D INSTRUCTION WATCH TIMER [sec] INSTRUCTION WATCH TIMER [sec] LFCR

R=DR=D RESET (Rx DC2) [ERESET (Rx DC2) [E//D] D] LFCR

C=DC=D CLEAR BUFFER (Rx DC4) [ECLEAR BUFFER (Rx DC4) [E//D] D] LFCR

V=SV=S VERSION [NVERSION [N//S] S] LFCR

DN=0DN=0 THE NUMMBER OF DOWN LOAD CHANNEL WHEN POWER ON THE NUMMBER OF DOWN LOAD CHANNEL WHEN POWER ON LFCR

UP=  -UP=  - THE NUMMBER OF UP LOAD CHANNEL WHEN POWER ON THE NUMMBER OF UP LOAD CHANNEL WHEN POWER ON LFCR

*** PROGRAM 2*** PROGRAM 2//2 *** 2 *** LFCR

KBPSKBPS STOPSTOP　　 DATADATA　　 PARITYPARITY　　 XONXON　　    DTR   DTR　　     DCD    DCD　　  DELIMMIT DELIMMIT　　 TIMEOUTTIMEOUT　　   MULTI   MULTI LFCR

MB=9.6MB=9.6 MS=2MS=2　　 MD=8MD=8　　 MP=NMP=N　　   MX=D  MX=D　　 MD=DMD=D　　 MC=D MC=D LFCR

1B=9.61B=9.6 1S=21S=2　　  1D=8 1D=8　　  1P=N 1P=N　 　　 　 1X=D1X=D　　  1D=D 1D=D　　  1C=D 1C=D　　 1DEL=1DEL=　 　　 　  1TIM=0.05 1TIM=0.05　　  1M=e  1M=e LFCR

2B=9.62B=9.6 2S=22S=2　　  2D=8 2D=8　　  2P=N 2P=N　 　　 　 2X=D2X=D　　  2D=D 2D=D　　  2C=D 2C=D　　 2DEL=2DEL=　 　　 　  2TIM=0.05 2TIM=0.05　　  2M=e  2M=e LFCR

3B=9.63B=9.6 3S=23S=2　　  3D=8 3D=8　　  3P=N 3P=N　 　　 　 3X=D3X=D　　  3D=D 3D=D　　  3C=D 3C=D　　 3DEL=3DEL=　 　　 　  3TIM=0.05 3TIM=0.05　　  3M=e  3M=e LFCR

4B=9.64B=9.6 4S=24S=2　　  4D=8 4D=8　　  4P=N 4P=N　 　　 　 4X=D4X=D　　  4D=D 4D=D　　  4C=D 4C=D　　 4DEL=4DEL=　 　　 　  4TIM=0.05 4TIM=0.05　　  4M=e  4M=e LFCR
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4)4) 基本的な設定方法基本的な設定方法

設定条件の 変更は、設定条件の 変更は、 タ ー ミ ナ ル か ら の コ マ ン ド で 行い ま す 。タ ー ミ ナ ル か ら の コ マ ン ド で 行い ま す 。 ASCIIASCII 文字列か ら な文字列か ら な

る コ マ ン ド は、る コ マ ン ド は、最後に最後に  [CR (0Dh) ]  [CR (0Dh) ] キ ャ リ ッ ジリ タ ー ン とキ ャ リ ッ ジリ タ ー ン と  [LF (0Ah) ]  [LF (0Ah) ] ラ イ ン フ ィ ーラ イ ン フ ィ ー

ド の コ ー ド を 付け ま す 。ド の コ ー ド を 付け ま す 。

コ マ ン ド の 書式はコ マ ン ド の 書式は [3)  [3) 設定状態の 表示設定状態の 表示] ] の 操作で 表示さ れる 書式と 同じ 様に 入力の 操作で 表示さ れる 書式と 同じ 様に 入力

し ま す 。し ま す 。

項目名＝設定値項目名＝設定値  LFCR

例例)) LL ＝＝ CHENGE# CHENGE# LFCR コ マ ン ド ワ ー ド をコ マ ン ド ワ ー ド を CHENGE#CHENGE# に 変更し ま す 。に 変更し ま す 。

例例)) PP ＝＝ E E LFCR ポ ー リ ン グ 動作を 選択と し ま す 。ポ ー リ ン グ 動作を 選択と し ま す 。

各チ ャ ン ネ ル 別の 項目は、各チ ャ ン ネ ル 別の 項目は、 先頭に チ ャ ン ネ ル 番号が 付い た 項目名に なり ま す 。先頭に チ ャ ン ネ ル 番号が 付い た 項目名に なり ま す 。

例例)) 4B4B ＝＝ 76.876.8 LFCR CH4CH4 の 通信速度をの 通信速度を 76.8Kbps76.8Kbps と し ま す 。と し ま す 。

番号部分はこ の マ ニ ュ ア ル で はｎ で 示し ま す 。番号部分はこ の マ ニ ュ ア ル で はｎ で 示し ま す 。

ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の 指定は、ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の 指定は、 11 ～～ 3232 の 数値と なり ま す 。の 数値と なり ま す 。

マ ス タ チ ャ ン ネ ル は、マ ス タ チ ャ ン ネ ル は、 番号の 部分を番号の 部分を MM と し ま す 。と し ま す 。 MBMB ＝＝ 76.8 76.8 LFCR

番号を番号を 00 と す る と 、と す る と 、 全て の チ ャ ン ネ ル が 同じ 設定値に なり ま す 。全て の チ ャ ン ネ ル が 同じ 設定値に なり ま す 。 0B=76.8 0B=76.8 LFCR

規定さ れて い ない コ マ ン ド 、規定さ れて い ない コ マ ン ド 、 あ る い は設定不可能な値を 入力し た 場合はあ る い は設定不可能な値を 入力し た 場合は? ? LFCR

を 返し ま す 。を 返し ま す 。 こ の 際、こ の 際、 設定値の 変更はさ れま せ ん の で 、設定値の 変更はさ れま せ ん の で 、再度コ マ ン ド 文字列や 値再度コ マ ン ド 文字列や 値

を 確認し て 入力し て 下さ い 。を 確認し て 入力し て 下さ い 。
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２２ --４４ --４ 　 条件設定項目４ 　 条件設定項目

条件設定は、条件設定は、 [2 [2--44--3 3 プ ロ グ ラ ム モ ー ド で の 編集プ ロ グ ラ ム モ ー ド で の 編集] ] に 記載し て い る 方法で 編集し ま す 。に 記載し て い る 方法で 編集し ま す 。

こ の 項で は、こ の 項で は、 各条件の 意味、各条件の 意味、 デ フ ォ ル ト 値と 編集方法に 付い て 記載し ま す 。デ フ ォ ル ト 値と 編集方法に 付い て 記載し ま す 。

1)1) ROM VERSION (ROM VERSION (こ の 項目は変更で き ま せ んこ の 項目は変更で き ま せ ん ))

ソ フ ト バ ー ジ ョ ン を 表示し ま す 。ソ フ ト バ ー ジ ョ ン を 表示し ま す 。

DCEDCE モ デ ル で はモ デ ル で は (DCE MODEL)  (DCE MODEL) も 表示し ま す 。も 表示し ま す 。

2)2) コ マ ン ド キ ー ワ ー ドコ マ ン ド キ ー ワ ー ド デ フ ォ ル トデ フ ォ ル ト LINK#LINK#

HS-MPXHS-MPX が コ マ ン ド と 認識す る 文字列で す 。が コ マ ン ド と 認識す る 文字列で す 。

マ ス タ チ ャ ン ネ ル に こ の 文字列が 受信さ れる と 、マ ス タ チ ャ ン ネ ル に こ の 文字列が 受信さ れる と 、コ マ ン ド の 開始と し て チ ェ ッ クコ マ ン ド の 開始と し て チ ェ ッ ク

し ま す 。し ま す 。

最大最大 1616 文字ま で の 文字列を 任意に 設定す る 事が 可能で す 。文字ま で の 文字列を 任意に 設定す る 事が 可能で す 。

こ の 文字列を ヌ ル と す る と 、こ の 文字列を ヌ ル と す る と 、コ マ ン ド 無効と なり 、コ マ ン ド 無効と なり 、メ モ リ 設定の 条件で の み動作メ モ リ 設定の 条件で の み動作

し ま す 。し ま す 。

LL ＝＝ aaaa  aaaa  LFCR

AaaaAaaa は文字列で す 。は文字列で す 。

LL ＝＝  LFCR   と し た 場合と し た 場合 ( (ヌ ル 指定ヌ ル 指定) ) は、は、 コ マ ン ド 無効で す 。コ マ ン ド 無効で す 。

3)3) コ マ ン ド の デ リ ミ タ コ ー ドコ マ ン ド の デ リ ミ タ コ ー ド デ フ ォ ル トデ フ ォ ル ト 0D0A0D0A

コ マ ン ド 書式の 最後に 付加さ れる コ ー ド で す 。コ マ ン ド 書式の 最後に 付加さ れる コ ー ド で す 。コ マ ン ド の 終わ り を チ ェ ッ ク し まコ マ ン ド の 終わ り を チ ェ ッ ク し ま

す 。す 。

最大最大 44 キ ャ ラ ク タ ま で を 任意に 設定す る 事が 可能で す 。キ ャ ラ ク タ ま で を 任意に 設定す る 事が 可能で す 。

LDLD ＝＝ hhhh hhhh LFCR

hhhh はは 0000 か らか ら FFFFま で のま で の 1616 進で 指示し ま す 。進で 指示し ま す 。  ( (必ず必ず 11 バ イ ト をバ イ ト を 22 桁で 指示桁で 指示))

LDLD ＝＝  LFCR   と し た 場合は、と し た 場合は、 デ リ ミ タ 無し と なり ま す 。デ リ ミ タ 無し と なり ま す 。

4)4) ヘ ッ ダ ワ ー ドヘ ッ ダ ワ ー ド デ フ ォ ル トデ フ ォ ル ト LINK#LINK#

ポ ー リ ン グ 及び ス キ ャ ニ ン グ の 際、ポ ー リ ン グ 及び ス キ ャ ニ ン グ の 際、受信チ ャ ン ネ ル 番号を 制御器に 知ら せ る 書式受信チ ャ ン ネ ル 番号を 制御器に 知ら せ る 書式

の 先頭に 付加さ れる 文字列で す 。の 先頭に 付加さ れる 文字列で す 。

最大最大 1616 文字ま で の 文字列を 任意に 設定す る 事が 可能で す 。文字ま で の 文字列を 任意に 設定す る 事が 可能で す 。

こ の 文字列を ヌ ル と す る と 、こ の 文字列を ヌ ル と す る と 、ヘ ッ ダヘ ッ ダ  ( (チ ャ ン ネ ル 番号もチ ャ ン ネ ル 番号も ) ) を 送信し なく なり ま す 。を 送信し なく なり ま す 。

HH ＝＝ aaaa aaaa LFCR

aaaaaaaa は文字列で す 。は文字列で す 。

HH ＝＝  LFCR   と し た 場合と し た 場合 ( (ヌ ル 指定ヌ ル 指定) ) は、は、 ヘ ッ ダ 無し で す 。ヘ ッ ダ 無し で す 。



2929

第２ 章　 動作仕様第２ 章　 動作仕様

5)5) ヘ ッ ダ の デ リ ミ タ コ ー ドヘ ッ ダ の デ リ ミ タ コ ー ド デ フ ォ ル トデ フ ォ ル ト 0D0A0D0A

ヘ ッ ダ 書式の 最後に 付加さ れる コ ー ド で す 。ヘ ッ ダ 書式の 最後に 付加さ れる コ ー ド で す 。

最大最大 44 キ ャ ラ ク タ ま で を 任意に 設定す る 事が 可能で す 。キ ャ ラ ク タ ま で を 任意に 設定す る 事が 可能で す 。

HDHD ＝＝ hhhh hhhh LFCR

hhhh はは 0000 か らか ら FFFFま で のま で の 1616 進で 指示し ま す 。進で 指示し ま す 。  ( (必ず必ず 11 バ イ ト をバ イ ト を 22 桁で 指示桁で 指示))

HDHD ＝＝  LFCR   と し た 場合は、と し た 場合は、 デ リ ミ タ 無し と なり ま す 。デ リ ミ タ 無し と なり ま す 。

6)6) リ ザ ル ト の ヘ ッ ダ ワ ー ド 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 デ フ ォ ル ト 　 ヌ ルリ ザ ル ト の ヘ ッ ダ ワ ー ド 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 デ フ ォ ル ト 　 ヌ ル  ( (無し無し ))

HS-MPXHS-MPX の 状態を 読み出す コ マ ン ド に 対し て 、の 状態を 読み出す コ マ ン ド に 対し て 、 リ ザ ル ト を 返す 時の 先頭に 付加リ ザ ル ト を 返す 時の 先頭に 付加

さ れる 文字さ れる 文字 HS-MPXHS-MPX 列で す 。列で す 。

最大最大1616 文字ま で の 文字列を 任意に 設定す る 事が 可能で す 。文字ま で の 文字列を 任意に 設定す る 事が 可能で す 。  RH RH ＝＝aaaa aaaa LFCR

aaaaaaaa は文字列で す 。は文字列で す 。

RHRH ＝＝  LFCR   と し た 場合と し た 場合 ( (ヌ ル 指定ヌ ル 指定) ) は、は、 リ ザ ル ト ヘ ッ ダ は付き ま せ ん 。リ ザ ル ト ヘ ッ ダ は付き ま せ ん 。

7)7) ポ ー リ ン グ 機能ポ ー リ ン グ 機能 デ フ ォ ル トデ フ ォ ル ト D (D (非選択非選択))

PP ＝＝ E E LFCR

[2[2--33--4 4 ポ ー リ ン グ モ ー ドポ ー リ ン グ モ ー ド ] ] の 動作を 選択し ま す 。の 動作を 選択し ま す 。

PP ＝＝ D D LFCR

ポ ー リ ン グ は動作し ま せ ん 。ポ ー リ ン グ は動作し ま せ ん 。

8)8) リ ザ ル ト 後の マ ス タ チ ャ ン ネ ル へ の 送信停止リ ザ ル ト 後の マ ス タ チ ャ ン ネ ル へ の 送信停止 デ フ ォ ル トデ フ ォ ル ト E (E (選択選択))

POSEPOSE ＝＝ E E LFCR

リ ザ ル ト と デ ー タ の 区別を 付け る 為、リ ザ ル ト と デ ー タ の 区別を 付け る 為、リ ザ ル ト 送信後に マ ス タ チ ャ ン ネ ル へ の 送リ ザ ル ト 送信後に マ ス タ チ ャ ン ネ ル へ の 送

信が 停止さ れま す 。信が 停止さ れま す 。 LINK#nELINK#nE、、 LINK#n<LINK#n< コ マ ン ド で 再開し ま す 。コ マ ン ド で 再開し ま す 。

POSEPOSE ＝＝ D D LFCR

リ ザ ル ト 送信後、リ ザ ル ト 送信後、 マ ス タ チ ャ ン ネ ル 送信可否は変化し ま せ ん 。マ ス タ チ ャ ン ネ ル 送信可否は変化し ま せ ん 。
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9)9)   命令監視タ イ マ 機能命令監視タ イ マ 機能 デ フ ォ ル トデ フ ォ ル ト D (D (非選択非選択))

 HS-MPX HS-MPX は、は、 マ ス タ チ ャ ン ネ ル に コ マ ン ド 書式と 一致す る 文字列を 受信す るマ ス タ チ ャ ン ネ ル に コ マ ン ド 書式と 一致す る 文字列を 受信す る

  と 、と 、そ の 文字列がコ マ ン ド と し て の 判断が つ く ま で 下り へ の 伝送を 一時停止し まそ の 文字列がコ マ ン ド と し て の 判断が つ く ま で 下り へ の 伝送を 一時停止し ま

  す 。す 。

  こ の 項目に 時間を 設定す る と 、こ の 項目に 時間を 設定す る と 、 設定時間内に コ マ ン ド 書式が 成立し ない 場合に設定時間内に コ マ ン ド 書式が 成立し ない 場合に

  は、は、 デ ー タ と 見なし て 伝送を 再開し ま す 。デ ー タ と 見なし て 伝送を 再開し ま す 。

  特に 、特に 、コ マ ン ド キ ー ワ ー ド の 先頭文字と 同じ 文字が デ ー タ の 最後と なる 様な場合コ マ ン ド キ ー ワ ー ド の 先頭文字と 同じ 文字が デ ー タ の 最後と なる 様な場合

  に 有効で す 。に 有効で す 。

 I I ＝＝D D LFCR

  命令監視タ イ マ の 機能は使用し ま せ ん 。命令監視タ イ マ の 機能は使用し ま せ ん 。

 I I＝＝t.tt t.tt LFCR

  命令監視タ イ マ 値を命令監視タ イ マ 値を t.ttt.tt秒に 設定し ま す 。秒に 設定し ま す 。

10) DC210) DC2 コ ー ド に よ る リ セ ッ ト 機能コ ー ド に よ る リ セ ッ ト 機能 デ フ ォ ル トデ フ ォ ル ト D (D (非選択非選択))

 R R ＝＝ E E LFCR

  マ ス タ チ ャ ン ネ ル にマ ス タ チ ャ ン ネ ル に DC2(16DC2(16 進数の進数の 12h)12h)を 受信し た 際、を 受信し た 際、 HS-MPXHS-MPX を リ セ ッ ト しを リ セ ッ ト し

  ま す 。ま す 。

 R R ＝＝D D LFCR

 DC2 DC2 コ ー ド はデ ー タ と し て 扱い ま す 。コ ー ド はデ ー タ と し て 扱い ま す 。

11) DC411) DC4 コ ー ド に よ る バ ッ フ ァ ク リ ア 機能コ ー ド に よ る バ ッ フ ァ ク リ ア 機能 デ フ ォ ル トデ フ ォ ル ト D(D(非選択非選択))

 C C ＝＝ E E LFCR

  マ ス タ チ ャ ン ネ ル にマ ス タ チ ャ ン ネ ル に DC4 (16DC4 (16 進数の進数の 14h) 14h) を 受信し た 際、を 受信し た 際、 HS-MPXHS-MPX の 全て の 入の 全て の 入

  出力バ ッ フ ァ を ク リ ア し ま す 。出力バ ッ フ ァ を ク リ ア し ま す 。

 C C ＝＝ D D LFCR

 DC4   DC4  LFCR   コ ー ド はデ ー タ と し て 扱い ま す 。コ ー ド はデ ー タ と し て 扱い ま す 。

12) 12) コ マ ン ド の リ ザ ル ト フ ォ ー マ ッ トコ マ ン ド の リ ザ ル ト フ ォ ー マ ッ ト デ フ ォ ル トデ フ ォ ル ト SS

 LINK#nS LINK#nS とと LINK#?LINK#?コ マ ン ド で 返送す る リ ザ ル ト の フ ォ ー マ ッ ト を 変更し ま す 。コ マ ン ド で 返送す る リ ザ ル ト の フ ォ ー マ ッ ト を 変更し ま す 。

 V V ＝＝ S S LFCR

 HS-MPX HS-MPXで 拡張さ れた 機能を 含め た フ ォ ー マ ッ ト で 返送さ れま す 。で 拡張さ れた 機能を 含め た フ ォ ー マ ッ ト で 返送さ れま す 。 SSコ マ ン ドコ マ ン ド

  で はで は DCDDCD、、RIRI、、送信可否状況を 含め た 内容で 、送信可否状況を 含め た 内容で 、??コ マ ン ド で は上下個別の 接続状況コ マ ン ド で は上下個別の 接続状況

  を 返送し ま す 。を 返送し ま す 。

 V V ＝＝ NN

  従来の 弊社製従来の 弊社製DMXDMXシ リ ー ズシ リ ー ズ と 同じ フ ォ ー マ ッ ト で 返送さ れま す 。と 同じ フ ォ ー マ ッ ト で 返送さ れま す 。SSコ マ ン ド にコ マ ン ド に

  はは CTSCTS、、 DSRDSR、、 XONXON//XOFFXOFF 状態、状態、??コ マ ン ド で は下り 接続状況を 返送し ま す 。コ マ ン ド で は下り 接続状況を 返送し ま す 。
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13) 13) 起動時の 下り 方向接続チ ャ ン ネ ル 　 　 　 　 　起動時の 下り 方向接続チ ャ ン ネ ル 　 　 　 　 　 デ フ ォ ル ト 　デ フ ォ ル ト 　 0 (0 (同報通信同報通信))

  起動時起動時 ( (設定編集の 終了後も 同じ設定編集の 終了後も 同じ ) ) に 、に 、 下り 方向に 接続す る チ ャ ン ネ ル を 指定し下り 方向に 接続す る チ ャ ン ネ ル を 指定し

  ま す 。ま す 。

 DN DN ＝＝ n n LFCR

  電源起動時に ｎ チ ャ ン ネ ル に 下り 接続と なり ま す 。電源起動時に ｎ チ ャ ン ネ ル に 下り 接続と なり ま す 。

 DN DN ＝＝ 0 0 LFCR

  電源起動時に 同報通信と なり ま す 。電源起動時に 同報通信と なり ま す 。

 DN DN ＝＝  LFCR

  電源起動時の 下り 接続はあ り ま せ ん 。電源起動時の 下り 接続はあ り ま せ ん 。 ( (表示は－表示は－) ) 受信デ ー タ は、受信デ ー タ は、す べ て 破棄さ れす べ て 破棄さ れ

  ま す 。ま す 。

14) 14) 起動時の 上り 方向接続チ ャ ン ネ ル 　 　 　 　 　起動時の 上り 方向接続チ ャ ン ネ ル 　 　 　 　 　 デ フ ォ ル ト 　 －デ フ ォ ル ト 　 －((未接続未接続))

  起動時起動時 ( (設定編集の 終了後も 同じ設定編集の 終了後も 同じ ) ) に 、に 、 上り 方向に 接続す る チ ャ ン ネ ル を 指定し上り 方向に 接続す る チ ャ ン ネ ル を 指定し

  ま す 。ま す 。

 UP UP ＝＝ n n LFCR

  電源起動時に電源起動時に nn チ ャ ン ネ ル に 上り 接続と なり ま す 。チ ャ ン ネ ル に 上り 接続と なり ま す 。

 UP UP ＝＝  LFCR

  電源起動時の 上り 接続はあ り ま せん 。電源起動時の 上り 接続はあ り ま せん 。 ( (表示は－表示は－) ) 受信デ ー タ はすべ て バ ッ フ ァ リ受信デ ー タ はすべ て バ ッ フ ァ リ

  ン グ さ れま す 。ン グ さ れま す 。

15) 15) 通信速度通信速度 (Kbps) (Kbps)　 　 　 　 　 　 　 　 　 　　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 デ フ ォ ル ト 　デ フ ォ ル ト 　 9.6Kbps9.6Kbps

  チ ャ ン ネ ル 個別に 通信速度を 設定し ま す 。チ ャ ン ネ ル 個別に 通信速度を 設定し ま す 。

 nB nB ＝＝ bbb.b bbb .b LFCR

 n n チ ャ ン ネ ル をチ ャ ン ネ ル を bbb.bKbpsbbb.bKbps と し ま す 。と し ま す 。

 n n は、は、 11 か ら 最大チ ャ ン ネ ル 、か ら 最大チ ャ ン ネ ル 、 M (M (マ ス タマ ス タ ) ) 、、 0 (0 (全チ ャ ン ネ ル全チ ャ ン ネ ル ) ) で す 。で す 。

 bbb .b bbb .b は次の い ず れか で す 。は次の い ず れか で す 。

  2 .42 .4、、 4.84.8、、 9.69.6、、 19.219.2、、 38.438.4、、 76.876.8、、 14.414.4、、 28.828.8、、 57.657.6、、 115.2115.2、、 64.064.0

16) 16) ス ト ッ プ ビ ッ ト 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　ス ト ッ プ ビ ッ ト 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 デ フ ォ ル ト 　デ フ ォ ル ト 　 22

  チ ャ ン ネ ル 個別に ス ト ッ プ ビ ッ ト 長を 設定し ま す 。チ ャ ン ネ ル 個別に ス ト ッ プ ビ ッ ト 長を 設定し ま す 。

 nS nS ＝＝ 1 1 LFCR

 n n チ ャ ン ネ ル を ス ト ッ プ ビ ッ トチ ャ ン ネ ル を ス ト ッ プ ビ ッ ト 11 と し ま す 。と し ま す 。

 nS nS ＝＝ 2 2 LFCR

 n n チ ャ ン ネ ル を ス ト ッ プ ビ ッ トチ ャ ン ネ ル を ス ト ッ プ ビ ッ ト 22 と し ま す 。と し ま す 。

  nn は、は、 11 か ら 最大チ ャ ン ネ ル 、か ら 最大チ ャ ン ネ ル 、 M (M (マ ス タマ ス タ ) ) 、、 0 (0 (全チ ャ ン ネ ル全チ ャ ン ネ ル ) ) で す 。で す 。

  受信はこ の 設定に 関わ ら ず 、受信はこ の 設定に 関わ ら ず 、 ど ち ら の ス ト ッ プ ビ ッ ト で も 受信可能で す 。ど ち ら の ス ト ッ プ ビ ッ ト で も 受信可能で す 。
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17) 17) デ ー タ ビ ッ ト 長　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　デ ー タ ビ ッ ト 長　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 デ フ ォ ル ト 　デ フ ォ ル ト 　 88

  チ ャ ン ネ ル 個別に デ ー タ ビ ッ ト 長を 設定し ま す 。チ ャ ン ネ ル 個別に デ ー タ ビ ッ ト 長を 設定し ま す 。

 nD nD ＝＝ 7 7 LFCR

 n n チ ャ ン ネ ル を デ ー タ ビ ッ ト 長チ ャ ン ネ ル を デ ー タ ビ ッ ト 長 77 と し ま す 。と し ま す 。

 nD nD ＝＝ 8 8 LFCR

 n n チ ャ ン ネ ル を デ ー タ ビ ッ ト 長チ ャ ン ネ ル を デ ー タ ビ ッ ト 長 88 と し ま す 。と し ま す 。

 n n は、は、 11 か ら 最大チ ャ ン ネ ル 、か ら 最大チ ャ ン ネ ル 、 M (M (マ ス タマ ス タ ) ) 、、 0 (0 (全チ ャ ン ネ ル全チ ャ ン ネ ル ) ) で す 。で す 。

18) 18) パ リ テ ィ 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　パ リ テ ィ 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 デ フ ォ ル ト 　 無しデ フ ォ ル ト 　 無し

  チ ャ ン ネ ル 個別に パ リ テ ィ ビ ッ ト を 設定し ま す 。チ ャ ン ネ ル 個別に パ リ テ ィ ビ ッ ト を 設定し ま す 。

 nP nP ＝＝ N N LFCR

 n n チ ャ ン ネ ル を パ リ テ ィ 無し と し ま す 。チ ャ ン ネ ル を パ リ テ ィ 無し と し ま す 。

 nP nP ＝＝ O O LFCR

 n n チ ャ ン ネ ル を 奇数パ リ テ ィチ ャ ン ネ ル を 奇数パ リ テ ィ  (ODD)  (ODD) と し ま す 。と し ま す 。

 nP nP ＝＝ E E LFCR

 n n チ ャ ン ネ ル を 偶数パ リ テ ィチ ャ ン ネ ル を 偶数パ リ テ ィ  (EVEN)  (EVEN) と し ま す 。と し ま す 。

 n n は、は、 11 か ら 最大チ ャ ン ネ ル 、か ら 最大チ ャ ン ネ ル 、 M (M (マ ス タマ ス タ ) ) 、、 0 (0 (全チ ャ ン ネ ル全チ ャ ン ネ ル ) ) で す 。で す 。

19) XON19) XON//XOFFXOFF ソ フ ト フ ロ ー 制御　 　 　 　ソ フ ト フ ロ ー 制御　 　 　 　 デ フ ォ ル ト 　デ フ ォ ル ト 　 D (D (非選択非選択))

  チ ャ ン ネ ル 個別にチ ャ ン ネ ル 個別に  [2 [2--55--4 XON4 XON//XOFFXOFF 制御制御] ] の フ ロ ー 制御を 設定し ま す 。の フ ロ ー 制御を 設定し ま す 。

 nX nX ＝＝ E E LFCR

 n n チ ャ ン ネ ル をチ ャ ン ネ ル を XONXON//XOFFXOFF フ ロ ー あ り と し ま す 。フ ロ ー あ り と し ま す 。

 nX nX ＝＝ D D LFCR

 n n チ ャ ン ネ ル のチ ャ ン ネ ル の XONXON//XOFFXOFF はデ ー タ 扱い と し ま す 。はデ ー タ 扱い と し ま す 。

 n n は、は、 11 か ら 最大チ ャ ン ネ ル 、か ら 最大チ ャ ン ネ ル 、 M (M (マ ス タマ ス タ ) ) 、、 0 (0 (全チ ャ ン ネ ル全チ ャ ン ネ ル ) ) で す 。で す 。

20) DTR20) DTR//DSRDSR ハ ー ド フ ロ ー 制御　 　 　 　 　ハ ー ド フ ロ ー 制御　 　 　 　 　 デ フ ォ ル ト 　デ フ ォ ル ト 　 DD ((非選択非選択))

  チ ャ ン ネ ル 個別にチ ャ ン ネ ル 個別に  [2 [2--55--3 DTR3 DTR//DSRDSR制御制御] ] の フ ロ ー 制御を 設定し ま す 。の フ ロ ー 制御を 設定し ま す 。

 nD nD ＝＝ E E LFCR  n n チ ャ ン ネ ル をチ ャ ン ネ ル を DTRDTR//DSRDSR フ ロ ー あ り と し ま す 。フ ロ ー あ り と し ま す 。

 nD nD ＝＝ D D LFCR

 n n チ ャ ン ネ ル をチ ャ ン ネ ル を DTRDTR//DSRDSR フ ロ ー 無し と し ま す 。フ ロ ー 無し と し ま す 。

 n n は、は、 11 か ら 最大チ ャ ン ネ ル 、か ら 最大チ ャ ン ネ ル 、 M (M (マ ス タマ ス タ ) ) 、、 0 (0 (全チ ャ ン ネ ル全チ ャ ン ネ ル ) ) で す 。で す 。

  尚、尚、 RTSRTS//CTSCTS の ハ ー ド フ ロ ー 制御は常に 選択と なっ て い ま す 。の ハ ー ド フ ロ ー 制御は常に 選択と なっ て い ま す 。
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21) DCD21) DCD 信号の 扱い 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　信号の 扱い 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 デ フ ォ ル ト 　デ フ ォ ル ト 　 DD ((非選択非選択))

  チ ャ ン ネ ル 個別に 設定し ま す 。チ ャ ン ネ ル 個別に 設定し ま す 。

 nC nC ＝＝ E E LFCR

 n n チ ャ ン ネ ル のチ ャ ン ネ ル の DCDDCD 信号を 有効と し て 制御し ま す 。信号を 有効と し て 制御し ま す 。

 nC nC ＝＝ D D LFCR

 n n チ ャ ン ネ ル のチ ャ ン ネ ル の DCDDCD 信号は制御に 使用し ま せ ん 。信号は制御に 使用し ま せ ん 。

 n n は、は、 11 か ら 最大チ ャ ン ネ ル 、か ら 最大チ ャ ン ネ ル 、 M (M (マ ス タマ ス タ ) ) 、、 0 (0 (全チ ャ ン ネ ル全チ ャ ン ネ ル ) ) で す 。で す 。

 E ( E (選択選択) ) の 場合の 動作の 場合の 動作

ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル で は、ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル で は、そ の チ ャ ン ネ ル のそ の チ ャ ン ネ ル の DCDDCD 入力が入力が LowLowの 場合は下りの 場合は下り

送信停止と なり ま す 。送信停止と なり ま す 。

DTEDTE モ デ ル の マ ス タ チ ャ ン ネ ル で は、モ デ ル の マ ス タ チ ャ ン ネ ル で は、 マ ス タ チ ャ ン ネ ル のマ ス タ チ ャ ン ネ ル の DCDDCD 入力が入力が LowLow

の 場合は上り 送信停止と なり ま す 。の 場合は上り 送信停止と なり ま す 。

DCEDCE モ デ ル の マ ス タ チ ャ ン ネ ル で は、モ デ ル の マ ス タ チ ャ ン ネ ル で は、 下り 接続さ れた ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル下り 接続さ れた ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル

のの DCDDCD 入力の 状態を マ ス タ チ ャ ン ネ ル に 出力し ま す 。入力の 状態を マ ス タ チ ャ ン ネ ル に 出力し ま す 。

D (D (非選択非選択) ) の 場合の 動作の 場合の 動作

DCDDCD 入力は意味を 持た ず 制御に は使用さ れま せ ん 。入力は意味を 持た ず 制御に は使用さ れま せ ん 。

DCEDCE モ デ ル で はモ デ ル で は DCDDCD 出力は常に出力は常に HiHi と なり ま す 。と なり ま す 。

22) P22) P コ マ ン ド で の デ リ ミ タ コ ー ド 　 　 　 　 　 　コ マ ン ド で の デ リ ミ タ コ ー ド 　 　 　 　 　 　 デ フ ォ ル ト 　 ヌ ルデ フ ォ ル ト 　 ヌ ル  ( (無し無し ))

 16 16進数で 設定し た コ ー ド が 、進数で 設定し た コ ー ド が 、LIK#nPLIK#nPコ マ ン ド に 対す る デ リ ミ タ コ ー ド と なり まコ マ ン ド に 対す る デ リ ミ タ コ ー ド と なり ま

  す 。す 。

  ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル 個別に 設定し ま す 。ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル 個別に 設定し ま す 。

 nDEL nDEL ＝＝ h h LFCR  hn hn チ ャ ン ネ ル の 指定デ リ ミ タ をチ ャ ン ネ ル の 指定デ リ ミ タ を hhhh と し ま す 。と し ま す 。  hh hh はは 0000 か らか ら FFFF

  ま で のま で の 1616 進で 指示し ま す 。進で 指示し ま す 。  ( (必ず必ず 22 桁、桁、 11 バ イ ト の み指示バ イ ト の み指示))

 nDEL nDEL ＝＝  LFCR   と し た 場合は、と し た 場合は、 指定コ ー ド 無し と なり ま す 。指定コ ー ド 無し と なり ま す 。

 n n は、は、 11 か ら 最大チ ャ ン ネ ル 、か ら 最大チ ャ ン ネ ル 、 0 (0 (全ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル全ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル ) ) で す 。で す 。

23) 23) ポ ー リ ン グ の 保持時間　 　 　 　 　 　 　 　 　 　ポ ー リ ン グ の 保持時間　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 デ フ ォ ル ト 　デ フ ォ ル ト 　 0.05sec0.05sec

  ポ ー リ ン グ 及び ス キ ャ ン ニ ン グ の 際の 、ポ ー リ ン グ 及び ス キ ャ ン ニ ン グ の 際の 、受信チ ャ ン ネ ル 保持時間を 設定し ま す 。受信チ ャ ン ネ ル 保持時間を 設定し ま す 。

  こ の 時間が 経過し て も 受信が 無い と 次の チ ャ ン ネ ル に 切り 換わ り ま す 。こ の 時間が 経過し て も 受信が 無い と 次の チ ャ ン ネ ル に 切り 換わ り ま す 。

  ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル 個別に 設定し ま す 。ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル 個別に 設定し ま す 。

 nTIM nTIM ＝＝ t.tt t.tt LFCR  n n チ ャ ン ネ ル の 保持タ イ マ 値をチ ャ ン ネ ル の 保持タ イ マ 値を t.ttt.tt秒に 設定し ま す 。秒に 設定し ま す 。 設定出来設定出来

  る 範囲は、る 範囲は、 0.010.01 秒か ら秒か ら 9.999.99 秒ま で で す 。秒ま で で す 。 00 秒は設定出来ま せ ん 。秒は設定出来ま せ ん 。

 n n は、は、 11 か ら 最大チ ャ ン ネ ル 、か ら 最大チ ャ ン ネ ル 、 0 (0 (全ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル全ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル ))で す 。で す 。
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24) 24) 同報通信可否　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　同報通信可否　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 デ フ ォ ル ト 　デ フ ォ ル ト 　 ee ((選択選択))

  下り 同報通信で の ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル 個別へ の 配信を 設定し ま す 。下り 同報通信で の ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル 個別へ の 配信を 設定し ま す 。

 nM nM ＝＝ e e LFCR

 n n チ ャ ン ネ ル へ の 同報通信を 行い ま す 。チ ャ ン ネ ル へ の 同報通信を 行い ま す 。

 nM nM ＝＝ d d LFCR

 n n チ ャ ン ネ ル へ の 同報通信はし ま せ ん 。チ ャ ン ネ ル へ の 同報通信はし ま せ ん 。

 n n は、は、 11 か ら 最大チ ャ ン ネ ル 、か ら 最大チ ャ ン ネ ル 、 0 (0 (全ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル全ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル ) ) で す 。で す 。

  こ の 制御はこ の 制御は LINK#neLINK#ne、、 LINK#ndLINK#nd の コ マ ン ド で も 制御が 可能で す 。の コ マ ン ド で も 制御が 可能で す 。

25) 25) デ フ ォ ル ト 値の 設定デ フ ォ ル ト 値の 設定

 DEFALT  DEFALT LFCR

  全て の 設定値を デ フ ォ ル ト 値と し ま す 。全て の 設定値を デ フ ォ ル ト 値と し ま す 。

 *** DEFALT ***  *** DEFALT *** LFCR   を 返し ま す 。を 返し ま す 。

  全て の 値が 変更さ れま す。全て の 値が 変更さ れま す。重要な設定はあ ら か じ め メ モ し て お く こ と を お 奨め し重要な設定はあ ら か じ め メ モ し て お く こ と を お 奨め し

  ま す 。ま す 。
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２ －５ 　 入出力バ ッ フ ァ 動作管理２ －５ 　 入出力バ ッ フ ァ 動作管理

２２ --５５ --１ 　 バ ッ フ ァ 容量１ 　 バ ッ フ ァ 容量

２２ --５５ --２ 　２ 　 RTS/CTSRTS/CTS 制御制御

DCEDCE モ デ ル の マ ス タ チ ャ ン ネ ル は、モ デ ル の マ ス タ チ ャ ン ネ ル は、 RTSRTSとと CTSCTSの 関係、の 関係、 DTRDTR とと DSRDSR の 関係が 、の 関係が 、 逆と逆と

なっ て い ま す の で 相互に 置き 換え て お 読み下さ い 。なっ て い ま す の で 相互に 置き 換え て お 読み下さ い 。

入力バ ッ フ ァ は各ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル 毎に入力バ ッ フ ァ は各ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル 毎に 60K60K バ イ ト づ つ あ り ま す 。バ イ ト づ つ あ り ま す 。

出力バ ッ フ ァ は各ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル 毎に出力バ ッ フ ァ は各ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル 毎に 60K60K バ イ ト づ つ あ り ま す 。バ イ ト づ つ あ り ま す 。

RTSRTS//CTSCTS ハ ー ド フ ロ ー 制御は設定に 関係なく 、ハ ー ド フ ロ ー 制御は設定に 関係なく 、 常に 有効と なっ て い ま す 。常に 有効と なっ て い ま す 。

通信速度が 早い 為、通信速度が 早い 為、 CTSCTS で 相手機器の 送信可能を 、で 相手機器の 送信可能を 、 RTSRTS でで HS-MPXHS-MPX の 受信可能状の 受信可能状

態を 、態を 、 制御し て い ま す 。制御し て い ま す 。

通信条件が 早い 設定で 複数の チ ャ ン ネ ル に 同時に 送受信が 発生す る 様な 時に は 、通信条件が 早い 設定で 複数の チ ャ ン ネ ル に 同時に 送受信が 発生す る 様な 時に は 、

HS-MPXHS-MPX の 処理の 関係での 処理の 関係で RTSRTS を ビ ジ ーを ビ ジ ー  (Low)  (Low) と す る 事が あ り ま す 。と す る 事が あ り ま す 。

バ ッ フ ァ フ ル に なっ て もバ ッ フ ァ フ ル に なっ て も RTSRTSを 無視し て 送信す る 機器か ら の デ ー タ は古い も の か らを 無視し て 送信す る 機器か ら の デ ー タ は古い も の か ら

上書き さ れま す 。上書き さ れま す 。

従っ て 、従っ て 、 デ ー タ 線の みの 接続で はデ ー タ 欠落が 発生す る 事が あ り ま す 。デ ー タ 線の みの 接続で はデ ー タ 欠落が 発生す る 事が あ り ま す 。

RTSRTS 出力は、出力は、 起動時及び バ ッ フ ァ ク リ ア 後は常に レ デ ィ起動時及び バ ッ フ ァ ク リ ア 後は常に レ デ ィ  (Hi)  (Hi) 状態で す 。状態で す 。

CTSCTS 入力を 未処理の ま ま に す る と 、入力を 未処理の ま ま に す る と 、 デ ー タ 送出を 行い ま せ ん 。デ ー タ 送出を 行い ま せ ん 。

1)1) HS-MPXHS-MPX か ら 制御器及び 端末機器へ の デ ー タ 送信の 場合の 制御か ら 制御器及び 端末機器へ の デ ー タ 送信の 場合の 制御

入力制御ラ イ ン で あ る入力制御ラ イ ン で あ る CTSCTS の ビ ジ ーの ビ ジ ー  (Low (Low レ ベ ルレ ベ ル ) ) を 検出す る と デ ー タ 送信を 停を 検出す る と デ ー タ 送信を 停

止し ま す 。止し ま す 。

CTSCTS の レ デ ィの レ デ ィ  (Hi (Hi レ ベ ルレ ベ ル ) ) を 検出す る と デ ー タ 送信を 再開し ま す 。を 検出す る と デ ー タ 送信を 再開し ま す 。

2)2) HS-MPXHS-MPX が 端末機器か ら デ ー タ 受信の 場合の 制御が 端末機器か ら デ ー タ 受信の 場合の 制御

端末機器か ら デ ー タ を 受信し た こ と に よ り 、端末機器か ら デ ー タ を 受信し た こ と に よ り 、伝送量よ り 受信量が 多く 、伝送量よ り 受信量が 多く 、入力バ ッ入力バ ッ

フ ァ の 残り がフ ァ の 残り が 1K1K バ イ ト と なる と 出力制御ラ イ ン で あ るバ イ ト と なる と 出力制御ラ イ ン で あ る RTSRTS を ビ ジ ーを ビ ジ ー  (Low (Low レ ベレ ベ

ルル ))に し ま す 。に し ま す 。

一旦、一旦、RTSRTSを ビ ジ ー と し た バ ッ フ ァ か ら 伝送が 行わ れ、を ビ ジ ー と し た バ ッ フ ァ か ら 伝送が 行わ れ、入力バ ッ フ ァ の 残り が入力バ ッ フ ァ の 残り が 2K2K

バ イ ト 以上と なる と 、バ イ ト 以上と なる と 、出力制御ラ イ ン で あ る出力制御ラ イ ン で あ る RTSRTSを レ デ ィを レ デ ィ  (Hi (Hiレ ベ ルレ ベ ル ) ) に し ま す 。に し ま す 。

ま た 、ま た 、 HS-MPXHS-MPX の 受信処理が 追い つ か ない 場合に もの 受信処理が 追い つ か ない 場合に も RTSRTSを 一時的に ビ ジ ー と しを 一時的に ビ ジ ー と し

ま す 。ま す 。
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２２ --５５ --３ 　３ 　 DTR/DSRDTR/DSR 制御制御

3)3) HS-MPXHS-MPX が 制御器か ら デ ー タ 受信の 場合の 制御が 制御器か ら デ ー タ 受信の 場合の 制御 (1 (1 対対 11 接続接続))

制御器か ら 受信し た デ ー タ は、制御器か ら 受信し た デ ー タ は、接続先の 出力バ ッ フ ァ に 伝送さ れま す が 、接続先の 出力バ ッ フ ァ に 伝送さ れま す が 、こ の 結こ の 結

果、果、 接続先へ の 伝送よ り 受信量が 多く 、接続先へ の 伝送よ り 受信量が 多く 、 接続先の 出力バ ッ フ ァ の 残り が接続先の 出力バ ッ フ ァ の 残り が 1K1K バ イバ イ

ト に なる と 、ト に なる と 、マ ス タ チ ャ ン ネ ル のマ ス タ チ ャ ン ネ ル の RTSRTSを ビ ジ ーを ビ ジ ー  (Low (Lowレ ベ ルレ ベ ル ) ) に し ま す 。に し ま す 。一旦一旦RTSRTS

を ビ ジ ー と し た バ ッ フ ァ か ら 伝送が 行わ れ、を ビ ジ ー と し た バ ッ フ ァ か ら 伝送が 行わ れ、 出力バ ッ フ ァ の 残り が出力バ ッ フ ァ の 残り が 2K2K バ イ ト 以バ イ ト 以

上と なる と 、上と なる と 、 マ ス タ チ ャ ン ネ ル のマ ス タ チ ャ ン ネ ル の RTSRTS を レ デ ィを レ デ ィ  (Hi (Hi レ ベ ルレ ベ ル ) ) に し ま す 。に し ま す 。

ま た 、ま た 、 HS-MPXHS-MPX の 受信処理が 追い つ か ない 場合に もの 受信処理が 追い つ か ない 場合に も RTSRTSを 一時的に ビ ジ ー と しを 一時的に ビ ジ ー と し

ま す 。ま す 。

4)4) 同報の 場合の マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 制御同報の 場合の マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 制御

同報の 場合、同報の 場合、 制御器か ら 受信し た デ ー タ は同報接続さ れて い る 全て の 出力バ ッ制御器か ら 受信し た デ ー タ は同報接続さ れて い る 全て の 出力バ ッ

フ ァ に 送信さ れま す 。フ ァ に 送信さ れま す 。 こ の 結果、こ の 結果、 ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル のス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の 11 つ で も 出力バ ッ フ ァ のつ で も 出力バ ッ フ ァ の

残り が残り が 1K1K バ イ ト と なる と マ ス タ チ ャ ン ネ ル のバ イ ト と なる と マ ス タ チ ャ ン ネ ル の RTSRTS を ビ ジ ー に し ま す 。を ビ ジ ー に し ま す 。

一旦、一旦、 RTSRTS 状態と なっ た ら 、状態と なっ た ら 、 全て の 出力バ ッ フ ァ の 空き が全て の 出力バ ッ フ ァ の 空き が 2K2K バ イ ト 以上に なっバ イ ト 以上に なっ

た 時点で マ ス タ チ ャ ン ネ ル のた 時点で マ ス タ チ ャ ン ネ ル の RTSRTS を レ デ ィ に し ま す 。を レ デ ィ に し ま す 。

ま た 、ま た 、 HS-MPXHS-MPX の 受信処理が 追い つ か ない 場合に もの 受信処理が 追い つ か ない 場合に も RTSRTSを 一時的に ビ ジ ー と しを 一時的に ビ ジ ー と し

ま す 。ま す 。

DTRDTR 出力は、出力は、 起動時及び バ ッ フ ァ ク リ ア 後は常に レ デ ィ起動時及び バ ッ フ ァ ク リ ア 後は常に レ デ ィ  (Hi)  (Hi) 状態で す 。状態で す 。

こ の 機能が 非選択の 場合は 、こ の 機能が 非選択の 場合は 、 バ ッ フ ァ の 空き 容量に 関係な く 、バ ッ フ ァ の 空き 容量に 関係な く 、 DTRDTR 出力は 常に レ出力は 常に レ

デ ィデ ィ  (Hi)  (Hi) レ ベ ル で す 。レ ベ ル で す 。 DSRDSR 入力は意味を 持ち ま せ ん 。入力は意味を 持ち ま せ ん 。

機能選択の 場合の 動作は下記の 様に なり ま す 。機能選択の 場合の 動作は下記の 様に なり ま す 。

1)1) HS-MPXHS-MPX か ら 制御器及び 端末機器へ デ ー タ 送信の 場合の 制御か ら 制御器及び 端末機器へ デ ー タ 送信の 場合の 制御

入力制御ラ イ ン で あ る入力制御ラ イ ン で あ る DSRDSR の ビ ジ ーの ビ ジ ー  (Low (Low レ ベ ルレ ベ ル ) ) を 検出す る と デ ー タ 送信を 停を 検出す る と デ ー タ 送信を 停

止し ま す 。止し ま す 。

DSRDSR の レ デ ィの レ デ ィ  (Hi (Hiレ ベ ルレ ベ ル ) ) を 検出す る と デ ー タ 送信を 再開し ま す 。を 検出す る と デ ー タ 送信を 再開し ま す 。

2)2) HS-MPXHS-MPX が 端末機器か ら デ ー タ 受信の 場合の 制御が 端末機器か ら デ ー タ 受信の 場合の 制御

端末機器か ら デ ー タ を 受信し た こ と に よ り 、端末機器か ら デ ー タ を 受信し た こ と に よ り 、伝送量よ り 受信量が 多く 、伝送量よ り 受信量が 多く 、入力バ ッ入力バ ッ

フ ァ の 残り がフ ァ の 残り が 1K1K バ イ ト と なる と 出力制御ラ イ ン で あ るバ イ ト と なる と 出力制御ラ イ ン で あ る DTRDTR を ビ ジ ーを ビ ジ ー  (Low (Low レ ベレ ベ

ルル ) ) に し ま す 。に し ま す 。

一旦、一旦、DTRDTRを ビ ジ ー と し た バ ッ フ ァ か ら 伝送が 行わ れ、を ビ ジ ー と し た バ ッ フ ァ か ら 伝送が 行わ れ、入力バ ッ フ ァ の 残り が入力バ ッ フ ァ の 残り が 2K2K

バ イ ト 以上と なる と 、バ イ ト 以上と なる と 、出力制御ラ イ ン で あ る出力制御ラ イ ン で あ る DTRDTRを レ デ ィを レ デ ィ  (Hi (Hiレ ベ ルレ ベ ル ) ) に し ま す 。に し ま す 。
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3)3) HS-MPXHS-MPX が 制御器か ら デ ー タ 受信の 場合の 制御が 制御器か ら デ ー タ 受信の 場合の 制御 (1 (1 対対 11 接続接続))

制御器か ら 受信し た デ ー タ は、制御器か ら 受信し た デ ー タ は、接続先の 出力バ ッ フ ァ に 伝送さ れま す が 、接続先の 出力バ ッ フ ァ に 伝送さ れま す が 、こ の 結こ の 結

果、果、 接続先へ の 伝送よ り 受信量が 多く 、接続先へ の 伝送よ り 受信量が 多く 、 接続先の 出力バ ッ フ ァ の 残り が接続先の 出力バ ッ フ ァ の 残り が 1K1K バ イバ イ

ト に なる と 、ト に なる と 、 マ ス タ チ ャ ン ネ ル のマ ス タ チ ャ ン ネ ル の DTRDTR を ビ ジ ーを ビ ジ ー  (Low (Low レ ベ ルレ ベ ル ) ) に し ま す 。に し ま す 。 一旦、一旦、

DTRDTR を ビ ジ ー と し た バ ッ フ ァ か ら 伝送が 行わ れ、を ビ ジ ー と し た バ ッ フ ァ か ら 伝送が 行わ れ、 出力バ ッ フ ァ の 残り が出力バ ッ フ ァ の 残り が 2K2K バ イバ イ

ト 以上と なる と 、ト 以上と なる と 、 マ ス タ チ ャ ン ネ ル のマ ス タ チ ャ ン ネ ル の DTRDTR を レ デ ィを レ デ ィ  (Hi (Hi レ ベ ルレ ベ ル ) ) に し ま す 。に し ま す 。

マ ス タ チ ャ ン ネ ル の コ マ ン ド で 切り 換え た こ と に よ り 、マ ス タ チ ャ ン ネ ル の コ マ ン ド で 切り 換え た こ と に よ り 、接続先の接続先の DTRDTR状態が 異な状態が 異な

る 場合に は、る 場合に は、 新し い 条件で の新し い 条件で の DTRDTR を マ ス タ チ ャ ン ネ ル に 出力し ま す 。を マ ス タ チ ャ ン ネ ル に 出力し ま す 。

例例)) CH2CH2 に 接続中に ビ ジ ー 出力に 接続中に ビ ジ ー 出力 (CH2(CH2 バ ッ フ ァ 残バ ッ フ ァ 残 1K)1K)

CH3CH3 に 切り 換え た ら レ デ ィ 出力に 切り 換え た ら レ デ ィ 出力 (CH3(CH3 バ ッ フ ァ 残はバ ッ フ ァ 残は 2K2K 以上以上))

再度再度 CH2CH2 に 切り 換え る と ビ ジ ー 出力に 切り 換え る と ビ ジ ー 出力

4)4) 同報の 場合の マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 制御同報の 場合の マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 制御

同報の 場合、同報の 場合、 制御器か ら 受信し た デ ー タ は同報接続さ れて い る 全て の 出力バ ッ制御器か ら 受信し た デ ー タ は同報接続さ れて い る 全て の 出力バ ッ

フ ァ に 送信さ れま す 。フ ァ に 送信さ れま す 。 こ の 結果、こ の 結果、 ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル のス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の 11 つ で も 出力バ ッ フ ァ のつ で も 出力バ ッ フ ァ の

残り が残り が 1K1K バ イ ト と なる と マ ス タ チ ャ ン ネ ル のバ イ ト と なる と マ ス タ チ ャ ン ネ ル の DTRDTR を ビ ジ ー に し ま す 。を ビ ジ ー に し ま す 。

一旦、一旦、 DTRDTR 状態と なっ た ら 、状態と なっ た ら 、 全て の 出力バ ッ フ ァ の 空き が全て の 出力バ ッ フ ァ の 空き が 2K2K バ イ ト 以上に なっバ イ ト 以上に なっ

た 時点で マ ス タ チ ャ ン ネ ル のた 時点で マ ス タ チ ャ ン ネ ル の DTRDTR を レ デ ィ に し ま す 。を レ デ ィ に し ま す 。
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２２ --５５ --４ 　４ 　 XO N /XO FFXO N /XO FF 制御制御

XONXON コ ー ド はコ ー ド は 1616 進数の進数の 11h11h で す 。で す 。

XOFFXOFF コ ー ド はコ ー ド は 1616 進数の進数の 13h13h で す 。で す 。

起動時及び バ ッ フ ァ ク リ ア 後は起動時及び バ ッ フ ァ ク リ ア 後は XONXON 状態で す 。状態で す 。

こ の 機能が 非選択の 場合は、こ の 機能が 非選択の 場合は、 XONXON//XOFFXOFFコ ー ド は、コ ー ド は、 デ ー タ と し て 扱わ れ、デ ー タ と し て 扱わ れ、 以下の 条以下の 条

件に なっ て も件に なっ て も XONXON//XOFFXOFF コ ー ド を 送出し ま せ ん 。コ ー ド を 送出し ま せ ん 。

機能選択の 場合の 動作は下記の 様に なり ま す 。機能選択の 場合の 動作は下記の 様に なり ま す 。

1)1) HS-MPXHS-MPX か ら 制御器及び 端末機器へ デ ー タ 送信の 場合の 制御か ら 制御器及び 端末機器へ デ ー タ 送信の 場合の 制御

XOFFXOFF コ ー ド を 受信す る と 、コ ー ド を 受信す る と 、 デ ー タ 送信を 停止し ま す 。デ ー タ 送信を 停止し ま す 。

XONXON コ ー ド を 受信す る と 、コ ー ド を 受信す る と 、 デ ー タ 送信を 再開し ま す 。デ ー タ 送信を 再開し ま す 。

2)2) HS-MPXHS-MPX が 端末機器か ら デ ー タ 受信の 場合の 制御が 端末機器か ら デ ー タ 受信の 場合の 制御

端末機器か ら デ ー タ を 受信し た こ と に よ り 、端末機器か ら デ ー タ を 受信し た こ と に よ り 、伝送量よ り 受信量が 多く 、伝送量よ り 受信量が 多く 、入力バ ッ入力バ ッ

フ ァ の 残り がフ ァ の 残り が 8K8K バ イ ト と なる と 、バ イ ト と なる と 、受信チ ャ ン ネ ル に受信チ ャ ン ネ ル に XOFFXOFFコ ー ド を 出力し ま す 。コ ー ド を 出力し ま す 。

一旦、一旦、 XOFFXOFF 状態と なっ た バ ッ フ ァ か ら 伝送が 行わ れ、状態と なっ た バ ッ フ ァ か ら 伝送が 行わ れ、 入力バ ッ フ ァ の 残り が入力バ ッ フ ァ の 残り が

24K24K 以上と なる と 、以上と なる と 、 受信チ ャ ン ネ ル に受信チ ャ ン ネ ル に XONXON コ ー ド を 出力し ま す 。コ ー ド を 出力し ま す 。

3)3) HS-MPXHS-MPX が 制御器か ら デ ー タ 受信の 場合の 制御が 制御器か ら デ ー タ 受信の 場合の 制御 (1 (1 対対 11 接続接続))

制御器か ら 受信し た デ ー タ は、制御器か ら 受信し た デ ー タ は、接続先の 出力バ ッ フ ァ に 伝送さ れま す が 、接続先の 出力バ ッ フ ァ に 伝送さ れま す が 、こ の 結こ の 結

果、果、 接続先へ の 伝送よ り 受信量が 多く 、接続先へ の 伝送よ り 受信量が 多く 、 接続先の 出力バ ッ フ ァ の 残り が接続先の 出力バ ッ フ ァ の 残り が 8K8K バ イバ イ

ト に なる と 、ト に なる と 、 マ ス タ チ ャ ン ネ ル にマ ス タ チ ャ ン ネ ル に XOFFXOFF コ ー ド を 出力し ま す 。コ ー ド を 出力し ま す 。

一旦、一旦、 XOFFXOFF 状態と なっ た バ ッ フ ァ か ら 伝送が 行わ れ、状態と なっ た バ ッ フ ァ か ら 伝送が 行わ れ、 出力バ ッ フ ァ の 残り が出力バ ッ フ ァ の 残り が

24K24K バ イ ト 以上と なる と 、バ イ ト 以上と なる と 、 マ ス タ チ ャ ン ネ ル にマ ス タ チ ャ ン ネ ル に XONXON コ ー ド を 出力し ま す 。コ ー ド を 出力し ま す 。

マ ス タ チ ャ ン ネ ル の コ マ ン ド で 切り 換え た こ と に よ り 、マ ス タ チ ャ ン ネ ル の コ マ ン ド で 切り 換え た こ と に よ り 、接続先の接続先の XONXON//XOFFXOFF状態状態

が 異なる 場合に は、が 異なる 場合に は、 新し い 条件の コ ー ド を マ ス タ チ ャ ン ネ ル に 出力し ま す 。新し い 条件の コ ー ド を マ ス タ チ ャ ン ネ ル に 出力し ま す 。

例例)) CH2CH2 に 接続中にに 接続中に XOFFXOFF 出力出力 (CH2(CH2 バ ッ フ ァ 残りバ ッ フ ァ 残り 8K)8K)

CH3CH3 に 切り 換え た らに 切り 換え た ら XONXON を 出力を 出力 (CH3(CH3 バ ッ フ ァ 残り はバ ッ フ ァ 残り は 24K24K 以上以上))

　 　　 　 再度再度 CH2CH2 に 切り 換え る とに 切り 換え る と XOFFXOFF を 出力を 出力

4)4) 同報の 場合の マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 制御同報の 場合の マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 制御

同報の 場合、同報の 場合、 制御器か ら 受信し た デ ー タ は同報接続さ れて い る 全て の 出力バ ッ制御器か ら 受信し た デ ー タ は同報接続さ れて い る 全て の 出力バ ッ

フ ァ に 送信さ れま す 。フ ァ に 送信さ れま す 。 こ の 結果、こ の 結果、 ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル のス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の 11 つ で も 出力バ ッ フ ァ のつ で も 出力バ ッ フ ァ の

残り が残り が 8K8K バ イ ト と なる と マ ス タ チ ャ ン ネ ル にバ イ ト と なる と マ ス タ チ ャ ン ネ ル に XOFFXOFFコ ー ド を 出力し ま す 。コ ー ド を 出力し ま す 。一旦、一旦、

XOFFXOFF状態と なっ た ら 、状態と なっ た ら 、 全て の 出力バ ッ フ ァ の 空き が全て の 出力バ ッ フ ァ の 空き が 24K24K バ イ ト 以上に なっ た 時バ イ ト 以上に なっ た 時

点で マ ス タ チ ャ ン ネ ル に点で マ ス タ チ ャ ン ネ ル に XONXON コ ー ド を 出力し ま す 。コ ー ド を 出力し ま す 。
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２ －７ 　 異常状態で の 処理２ －７ 　 異常状態で の 処理

２ －６ 　 電源投入時の 動作２ －６ 　 電源投入時の 動作

２２ --７７ --１ 　 通信エ ラ ー１ 　 通信エ ラ ー

２２ --７７ --２ 　 ウ ォ ッ チ ド ッ グ２ 　 ウ ォ ッ チ ド ッ グ

HS-MPXHS-MPX は電源を 投入し た 時に 、は電源を 投入し た 時に 、 ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル 数の チ ェ ッ ク を 行い ま す 。ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル 数の チ ェ ッ ク を 行い ま す 。

チ ェ ッ ク 中はチ ェ ッ ク 中は RTSRTS とと DTRDTR 出力を ビ ジ ィ と し ま す 。出力を ビ ジ ィ と し ま す 。

何ら か の エ ラ ー が 発生し た 場合は、何ら か の エ ラ ー が 発生し た 場合は、TX_ LEDTX_ LEDが点灯し た ま ま か 点滅を 繰り 返す 状態とが点灯し た ま ま か 点滅を 繰り 返す 状態と

なり ま す 。なり ま す 。 こ の 様な場合は弊社テ ク ニ カ ル サ ポ ー ト ま で お 問い 合わ せ 下さ い 。こ の 様な場合は弊社テ ク ニ カ ル サ ポ ー ト ま で お 問い 合わ せ 下さ い 。

HS-MPXHS-MPXは、は、通信中に パ リ テ ィ 、通信中に パ リ テ ィ 、フ レ ー ミ ン グ 等の エ ラ ー が 発生し た 場合、フ レ ー ミ ン グ 等の エ ラ ー が 発生し た 場合、通信エ通信エ

ラ ー を 自動的に リ セ ッ ト し て 通信を 再開し ま す 。ラ ー を 自動的に リ セ ッ ト し て 通信を 再開し ま す 。

エ ラ ー が 発生し た 時の デ ー タ は、エ ラ ー が 発生し た 時の デ ー タ は、 保証さ れず 、保証さ れず 、 化け た り 欠け た り す る こ と が あ り ま化け た り 欠け た り す る こ と が あ り ま

す 。す 。

ま た 、ま た 、コ マ ン ド 受信中に こ れら の エ ラ ー が 発生し ま す と 、コ マ ン ド 受信中に こ れら の エ ラ ー が 発生し ま す と 、HS-MPXHS-MPXはコ マ ン ド と しはコ マ ン ド と し

て 認識し ない 事が あ り ま す 。て 認識し ない 事が あ り ま す 。

通信速度が 早い 場合で の 長い ケ ー ブ ル は、通信速度が 早い 場合で の 長い ケ ー ブ ル は、 ノ イ ズ 等の 影響で デ ー タ 化け や 欠落が 発ノ イ ズ 等の 影響で デ ー タ 化け や 欠落が 発

生す る 可能性が 有り ま す 。生す る 可能性が 有り ま す 。 115.2Kbps115.2Kbps の 場合はの 場合は 3m3m 以下の ケ ー ブ ル を 使用し て 下さ以下の ケ ー ブ ル を 使用し て 下さ

い 。い 。3m3m以上の ケ ー ブ ル を 使用し た 場合に 発生す る デ ー タ 化け 等に つ い て は保証出来以上の ケ ー ブ ル を 使用し た 場合に 発生す る デ ー タ 化け 等に つ い て は保証出来

ま せ ん 。ま せ ん 。

HS-MPXHS-MPXはウ ォ ッ チ ド ッ グ が 動作し て い ま す 。はウ ォ ッ チ ド ッ グ が 動作し て い ま す 。ウ ォ ッ チ ド ッ グ と は、ウ ォ ッ チ ド ッ グ と は、ノ イ ズ 等に よノ イ ズ 等に よ

る プ ロ グ ラ ム の 暴走を 検出し て 、る プ ロ グ ラ ム の 暴走を 検出し て 、 リ セ ッ ト す る 機能で す 。リ セ ッ ト す る 機能で す 。
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  第３ 章第３ 章　 コ マ ン ド　 コ マ ン ド

３ －１ 　 コ マ ン ド の 書式３ －１ 　 コ マ ン ド の 書式

HS-MPXHS-MPXは、は、単に チ ャ ン ネ ル を 接続す る 機能に 留ま ら ず 、単に チ ャ ン ネ ル を 接続す る 機能に 留ま ら ず 、シ ス テ ム を 構築す る た め のシ ス テ ム を 構築す る た め の

有用なコ マ ン ド有用なコ マ ン ド  ( (制御命令制御命令) ) が用意さ れて い ま す 。が用意さ れて い ま す 。

こ の 章で は、こ の 章で は、 HS-MPXHS-MPX の コ マ ン ド に つ い て 説明し て い ま す 。の コ マ ン ド に つ い て 説明し て い ま す 。

コ マ ン ド は、コ マ ン ド は、コ マ ン ド キ ー ワ ー ド と チ ャ ン ネ ル 番号及び命令文字か ら 構成さ れま す。コ マ ン ド キ ー ワ ー ド と チ ャ ン ネ ル 番号及び命令文字か ら 構成さ れま す。

HS-MPXHS-MPXの 接続チ ャ ン ネ ル 切換、の 接続チ ャ ン ネ ル 切換、同報通信、同報通信、通信の 制御、通信の 制御、状態を 得る 等の 処理を 行状態を 得る 等の 処理を 行

い ま す 。い ま す 。

HS-MPXHS-MPXは、は、マ ス タ チ ャ ン ネ ル に 受信す る デ ー タ 中に こ れら の ス ト リ ン グ ス を 検出マ ス タ チ ャ ン ネ ル に 受信す る デ ー タ 中に こ れら の ス ト リ ン グ ス を 検出

す る と 命令と みなし て 所定の 動作を 行い ま す 。す る と 命令と みなし て 所定の 動作を 行い ま す 。

コ マ ン ド は、コ マ ン ド は、 LINK#nX LINK#nX LFCR   の 書式で す 。の 書式で す 。

▼▼ 文字列はい ず れも文字列はい ず れも ASCIIASCII コ ー ドコ ー ド

▼▼ [LINK#] [LINK#] はコ マ ン ド キ ー ワ ー ドはコ マ ン ド キ ー ワ ー ド

▼▼ nn はチ ャ ン ネ ル 指定番号ではチ ャ ン ネ ル 指定番号で 00、、11～接続さ れて い る 最大チ ャ ン ネ ル 数～接続さ れて い る 最大チ ャ ン ネ ル 数11桁あ る い は桁あ る い は

22 桁の 数値桁の 数値 (02 (02 とと 22 はど ち ら もはど ち ら も CH2CH2 を 意味し ま すを 意味し ま す ))

▼▼ XX は命令文字では命令文字で 11 キ ャ ラ ク タ の 英文字か 記号キ ャ ラ ク タ の 英文字か 記号 ( (切換と 同報命令に は無し切換と 同報命令に は無し ))

▼▼ LFCR   は、は、 CRCR//LFLF のの 22 バ イ ト で こ のバ イ ト で こ の 22 バ イ ト はコ マ ン ド の デ リ ミ タ で す 。バ イ ト はコ マ ン ド の デ リ ミ タ で す 。

例例)) LINK#1 LINK#1 LFCR ((チ ャ ン ネ ルチ ャ ン ネ ル 11 に 上下接続す るに 上下接続す る ))

LINK#2C LINK#2C LFCR ((チ ャ ン ネ ルチ ャ ン ネ ル 22 の 入出力バ ッ フ ァ を ク リ ア す るの 入出力バ ッ フ ァ を ク リ ア す る ))

LINK#12LINK#12 ＋＋  LFCR ((チ ャ ン ネ ルチ ャ ン ネ ル 1212 をを XONXON 状態と す る状態と す る ))

コ マ ン ド キ ー ワ ー ドコ マ ン ド キ ー ワ ー ド  [LINK#]  [LINK#] の 部分はユ ー ザ で 変更可能で す 。の 部分はユ ー ザ で 変更可能で す 。

デ リ ミ タ コ ー ドデ リ ミ タ コ ー ド   LFCR   の 部分はユ ー ザ で 変更可能で す 。の 部分はユ ー ザ で 変更可能で す 。

変更は変更は [ [プ ロ グ ラ ム モ ー ド のプ ロ グ ラ ム モ ー ド の LL ＝、＝、 LDLD ＝＝] ] を 使用し ま す 。を 使用し ま す 。

本書で は、本書で は、 標準状態で の 説明と なっ て お り ま す の で 変更さ れた 場合はこ の 部分を 置標準状態で の 説明と なっ て お り ま す の で 変更さ れた 場合はこ の 部分を 置

き 換え て お 読み下さ い 。き 換え て お 読み下さ い 。
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ご 注意ご 注意 1)1) 命令文字に 定義さ れて い ない命令文字に 定義さ れて い ない  [ [英小文字英小文字] [] [記号記号]]を 指定し た 場合、を 指定し た 場合、HS-HS-

MPXMPXはこ の ス ト リ ン グ ス を 破棄し ま す 。はこ の ス ト リ ン グ ス を 破棄し ま す 。動作に なん ら 影響を 与え ず 、動作に なん ら 影響を 与え ず 、

デ ー タ と し て ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル へ 送る 事も あ り ま せ ん 。デ ー タ と し て ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル へ 送る 事も あ り ま せ ん 。保守及び 将保守及び 将

来の バー ジョ ン ア ッ プ の 為の リ ザ ー ブ と なり ま すの で 使用し ない で 下来の バー ジョ ン ア ッ プ の 為の リ ザ ー ブ と なり ま すの で 使用し ない で 下

さ い 。さ い 。

2)2) チ ャ ン ネ ル 指定番号が 接続さ れて い る チ ャ ン ネ ル 数を 越え て い る 場合チ ャ ン ネ ル 指定番号が 接続さ れて い る チ ャ ン ネ ル 数を 越え て い る 場合

は、は、 コ マ ン ド と は み な さ れず に デ ー タ と し て そ の 時接続さ れ て い るコ マ ン ド と は み な さ れず に デ ー タ と し て そ の 時接続さ れ て い る

チ ャ ン ネ ル に 送信さ れま す 。チ ャ ン ネ ル に 送信さ れま す 。

例例)) HS-MPX112HS-MPX112 でで nn をを 1313 と し た 場合と し た 場合

3)3) メ モ リ 設定で コ マ ン ド キ ー ワ ー ド を ヌ ル で 設定し た 場合は、メ モ リ 設定で コ マ ン ド キ ー ワ ー ド を ヌ ル で 設定し た 場合は、全て の コ全て の コ

マ ン ド を 認識せ ず に デ ー タ と し て 扱い ま す 。マ ン ド を 認識せ ず に デ ー タ と し て 扱い ま す 。
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３ －２ 　 コ マ ン ド 一覧３ －２ 　 コ マ ン ド 一覧 ( (機能別機能別))

項番 文字 処理及び 動作 切換 n＝0

＜＜ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の 切換を 行う ＞＞

3-3- 1 なし 上下チ ャ ン ネ ル 切換 あ り 同報

3-3- 2 E 上下チ ャ ン ネ ル 切換と 上り 送信許可 あ り 切換無

3-3- 3 D 上下チ ャ ン ネ ル 切換と 上り 送信停止 あ り 切換無

3-3- 4 ＜ 上り チ ャ ン ネ ル 切換 上り 未接続

3-3- 5 ＞ 下り チ ャ ン ネ ル 切換 下り 同報

＜＜送信制御＞＞

3-3- 6 J ス レ イ ブ チ ャ ン エ ル を 送信停止状態に す る なし 全

3-3- 7 I ス レ イ ブ チ ャ ン エ ル を 送信可能状態に す る なし 全

3-3- 8 d 同報通信時、 チ ャ ン ネ ル nに は伝送し ない なし 全

3-3- 9 e 同報通信時、 チ ャ ン ネ ル nに 伝送す る なし 全

3-3-10 L ラ イ ン 単位の 読み出し (デ リ ミ タ はLFコ ー ド ) 上り 破棄
3-3-11 R ラ イ ン 単位の 読み出し (デ リ ミ タ はCRコ ー ド ) 上り 破棄
3-3-12 T ラ イ ン 単位の 読み出し (デ リ ミ タ はETXコ ー ド ) 上り 破棄
3-3-13 P ラ イ ン 単位の 読み出し (デ リ ミ タ は指定コ ー ド ) 上り 破棄
3-3-14 N ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の入力デ ー タ を チ ェ ッ ク す る 上り 破棄
3-3-15 $ 指定キ ャ ラ ク タ 分の 読み出し 上り 破棄
3-3-16 G ス キ ャ ン ニ ン グ を 開始す る なし 有効

3-3-17 A ス キ ャ ン ニ ン グ を 停止す る なし 有効

＜＜HS-MPXの 状態を 得る ＞＞

3-3-18 F 指定チ ャ ン ネ ル の入力バ ッ フ ァ の デ ー タ 長を 得る なし 破棄

3-3-19 O 指定チ ャ ン ネ ル の 出力バ ッ フ ァ の デ ー タ 長を 得る なし 破棄

3-3-20 S 指定チ ャ ン ネ ル の ラ イ ン ス テ ー タ ス 状態を 得る なし 全

3-3-21 ? 接続さ れて い る チ ャ ン ネ ル 番号を 読み出す なし 有効

＜＜ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の 制御＞＞

3-3-22 Q ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル へ XONコ ー ド を 出力す る なし 全

3-3-23 U ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル へ XOFFコ ー ド を 出力す る なし 全

3-3-24 V ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル へ DTRラ イ ン を レ デ ィ (Hi)に す る なし 全

3-3-25 W ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル へ DTRラ イ ン を ビ ジ ー (Low)に す る なし 全

3-3-26 ＋ ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル を XON状態に す る なし 全

3-3-27 － ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル を XOFF状態に す る なし 全

3-3-28 B ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル へ ブ レ イ ク 信号を 送信す る なし 全

＜＜バ ッ フ ァ ク リ ア ＞＞

3-3-29 C ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の入出力バ ッ フ ァ を ク リ ア す る なし 全

3-3-30 f ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の入力バ ッ フ ァ を ク リ ア す る なし 全

3-3-31 o ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の 出力バ ッ フ ァ を ク リ ア す る なし 全

＜＜そ の 他の コ マ ン ド ＞＞

3-3-32 M 条件設定の 編集 ‐ ‐

3-3-33 ! HS-MPX を リ セ ッ ト す る ‐ ‐

＜＜特殊なフ ォ ー マ ッ ト の コ マ ン ド ＞＞

3-3-34 MJ 上り 接続は変更し ない で 上り 送信停止と す る ‐ ‐

3-3-35 MI 上り 停止中を 上り 送信可能と す る ‐ ‐
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３ －３ 　 各コ マ ン ド の 動作仕様３ －３ 　 各コ マ ン ド の 動作仕様

３３ --３３ --１１ 　 上下チ ャ ン ネ ル 切換　　 上下チ ャ ン ネ ル 切換　

３３ --３３ --２ 　 Ｅ 命令　 上下チ ャ ン ネ ル 切換と 上り 送信許可２ 　 Ｅ 命令　 上下チ ャ ン ネ ル 切換と 上り 送信許可

３３ --３３ --３ 　 Ｄ 命令　 上下チ ャ ン ネ ル 切換と 上り 送信停止３ 　 Ｄ 命令　 上下チ ャ ン ネ ル 切換と 上り 送信停止

< <   < <   ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の 切換を 行うス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の 切換を 行う   > >  > >

1)1) 書式書式 LIN K#n LIN K#n LFCR (n(n ＝＝ 00、、 11 ～最大チ ャ ン ネ ル 数～最大チ ャ ン ネ ル 数))

こ の コ マ ン ド に は命令文字は付き ま せ ん 。こ の コ マ ン ド に は命令文字は付き ま せ ん 。

2)2) 処理及び 動作処理及び 動作

nn がが 00 の 場合は、の 場合は、 下り 接続を 同報通信に 、下り 接続を 同報通信に 、 上り 接続は無し に し ま す 。上り 接続は無し に し ま す 。

nn がが 11 ～最大チ ャ ン ネ ル の 場合は、～最大チ ャ ン ネ ル の 場合は、 上下接続を上下接続を nn で 指定す る ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ルで 指定す る ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル

とと 11 対対 11 に し ま す 。に し ま す 。

3)3) マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否

nn がが 00 で はマ ス タ チ ャ ン ネ ル の 上り は停止状態で はマ ス タ チ ャ ン ネ ル の 上り は停止状態 ( (未接続未接続) ) で す 。で す 。

nn がが 00 以外はマ ス タ チ ャ ン ネ ル の 上り 送信可否は変化し ま せ ん 。以外はマ ス タ チ ャ ン ネ ル の 上り 送信可否は変化し ま せ ん 。

1)1) 書式書式 LIN K #n EL IN K #n E LFCR (n(n ＝＝ 00、、 11 ～最大チ ャ ン ネ ル 数～最大チ ャ ン ネ ル 数))

2)2) 処理及び 動作処理及び 動作

nn がが 00 の 場合は、の 場合は、 接続を 変更し ない で 上り 送信を 可能に し ま す 。接続を 変更し ない で 上り 送信を 可能に し ま す 。

nn がが 00 ～最大チ ャ ン ネ ル の 場合は、～最大チ ャ ン ネ ル の 場合は、 上下接続を上下接続を nn で 指定す る ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ルで 指定す る ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル

とと 11 対対 11 に し て 、に し て 、 上り 送信可能と し ま す 。上り 送信可能と し ま す 。

3)3) マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否

マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 上り 送信可と なり ま す 。マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 上り 送信可と なり ま す 。

1)1) 書式書式 LIN K #n DLIN K #n D   LFCR (n(n ＝＝ 00、、 11 ～最大チ ャ ン ネ ル 数～最大チ ャ ン ネ ル 数))

2)2) 処理及び 動作処理及び 動作

nn がが 00 の 場合は、の 場合は、 接続を 変更し ない で 上り 送信を 停止に し ま す 。接続を 変更し ない で 上り 送信を 停止に し ま す 。

nn がが 11 ～最大チ ャ ン ネ ル の 場合は、～最大チ ャ ン ネ ル の 場合は、 上下接続を上下接続を nn で 指定す る ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ルで 指定す る ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル

とと 11 対対 11 に し て 、に し て 、 上り 送信停止と し ま す 。上り 送信停止と し ま す 。

3)3) マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否

マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 上り 送信停止と なり ま す 。マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 上り 送信停止と なり ま す 。
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３３ --３３ --４ 　 ＜命令　 上り チ ャ ン ネ ル 切換　４ 　 ＜命令　 上り チ ャ ン ネ ル 切換　

３３ --３３ --５ 　 ＞命令５ 　 ＞命令　　 下り チ ャ ン ネ ル 切換　下り チ ャ ン ネ ル 切換　

1)1) 書式書式 LINK#nLINK#n ＜＜  LFCR (n(n ＝＝ 00、、 11 ～最大チ ャ ン ネ ル 数～最大チ ャ ン ネ ル 数))

命令文字は、命令文字は、 記号文字の ＜記号文字の ＜ (3CH)  (3CH) で す 。で す 。

2)2) 処理及び 動作処理及び 動作

nn がが 00 の 場合は、の 場合は、 上り 接続は無し に し ま す 。上り 接続は無し に し ま す 。

nn がが 11 ～最大チ ャ ン ネ ル の 場合は、～最大チ ャ ン ネ ル の 場合は、 上り 接続を上り 接続を nn で 指定す る ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ルで 指定す る ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル

とと 11 対対 11 に し ま す 。に し ま す 。

こ の コ マ ン ド で は、こ の コ マ ン ド で は、 下り 接続は変更さ れま せ ん 。下り 接続は変更さ れま せ ん 。

3)3) マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否

nn がが 00 で は、で は、 マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 上り は未接続で す 。マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 上り は未接続で す 。

nn がが 11 ～最大チ ャ ン ネ ル 数で はマ ス タ チ ャ ン ネ ル の 上り 送信可と なり ま す 。～最大チ ャ ン ネ ル 数で はマ ス タ チ ャ ン ネ ル の 上り 送信可と なり ま す 。

1)1) 書式書式 LINK#nLINK#n ＞＞  LFCR (n(n ＝＝ 00、、 11 ～最大チ ャ ン ネ ル 数～最大チ ャ ン ネ ル 数))

命令文字は、命令文字は、 記号文字の ＞記号文字の ＞ (3EH)  (3EH) で す 。で す 。

2)2) 処理及び 動作処理及び 動作

nn がが 00 の 場合は、の 場合は、 同報通信に し ま す 。同報通信に し ま す 。

nn がが 11 ～最大チ ャ ン ネ ル の 場合は、～最大チ ャ ン ネ ル の 場合は、 下り 接続を下り 接続を nn で 指定す る ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ルで 指定す る ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル

とと 11 対対 11 に し ま す 。に し ま す 。

こ の コ マ ン ド で は、こ の コ マ ン ド で は、 上り 接続は変更さ れま せ ん 。上り 接続は変更さ れま せ ん 。

3)3) マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否

こ の コ マ ン ド 後の マ ス タ チ ャ ン ネ ル へ の 上り 送信可否は変化し ま せ ん 。こ の コ マ ン ド 後の マ ス タ チ ャ ン ネ ル へ の 上り 送信可否は変化し ま せ ん 。
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３３ --３３ --６ 　 Ｊ 命令　 ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル を 送信停止状態に す る 　６ 　 Ｊ 命令　 ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル を 送信停止状態に す る 　

３３ --３３ --７ 　 Ｉ 命令　 ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル を 送信可能状態に す る 　７ 　 Ｉ 命令　 ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル を 送信可能状態に す る 　

< <   < <   送信制御送信制御  > >  > >

1)1) 書式書式 LIN K#nJ LIN K#nJ LFCR (n(n ＝＝ 00、、 11 ～最大チ ャ ン ネ ル 数～最大チ ャ ン ネ ル 数))

2)2) 処理及び 動作処理及び 動作

nn で 指定す る ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル か ら の 送信を 停止し ま す 。で 指定す る ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル か ら の 送信を 停止し ま す 。

nn がが 00 の 場合は全て の ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル か ら の 送信を 停止し ま す 。の 場合は全て の ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル か ら の 送信を 停止し ま す 。

こ の コ マ ン ド で は接続切換は行い ま せ ん 。こ の コ マ ン ド で は接続切換は行い ま せ ん 。

II コ マ ン ド で 送信可能と し ま す 。コ マ ン ド で 送信可能と し ま す 。

SS コ マ ン ド でコ マ ン ド で II//JJの 状態を 知る こ と が 出来ま す 。の 状態を 知る こ と が 出来ま す 。

こ の 状態で も 下り 接続に 指定さ れて い る 場合は出力バッ フ ァ へ デ ー タ が蓄え ら れこ の 状態で も 下り 接続に 指定さ れて い る 場合は出力バッ フ ァ へ デ ー タ が蓄え ら れ

ま す 。ま す 。

3)3) マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否

こ の コ マ ン ド 後の マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否は変化し ま せ ん 。こ の コ マ ン ド 後の マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否は変化し ま せ ん 。

※※ マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信停止は、マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信停止は、 [3 [3--33--34] LINK#nMJ 34] LINK#nMJ LFCR コ マ ン ド が 使用出来コ マ ン ド が 使用出来

ま す 。ま す 。

1)1) 書式書式 LIN K#n I  LIN K#n I  LFCR (n(n ＝＝ 00、、 11 ～最大チ ャ ン ネ ル 数～最大チ ャ ン ネ ル 数))

2)2) 処理及び 動作処理及び 動作

nn で 指定す る ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル か ら の 送信を 再開し ま す 。で 指定す る ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル か ら の 送信を 再開し ま す 。

nn がが 00 の 場合は全て の ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル か ら の 送信を 再開し ま す 。の 場合は全て の ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル か ら の 送信を 再開し ま す 。

JJコ マ ン ド で 停止し て い た ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル か ら の 送信の 再開で す 。コ マ ン ド で 停止し て い た ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル か ら の 送信の 再開で す 。

こ の コ マ ン ド で は接続切換は行い ま せ ん 。こ の コ マ ン ド で は接続切換は行い ま せ ん 。

SS コ マ ン ド でコ マ ン ド で I/JI/Jの 状態を 知る こ と が 出来ま す 。の 状態を 知る こ と が 出来ま す 。

3)3) マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否

こ の コ マ ン ド 後の マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否は変化し ま せ ん 。こ の コ マ ン ド 後の マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否は変化し ま せ ん 。

※※ マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信停止は、マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信停止は、 [3 [3--33--35] LINK#nMI 35] LINK#nMI LFCR   コ マ ン ド が 使用出来コ マ ン ド が 使用出来

ま す 。ま す 。
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３３ --３３ --８ 　 ｄ８ 　 ｄ 命令　命令　 同報通信時、同報通信時、 チ ャ ン ネ ルチ ャ ン ネ ル nn に は 伝送し な い 　に は 伝送し な い 　

３３ --３３ --９ 　 ｅ９ 　 ｅ 命令　命令　 同報通信時、同報通信時、 チ ャ ン ネ ルチ ャ ン ネ ル nn に 伝送す る 　に 伝送す る 　

1)1) 書式書式 LIN K #n dLIN K #n d LFCR (n(n ＝＝ 00、、 11 ～最大チ ャ ン ネ ル 数～最大チ ャ ン ネ ル 数))

命令文字は英小文字の命令文字は英小文字の dd で す 。で す 。

2)2) 処理及び 動作処理及び 動作

nn で 指定す る ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル へ の 同報通信の 伝送を 行い ま せ ん 。で 指定す る ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル へ の 同報通信の 伝送を 行い ま せ ん 。

nn がが 00 の 場合は全て の ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の 同報伝送を 行い ま せ ん 。の 場合は全て の ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の 同報伝送を 行い ま せ ん 。

こ の コ マ ン ド で は接続切換は行い ま せ ん 。こ の コ マ ン ド で は接続切換は行い ま せ ん 。

ee コ マ ン ド で 送信可能と し ま す 。コ マ ン ド で 送信可能と し ま す 。

SS コ マ ン ド でコ マ ン ド で ee//dd の 状態を 知る こ と が 出来ま す 。の 状態を 知る こ と が 出来ま す 。

プ ロ グ ラ ム モ ー ド で も 各ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル 毎に 設定す る 事が 出来ま す 。プ ロ グ ラ ム モ ー ド で も 各ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル 毎に 設定す る 事が 出来ま す 。

3)3) マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否

こ の コ マ ン ド 後の マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否は変化し ま せ ん 。こ の コ マ ン ド 後の マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否は変化し ま せ ん 。

1)1) 書式書式 LIN K #n eL IN K #n e LFCR (n(n ＝＝ 00、、 11 ～最大チ ャ ン ネ ル 数～最大チ ャ ン ネ ル 数))

命令文字は英小文字の命令文字は英小文字の ee で す 。で す 。

2)2) 処理及び 動作処理及び 動作

dd コ マ ン ド で 停止し て い た ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル へ の 同報伝送を 再開し ま す 。コ マ ン ド で 停止し て い た ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル へ の 同報伝送を 再開し ま す 。

nn で 指定す る ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル へ の 同報通信の 伝送を 再開し ま す 。で 指定す る ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル へ の 同報通信の 伝送を 再開し ま す 。

nn がが 00 の 場合は全て の ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の 同報伝送を 再開し ま す 。の 場合は全て の ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の 同報伝送を 再開し ま す 。

こ の コ マ ン ド で は接続切換は行い ま せ ん 。こ の コ マ ン ド で は接続切換は行い ま せ ん 。

SS コ マ ン ド でコ マ ン ド で ee//dd の 状態を 知る こ と が 出来ま す 。の 状態を 知る こ と が 出来ま す 。

プ ロ グ ラ ム モ ー ド で も 各ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル 毎に 設定す る 事が 出来ま す 。プ ロ グ ラ ム モ ー ド で も 各ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル 毎に 設定す る 事が 出来ま す 。

3)3) マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否

こ の コ マ ン ド 後の マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否は変化し ま せ ん 。こ の コ マ ン ド 後の マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否は変化し ま せ ん 。
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３３ --３３ --１ ０ 　 Ｌ１ ０ 　 Ｌ 命令　命令　 ラ イ ン 単位読み 出しラ イ ン 単位読み 出し  ( (デ リ ミ タ はデ リ ミ タ は LFLF コ ー ドコ ー ド ))　　

３３ --３３ --１ １ 　１ １ 　 Ｒ 命令　Ｒ 命令　 ラ イ ン 単位読み 出しラ イ ン 単位読み 出し  ( (デ リ ミ タ はデ リ ミ タ は C RC R コ ー ドコ ー ド ))　　

1)1) 書式書式 LIN K #n LLIN K #n L LFCR (n(n ＝＝ 11 ～最大チ ャ ン ネ ル 数～最大チ ャ ン ネ ル 数))

2)2) 処理及び 動作処理及び 動作

nnで 指定す る ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル と マ ス タ チ ャ ン ネ ル をで 指定す る ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル と マ ス タ チ ャ ン ネ ル を 11対対11に 上り 接続し ま す 。に 上り 接続し ま す 。

((下り 接続に 変化はあ り ま せ ん 。下り 接続に 変化はあ り ま せ ん 。))

デ リ ミ タ コ ー ド をデ リ ミ タ コ ー ド を LF (16LF (16 進数の進数の 0Ah) 0Ah) と し てと し て 11 ラ イ ン 分の デ ー タ を 制御器ラ イ ン 分の デ ー タ を 制御器 ( (マ スマ ス

タ チ ャ ン ネ ルタ チ ャ ン ネ ル ) ) に 送信し ま す 。に 送信し ま す 。

11 ラ イ ン 送出後、ラ イ ン 送出後、 マ ス タ チ ャ ン ネ ル は送信停止と なり ま す 。マ ス タ チ ャ ン ネ ル は送信停止と なり ま す 。

接続チ ャ ン ネ ル に 受信が無い 場合はマ ス タ チ ャ ン ネ ル へ の 送信可の 状態で 受信を接続チ ャ ン ネ ル に 受信が無い 場合はマ ス タ チ ャ ン ネ ル へ の 送信可の 状態で 受信を

待ち ま す 。待ち ま す 。ス レ イ ブ へ の 受信で そ の デ ー タ を デ リ ミ タ コ ー ド が 来る ま で 制御器へス レ イ ブ へ の 受信で そ の デ ー タ を デ リ ミ タ コ ー ド が 来る ま で 制御器へ

送信し ま す 。送信し ま す 。

端末機器か ら の デ ー タ の端末機器か ら の デ ー タ の 11 件分の 区切り件分の 区切り  ( (デ リ ミ タデ リ ミ タ ) ) にに LFLFコ ー ド が 使わ れて い るコ ー ド が 使わ れて い る

場合、場合、 こ の コ マ ン ド を 実行し ま す と 、こ の コ マ ン ド を 実行し ま す と 、 HS-MPXHS-MPX 内の 入力バ ッ フ ァ に 複数件の内の 入力バ ッ フ ァ に 複数件の

デ ー タ 入力が あ っ て も 、デ ー タ 入力が あ っ て も 、制御器は制御器は 11件分の デ ー タ だ け を 取り 込む こ と が 可能と な件分の デ ー タ だ け を 取り 込む こ と が 可能と な

り ま す 。り ま す 。

nn がが 00 の 時、の 時、 命令と 見なさ ず 破棄し ま す 。命令と 見なさ ず 破棄し ま す 。

ポ ー リ ン グ モ ー ド 、ポ ー リ ン グ モ ー ド 、 ス キ ャ ン ニ ン グ 実行中は、ス キ ャ ン ニ ン グ 実行中は、 こ の コ マ ン ド は破棄さ れま す 。こ の コ マ ン ド は破棄さ れま す 。

3)3) マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否

デ リ ミ タ コ ー ド を 受信す る ま で の 間はマ ス タ チ ャ ン ネ ル 送信可の 状態で す 。デ リ ミ タ コ ー ド を 受信す る ま で の 間はマ ス タ チ ャ ン ネ ル 送信可の 状態で す 。

デ リ ミ タ コ ー ド を 含むデ リ ミ タ コ ー ド を 含む 11件分の デ ー タ を マ ス タ チ ャ ン ネ ル に 送信後、件分の デ ー タ を マ ス タ チ ャ ン ネ ル に 送信後、マ ス タ チ ャマ ス タ チ ャ

ン ネ ル 送信停止と なり ま す 。ン ネ ル 送信停止と なり ま す 。

1)1) 書式書式 LIN K #n RL IN K #n R   LFCR (n(n ＝＝ 11 ～最大チ ャ ン ネ ル 数～最大チ ャ ン ネ ル 数))

2)2) 処理及び 動作処理及び 動作

nnで 指定す る ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル と マ ス タ チ ャ ン ネ ル をで 指定す る ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル と マ ス タ チ ャ ン ネ ル を 11対対11に 上り 接続し ま す 。に 上り 接続し ま す 。

デ リ ミ タ コ ー ド をデ リ ミ タ コ ー ド を CR (16CR (16 進数の進数の 0Dh) 0Dh) と し てと し て 11 ラ イ ン 分の デ ー タ を 制御器ラ イ ン 分の デ ー タ を 制御器 ( (マ スマ ス

タ チ ャ ン ネ ルタ チ ャ ン ネ ル ) ) に 送信し ま す 。に 送信し ま す 。

デ リ ミ タ の 種類が 異なる 以外はデ リ ミ タ の 種類が 異なる 以外は [L [L コ マ ン ドコ マ ン ド ] ] と 同じ 動作で す 。と 同じ 動作で す 。
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３３ --３３ --１ ２ 　１ ２ 　 Ｔ 命令　Ｔ 命令　 ラ イ ン 単位読み 出しラ イ ン 単位読み 出し  ( (デ リ ミ タ はデ リ ミ タ は ETXETX コ ー ドコ ー ド ))

３３ --３３ --１ ３ 　 Ｐ１ ３ 　 Ｐ 命令　命令　 ラ イ ン 単位読み 出しラ イ ン 単位読み 出し  ( (デ リ ミ タ は 指定コ ー ドデ リ ミ タ は 指定コ ー ド ))

３３ --３３ --１ ４ 　 Ｎ１ ４ 　 Ｎ 命令　命令　 ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の 入力デ ー タ を チ ェ ッ ク す る 　ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の 入力デ ー タ を チ ェ ッ ク す る 　

1)1) 書式書式 LIN K#nT LIN K#nT LFCR (n(n ＝＝ 11 ～最大チ ャ ン ネ ル 数～最大チ ャ ン ネ ル 数))

2)2) 処理及び 動作処理及び 動作

nnで 指定す る ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル と マ ス タ チ ャ ン ネ ル をで 指定す る ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル と マ ス タ チ ャ ン ネ ル を 11対対11に 上り 接続し ま す 。に 上り 接続し ま す 。

デ リ ミ タ コ ー ド を Ｅ Ｔ Ｘデ リ ミ タ コ ー ド を Ｅ Ｔ Ｘ  (16 (16 進数の進数の 03h) 03h) と し てと し て 11ラ イ ン 分の デ ー タ を 制御器ラ イ ン 分の デ ー タ を 制御器 ( (ママ

ス タ チ ャ ン ネ ルス タ チ ャ ン ネ ル ) ) に 送信し ま す 。に 送信し ま す 。

デ リ ミ タ の 種類が 異なる 以外はデ リ ミ タ の 種類が 異なる 以外は [L [L コ マ ン ドコ マ ン ド ] ] と 同じ 動作で す 。と 同じ 動作で す 。

1)1) 書式書式 LIN K #n PL IN K #n P LFCR (n(n ＝＝ 11 ～最大チ ャ ン ネ ル 数～最大チ ャ ン ネ ル 数))

2)2) 処理及び 動作処理及び 動作

nnで 指定す る ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル と マ ス タ チ ャ ン ネ ル をで 指定す る ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル と マ ス タ チ ャ ン ネ ル を 11対対11に 上り 接続し ま す 。に 上り 接続し ま す 。

デ リ ミ タ コ ー ド を 条件設定で 指定し た コ ー ド と し てデ リ ミ タ コ ー ド を 条件設定で 指定し た コ ー ド と し て 11ラ イ ン 分の デ ー タ を 制御器ラ イ ン 分の デ ー タ を 制御器

((マ ス タ チ ャ ン ネ ルマ ス タ チ ャ ン ネ ル ) ) に 送信し ま す 。に 送信し ま す 。

プ ロ グ ラ ム モ ー ド のプ ロ グ ラ ム モ ー ド の  [nDEL [nDEL ＝＝] ] で デ リ ミ タ コ ー ド を 指定し ま す 。で デ リ ミ タ コ ー ド を 指定し ま す 。

デ リ ミ タ の 種類が 異なる 以外に はデ リ ミ タ の 種類が 異なる 以外に は [L [L コ マ ン ドコ マ ン ド ] ] と 同じ 動作で す 。と 同じ 動作で す 。

nDELnDEL ＝に 設定が 無い 場合はこ の コ マ ン ド は破棄さ れま す 。＝に 設定が 無い 場合はこ の コ マ ン ド は破棄さ れま す 。

1)1) 書式書式 LIN K #n NL IN K #n N LFCR (n(n ＝＝ 11 ～最大チ ャ ン ネ ル 数～最大チ ャ ン ネ ル 数))

2)2) 処理及び 動作処理及び 動作

nnで 指定す る ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル と マ ス タ チ ャ ン ネ ル をで 指定す る ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル と マ ス タ チ ャ ン ネ ル を 11対対11に 上り 接続し ま す 。に 上り 接続し ま す 。

指定し た チ ャ ン ネ ル の 入力バ ッ フ ァ に デ ー タ があ る 場合は指定し た チ ャ ン ネ ル の 入力バ ッ フ ァ に デ ー タ があ る 場合は [E [Eコ マ ン ドコ マ ン ド ] ] と 同じ 動と 同じ 動

作と なり 、作と なり 、 マ ス タ チ ャ ン ネ ル か ら デ ー タ を 送信し ま す 。マ ス タ チ ャ ン ネ ル か ら デ ー タ を 送信し ま す 。

デ ー タ が 無い 場合はマ ス タ チ ャ ン ネ ル にデ ー タ が 無い 場合はマ ス タ チ ャ ン ネ ル に CRCR、、 LFLF のの 22 コ ー ド を 送信し て マ ス タコ ー ド を 送信し て マ ス タ

チ ャ ン ネ ル 送信停止と なり ま す 。チ ャ ン ネ ル 送信停止と なり ま す 。

nn がが 00 の 時、の 時、 命令と 見なさ ず 破棄し ま す 。命令と 見なさ ず 破棄し ま す 。

ポ ー リ ン グ モ ー ド 、ポ ー リ ン グ モ ー ド 、 ス キ ャ ン ニ ン グ 中は、ス キ ャ ン ニ ン グ 中は、 こ の コ マ ン ド は破棄さ れま す 。こ の コ マ ン ド は破棄さ れま す 。

3)3) マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否

受信有り の 場合はマ ス タ チ ャ ン ネ ル 送信可の 状態で す 。受信有り の 場合はマ ス タ チ ャ ン ネ ル 送信可の 状態で す 。

受信無し の 場合は受信無し の 場合は CRCR、、 LFLF 送信後、送信後、 マ ス タ チ ャ ン ネ ル 送信停止と なり ま す 。マ ス タ チ ャ ン ネ ル 送信停止と なり ま す 。
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３３ --３３ --１ ５ 　 ＄１ ５ 　 ＄命令　命令　 指定キ ャ ラ ク タ 分の 読み 出し 　指定キ ャ ラ ク タ 分の 読み 出し 　

３３ --３３ --１ ６ 　 Ｇ１ ６ 　 Ｇ 命令　命令　 ス キ ャ ン ニ ン グ を 開始す るス キ ャ ン ニ ン グ を 開始す る

1)1) 書式書式 LINK#n$m mm m LINK#n$m mm m LFCR (n(n ＝＝ 11 ～最大チ ャ ン ネ ル 数～最大チ ャ ン ネ ル 数))

命令文字は記号文字の命令文字は記号文字の $$ で す 。で す 。

こ の コ マ ン ド の み書式が 異なり ま す 。こ の コ マ ン ド の み書式が 異なり ま す 。

2)2) 処理及び 動作処理及び 動作

nnで 指定す る ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル と マ ス タ チ ャ ン ネ ル をで 指定す る ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル と マ ス タ チ ャ ン ネ ル を 11対対11に 上り 接続し ま す 。に 上り 接続し ま す 。

mmmmmmmmで 指定す る キ ャ ラ ク タ 数の デ ー タ を 制御器で 指定す る キ ャ ラ ク タ 数の デ ー タ を 制御器 ( (マ ス タ チ ャ ン ネ ルマ ス タ チ ャ ン ネ ル ) ) に 送信しに 送信し

て か ら マ ス タ チ ャ ン ネ ル 送信停止と なり ま す 。て か ら マ ス タ チ ャ ン ネ ル 送信停止と なり ま す 。

mmmmmmmm はは 11 ～～ 44 桁ま で の 数で す 。桁ま で の 数で す 。

nn がが 00 の 時、の 時、 命令と 見なさ ず 破棄し ま す 。命令と 見なさ ず 破棄し ま す 。

ポ ー リ ン グ モ ー ド 、ポ ー リ ン グ モ ー ド 、 ス キ ャ ン ニ ン グ 中は、ス キ ャ ン ニ ン グ 中は、 こ の コ マ ン ド は破棄さ れま す 。こ の コ マ ン ド は破棄さ れま す 。

3)3) マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否

指定キ ャ ラ ク タ を 送信す る ま で の 間はマ ス タ チ ャ ン ネ ル 送信可の 状態で す 。指定キ ャ ラ ク タ を 送信す る ま で の 間はマ ス タ チ ャ ン ネ ル 送信可の 状態で す 。

指定キ ャ ラ ク タ 数を 送信後、指定キ ャ ラ ク タ 数を 送信後、 マ ス タ チ ャ ン ネ ル 送信停止と なり ま す 。マ ス タ チ ャ ン ネ ル 送信停止と なり ま す 。

1)1) 書式書式 LIN K #n GLIN K #n G   LFCR (n(n ＝＝ 00、、 11 ～最大チ ャ ン ネ ル 数～最大チ ャ ン ネ ル 数))

2)2) 処理及び 動作処理及び 動作

nn で 指定す る ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル か ら ＋で 指定す る ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル か ら ＋11 す る 方向へ ス キ ャ ン ニ ン グ を 開始し ます る 方向へ ス キ ャ ン ニ ン グ を 開始し ま

す 。す 。

nn がが 00 の 場合は、の 場合は、 そ の 時上り 接続し て い る 次の チ ャ ン ネ ル か ら ス キ ャ ン ニ ン グ をそ の 時上り 接続し て い る 次の チ ャ ン ネ ル か ら ス キ ャ ン ニ ン グ を

開始し ま す 。開始し ま す 。 ( (接続無し で は接続無し で は CH1CH1か らか ら ))

ス キ ャ ン チ ャ ン ネ ル が 最大チ ャ ン ネ ル の 次はス キ ャ ン チ ャ ン ネ ル が 最大チ ャ ン ネ ル の 次は CH1CH1 と なり ま す 。と なり ま す 。

受信し て い る ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル を 検出す る と 、受信し て い る ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル を 検出す る と 、受信接続を そ の チ ャ ン ネ ル と し受信接続を そ の チ ャ ン ネ ル と し

て ス キ ャ ン ニ ン グ を 停止し 、て ス キ ャ ン ニ ン グ を 停止し 、 マ ス タ チ ャ ン ネ ル へ の 送信も 停止し ま す 。マ ス タ チ ャ ン ネ ル へ の 送信も 停止し ま す 。

ヘ ッ ダ ワ ー ド を 設定し て い る 場合は、ヘ ッ ダ ワ ー ド を 設定し て い る 場合は、受信チ ャ ン ネ ル 検出時に マ ス タ チ ャ ン ネ ル受信チ ャ ン ネ ル 検出時に マ ス タ チ ャ ン ネ ル

に ヘ ッ ダ を 送信し ま す 。に ヘ ッ ダ を 送信し ま す 。

ポ ー リ ン グ モ ー ド で は、ポ ー リ ン グ モ ー ド で は、 こ の コ マ ン ド は破棄さ れま す 。こ の コ マ ン ド は破棄さ れま す 。

動作仕様は動作仕様は [2 [2--33--55　 ス キ ャ ン ニ ン グ の 実施　 ス キ ャ ン ニ ン グ の 実施] ] を 参照し て 下さ い 。を 参照し て 下さ い 。

3)3) マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否

こ の 命令実行後、こ の 命令実行後、ス キ ャ ン ニ ン グ 動作と なり 、ス キ ャ ン ニ ン グ 動作と なり 、受信検出で マ ス タ チ ャ ン ネ ル 送信受信検出で マ ス タ チ ャ ン ネ ル 送信

停止と なり ま す 。停止と なり ま す 。

※※ ヘ ッ ダ ワ ー ド を 設定し て い ない 場合に は、ヘ ッ ダ ワ ー ド を 設定し て い ない 場合に は、制御器が 受信チ ャ ン ネ ル 検出を 知る 方制御器が 受信チ ャ ン ネ ル 検出を 知る 方

法が あ り ま せ ん の で 必ず ヘ ッ ダ ワ ー ド を 設定し て 下さ い 。法が あ り ま せ ん の で 必ず ヘ ッ ダ ワ ー ド を 設定し て 下さ い 。
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３３ --３３ --１ ７ 　 Ａ１ ７ 　 Ａ 命令　命令　 ス キ ャ ン ニ ン グ を 停止す る 　ス キ ャ ン ニ ン グ を 停止す る 　

３３ --３３ --１ ８ 　 Ｆ 命令　 指定チ ャ ン ネ ル の 入力バ ッ フ ァ の デ ー タ 長を 得る 　１ ８ 　 Ｆ 命令　 指定チ ャ ン ネ ル の 入力バ ッ フ ァ の デ ー タ 長を 得る 　

1)1) 書式書式 LIN K #n AL IN K #n A LFCR (n(n ＝＝ 00、、 11 ～最大チ ャ ン ネ ル 数～最大チ ャ ン ネ ル 数))

2)2) 処理及び 動作処理及び 動作

GG コ マ ン ド で 実行し た ス キ ャ ン ニ ン グ を 中止し ま す 。コ マ ン ド で 実行し た ス キ ャ ン ニ ン グ を 中止し ま す 。

nnで 指定す る ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル と マ ス タ チ ャ ン ネ ル をで 指定す る ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル と マ ス タ チ ャ ン ネ ル を 11対対11に 上り 接続し ま す 。に 上り 接続し ま す 。

nn がが 00 の 場合は、の 場合は、 そ の 時ス キ ャ ン ニ ン グ 中の ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル が 上り 接続と なそ の 時ス キ ャ ン ニ ン グ 中の ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル が 上り 接続と な

り ま す 。り ま す 。

ポ ー リ ン グ モ ー ド で は、ポ ー リ ン グ モ ー ド で は、 こ の コ マ ン ド は破棄さ れま す 。こ の コ マ ン ド は破棄さ れま す 。

3)3) マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否

こ の コ マ ン ド 後の マ ス タ チ ャ ン ネ ル は送信停止で す 。こ の コ マ ン ド 後の マ ス タ チ ャ ン ネ ル は送信停止で す 。

< << <    HS-MPX HS-MPX の 状態を 得るの 状態を 得る   > >  > >

1)1) 書式書式 LIN K #n FLIN K #n F LFCR (n(n ＝＝ 11 ～最大チ ャ ン ネ ル 数～最大チ ャ ン ネ ル 数))

2)2) 処理及び 動作処理及び 動作

nnで 指定し た ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の 入力バッ フ ァ に 受信し た デ ー タ 長を 制御器にで 指定し た ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の 入力バッ フ ァ に 受信し た デ ー タ 長を 制御器に

返送し ま す 。返送し ま す 。

返送書式は返送書式は 77 桁桁 1010 進数字と進数字と   LFCR   で す 。で す 。

例例)) 0001234 0001234 LFCR

条件設定で リ ザル ト ヘ ッ ダ ワ ー ド を 指定し て い る 場合はヘ ッ ダ ワ ー ド が先頭に 付条件設定で リ ザル ト ヘ ッ ダ ワ ー ド を 指定し て い る 場合はヘ ッ ダ ワ ー ド が先頭に 付

き ま す 。き ま す 。

例例)) HS-MPX0001234 HS-MPX0001234 LFCR (RH(RH ＝＝ HS-MPXHS-MPX と し た 場合と し た 場合))

nn がが 00 の 時、の 時、 命令と 見なさ ず 破棄し ま す 。命令と 見なさ ず 破棄し ま す 。

こ の コ マ ン ド で は接続切換は行い ま せ ん 。こ の コ マ ン ド で は接続切換は行い ま せ ん 。

3)3) マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否

条件設定で の リ ザ ル ト 後の 指定で 、条件設定で の リ ザ ル ト 後の 指定で 、 リ ザ ル ト 返送後の 状態が 変わ り ま す 。リ ザ ル ト 返送後の 状態が 変わ り ま す 。

POSEPOSE ＝＝ EE で は、で は、 マ ス タ チ ャ ン ネ ル 送信停止と なり ま す 。マ ス タ チ ャ ン ネ ル 送信停止と なり ま す 。 上り 送信を 再開す る に上り 送信を 再開す る に

はは LINK#0ELINK#0E コ マ ン ド 等が 必要に なり ま す 。コ マ ン ド 等が 必要に なり ま す 。

POSEPOSE ＝＝ DD で は、で は、 マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否は変化し ま せ ん 。マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否は変化し ま せ ん 。 従っ て 、従っ て 、 リ ザ ルリ ザ ル

ト に 続い て デ ー タ が 送信さ れる 事が あ り ま す 。ト に 続い て デ ー タ が 送信さ れる 事が あ り ま す 。

デ ー タ と リ ザ ル ト の 識別に はデ ー タ と リ ザ ル ト の 識別に は RHRH ＝の 設定が 有効で す 。＝の 設定が 有効で す 。
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３３ --３３ --１ ９ 　 Ｏ１ ９ 　 Ｏ 命令　命令　 指定チ ャ ン ネ ル の 出力バ ッ フ ァ の デ ー タ 長を 得る 　指定チ ャ ン ネ ル の 出力バ ッ フ ァ の デ ー タ 長を 得る 　

1)1) 書式書式 LINK#nLINK#n ＯＯ   LFCR (n(n ＝＝ 11 ～最大チ ャ ン ネ ル 数～最大チ ャ ン ネ ル 数))

2)2) 処理及び 動作処理及び 動作

nnで 指定し た ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の 出力バッ フ ァ の 未送信デ ー タ 長を 制御器に 返で 指定し た ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の 出力バッ フ ァ の 未送信デ ー タ 長を 制御器に 返

送し ま す 。送し ま す 。

返送書式は返送書式は 77 桁桁 1010 進数字と進数字と   LFCR   で す 。で す 。

例例)) 0005432 0005432 LFCR

条件設定で リ ザル ト ヘ ッ ダ ワ ー ド を 指定し て い る 場合はヘ ッ ダ ワ ー ド が先頭に 付条件設定で リ ザル ト ヘ ッ ダ ワ ー ド を 指定し て い る 場合はヘ ッ ダ ワ ー ド が先頭に 付

き ま す 。き ま す 。

例例)) HS-MPX0005432 HS-MPX0005432 LFCR (RH(RH ＝＝ HS-MPXHS-MPX と し た 場合と し た 場合))

nn がが 00 の 時、の 時、 命令と 見なさ ず 破棄し ま す 。命令と 見なさ ず 破棄し ま す 。

3)3) マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否

条件設定で の リ ザ ル ト 後の 指定で 、条件設定で の リ ザ ル ト 後の 指定で 、 リ ザ ル ト 返送後の 状態が 変わ り ま す 。リ ザ ル ト 返送後の 状態が 変わ り ま す 。

POSEPOSE ＝＝ EE で は、で は、 マ ス タ チ ャ ン ネ ル 送信停止と なり ま す 。マ ス タ チ ャ ン ネ ル 送信停止と なり ま す 。 上り 送信を 再開す る に上り 送信を 再開す る に

はは LINK#OELINK#OE Ｅ コ マ ン ド 等が 必要に なり ま す 。Ｅ コ マ ン ド 等が 必要に なり ま す 。

POSEPOSE ＝＝ DD で は、で は、 マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否は変化し ま せ ん 。マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否は変化し ま せ ん 。 従っ て 、従っ て 、 リ ザ ルリ ザ ル

ト に 続い て デ ー タ が 送信さ れる 事が あ り ま す 。ト に 続い て デ ー タ が 送信さ れる 事が あ り ま す 。

デ ー タ と リ ザ ル ト の 識別に はデ ー タ と リ ザ ル ト の 識別に は RHRH ＝の 設定が 有効で す 。＝の 設定が 有効で す 。

３３ --３３ --２ ０ 　 Ｓ２ ０ 　 Ｓ 命令　命令　 指定チ ャ ン ネ ル の ラ イ ン ス テ －タ ス 状態を 得る 　指定チ ャ ン ネ ル の ラ イ ン ス テ －タ ス 状態を 得る 　

1)1) 書式書式 LIN K #n SL IN K #n S LFCR (n(n ＝＝ 00、、 11 ～最大チ ャ ン ネ ル 数～最大チ ャ ン ネ ル 数))

2)2) 処理及び 動作処理及び 動作

nn がが 00 の 場合は全ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の ス テ ー タ ス と 入出力バ ッ フ ァ の 状態を 制の 場合は全ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の ス テ ー タ ス と 入出力バ ッ フ ァ の 状態を 制

御器に 返送し ま す 。御器に 返送し ま す 。

nn がが 00 以外はｎ で 指定し た ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の ラ イ ン ス テ ー タ ス 状態を 制御器以外はｎ で 指定し た ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の ラ イ ン ス テ ー タ ス 状態を 制御器

に 返送し ま す 。に 返送し ま す 。

返送書式は、返送書式は、 プ ロ グ ラ ム モ ー ド のプ ロ グ ラ ム モ ー ド の VV ＝の 設定で 異なり ま す 。＝の 設定で 異なり ま す 。

ラ イ ン ス テ ー タ ス の 返送書式ラ イ ン ス テ ー タ ス の 返送書式 (V (V ＝＝ SS の 場合の 場合))

例例)) C0D1X1C1R0le C0D1X1C1R0le LFCR

CC はは CTSCTS ラ イ ン 、ラ イ ン 、 DD はは DSRDSR ラ イ ン 、ラ イ ン 、 XX はは XONXON//XOFFXOFF 受信状態で す 。受信状態で す 。

中程の中程の CC はは DCDDCD ラ イ ン 、ラ イ ン 、 RR はは RIRI ラ イ ン の 状態で す 。ラ イ ン の 状態で す 。

CC、、 DD、、 RR のの 00 はビ ジ ー 、はビ ジ ー 、 11 はレ デ ィ を 表し ま す 。はレ デ ィ を 表し ま す 。

XX のの 00 はは XOFFXOFF 受信、受信、 11 はは XONXON 受信を 表し ま す 。受信を 表し ま す 。
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II//JJ項は項は I [II [I コ マ ン ド 実施状態コ マ ン ド 実施状態] ] ま た は、ま た は、 J [JJ [Jコ マ ン ド 実施状態コ マ ン ド 実施状態] ] で す 。で す 。

ee//dd 項は項は e [ee [e コ マ ン ド 実施状態コ マ ン ド 実施状態] ] ま た は、ま た は、 d [dd [d コ マ ン ド 実施状態コ マ ン ド 実施状態] ] で す 。で す 。

ラ イ ン ス テ ー タ ス の 返送書式ラ イ ン ス テ ー タ ス の 返送書式 (V (V ＝＝ NN の 場合の 場合))

例例)) C0D1X1 C0D1X1 LFCR

CC はは CTSCTS ラ イ ン 、ラ イ ン 、 DD はは DSRDSR ラ イ ン 、ラ イ ン 、 XX はは XONXON//XOFFXOFF 受信状態で す 。受信状態で す 。

CC、、 DD のの 00 はビ ジ ー 、はビ ジ ー 、 11 はレ デ ィ を 表し ま す 。はレ デ ィ を 表し ま す 。

XX のの 00 はは XOFFXOFF 受信状態、受信状態、 11 はは XONXON 受信状態を 表し ま す 。受信状態を 表し ま す 。

nn ＝＝ 00 の 返送書式はチ ャ ン ネ ル 番号、の 返送書式はチ ャ ン ネ ル 番号、 ス テ ー タ ス 、ス テ ー タ ス 、 入力バ ッ フ ァ 、入力バ ッ フ ァ 、 出力バ ッ フ ァ出力バ ッ フ ァ

をを 11 行と し て 全チ ャ ン ネ ル 分を 返送し ま す 。行と し て 全チ ャ ン ネ ル 分を 返送し ま す 。

例例)) CH01-C0D1X1C1R0IE,0001234,0005432 CH01-C0D1X1C1R0IE,0001234,0005432 LFCR

CH02-C1D1X1C1R0IE,0010241,0000000 CH02-C1D1X1C1R0IE,0010241,0000000 LFCR

CH03-C1D1X1C1R0IE,0000451,0000000 CH03-C1D1X1C1R0IE,0000451,0000000 LFCR

CH04-C1D1X1C1R0IE,0000451,0000000 CH04-C1D1X1C1R0IE,0000451,0000000 LFCR

条件設定で リ ザル ト ヘ ッ ダ ワ ー ド を 指定し て い る 場合はヘ ッ ダ ワ ー ド が先頭に 付条件設定で リ ザル ト ヘ ッ ダ ワ ー ド を 指定し て い る 場合はヘ ッ ダ ワ ー ド が先頭に 付

き ま す 。き ま す 。

こ の コ マ ン ド で は接続切換は行い ま せ ん 。こ の コ マ ン ド で は接続切換は行い ま せ ん 。

3)3) マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否

条件設定で の リ ザ ル ト 後の 指定で 、条件設定で の リ ザ ル ト 後の 指定で 、 リ ザ ル ト 返送後の 状態が 変わ り ま す 。リ ザ ル ト 返送後の 状態が 変わ り ま す 。

POSEPOSE ＝＝ EE で は、で は、 マ ス タ チ ャ ン ネ ル 送信停止と なり ま す 。マ ス タ チ ャ ン ネ ル 送信停止と なり ま す 。 上り 送信を 再開す る に上り 送信を 再開す る に

はは LINK#0ELINK#0E コ マ ン ド 等が 必要に なり ま す 。コ マ ン ド 等が 必要に なり ま す 。

POSEPOSE ＝＝ DD で は、で は、 マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否は変化し ま せ ん 。マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否は変化し ま せ ん 。 従っ て 、従っ て 、 リ ザ ルリ ザ ル

ト に 続い て デ ー タ が 送信さ れる 事が あ り ま す 。ト に 続い て デ ー タ が 送信さ れる 事が あ り ま す 。

デ ー タ と リ ザ ル ト の 識別に はデ ー タ と リ ザ ル ト の 識別に は RHRH ＝の 設定が 有効で す 。＝の 設定が 有効で す 。
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３３ --３３ --２ １ 　 ？命令　 接続さ れ て い る チ ャ ン ネ ル 番号を 読み 出す 　２ １ 　 ？命令　 接続さ れ て い る チ ャ ン ネ ル 番号を 読み 出す 　

３３ --３３ --２ ２ 　 Ｑ 命令　 ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル へ２ ２ 　 Ｑ 命令　 ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル へ XO NXO N コ ー ド を 出力す るコ ー ド を 出力す る

1)1) 書式書式 LIN K#n? LIN K#n? LFCR (n(n ＝＝ 00、、 11 ～最大チ ャ ン ネ ル 数～最大チ ャ ン ネ ル 数))

命令文字は記号文字の命令文字は記号文字の ??で す 。で す 。

2)2) 処理及び 動作処理及び 動作

現在の 接続状況を 制御器に 返送し ま す 。現在の 接続状況を 制御器に 返送し ま す 。

返送書式は、返送書式は、 下り 接続と 上り 接続で す 。下り 接続と 上り 接続で す 。

返送書式はプ ロ グ ラ ム モ ー ド の返送書式はプ ロ グ ラ ム モ ー ド の VV ＝の 設定で 異なり ま す 。＝の 設定で 異なり ま す 。

例例)) 00,04 00,04 LFCR (V(V ＝＝ SS の 場合の 場合))

同報通信の 場合は同報通信の 場合は 0000 で す 。で す 。

接続無し の 場合は＿接続無し の 場合は＿ --で す 。で す 。

例例)) 00 00 LFCR (V(V ＝＝ NN の 場合は下り 接続を 返送の 場合は下り 接続を 返送))

条件設定で リ ザル ト ヘ ッ ダ ワ ー ド を 指定し て い る 場合はヘ ッ ダ ワ ー ド が先頭に 付条件設定で リ ザル ト ヘ ッ ダ ワ ー ド を 指定し て い る 場合はヘ ッ ダ ワ ー ド が先頭に 付

き ま す 。き ま す 。

nn が ど の 値で も 同じ 動作と なり ま す 。が ど の 値で も 同じ 動作と なり ま す 。

こ の コ マ ン ド で は接続切換は行い ま せ ん 。こ の コ マ ン ド で は接続切換は行い ま せ ん 。

3)3) マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否

条件設定で の リ ザ ル ト 後の 指定で 、条件設定で の リ ザ ル ト 後の 指定で 、 リ ザ ル ト 返送後の 状態が 変わ り ま す 。リ ザ ル ト 返送後の 状態が 変わ り ま す 。

POSEPOSE ＝＝ EE で は、で は、 マ ス タ チ ャ ン ネ ル 送信停止と なり ま す 。マ ス タ チ ャ ン ネ ル 送信停止と なり ま す 。 上り 送信を 再開す る に上り 送信を 再開す る に

はは LINK#0ELINK#0E コ マ ン ド 等が 必要に なり ま す 。コ マ ン ド 等が 必要に なり ま す 。

POSEPOSE ＝＝ DD で は、で は、 マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否は変化し ま せ ん 。マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否は変化し ま せ ん 。 従っ て 、従っ て 、 リ ザ ルリ ザ ル

ト に 続い て デ ー タ が 送信さ れる 事が あ り ま す 。ト に 続い て デ ー タ が 送信さ れる 事が あ り ま す 。

デ ー タ と リ ザ ル ト の 識別に はデ ー タ と リ ザ ル ト の 識別に は RHRH ＝の 設定が 有効で す 。＝の 設定が 有効で す 。

< <   < <   ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の 制御ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の 制御  > >  > >

1)1) 書式書式 LIN K #n QLIN K #n Q   LFCR (n(n ＝＝ 00、、 11 ～最大チ ャ ン ネ ル 数～最大チ ャ ン ネ ル 数))

2)2) 処理及び 動作処理及び 動作

nn で 指定す る ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル へで 指定す る ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル へ XONXON コ ー ドコ ー ド  (11h)  (11h) を 送信し ま す 。を 送信し ま す 。

nn がが 00 の 場合は全ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル への 場合は全ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル へ XONXON コ ー ド を 送信し ま す 。コ ー ド を 送信し ま す 。

こ の 命令は出力チ ャ ン ネ ル の フ ロ ー 制御、こ の 命令は出力チ ャ ン ネ ル の フ ロ ー 制御、ラ イ ン ス テ イ タ ス に 関わ ら ず 送信し まラ イ ン ス テ イ タ ス に 関わ ら ず 送信し ま

す 。す 。

こ の コ マ ン ド で は接続切換は行い ま せ ん 。こ の コ マ ン ド で は接続切換は行い ま せ ん 。

3)3) マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否

こ の コ マ ン ド 後の マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否は変化し ま せ ん 。こ の コ マ ン ド 後の マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否は変化し ま せ ん 。
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３３ --３３ --２ ３ 　２ ３ 　 Ｕ 命令　Ｕ 命令　 ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル へス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル へ XO FFXO FF コ ー ド を 出力す る 　コ ー ド を 出力す る 　

３３ --３３ --２ ４ 　２ ４ 　 Ｖ 命令　Ｖ 命令　 ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル のス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の DTRDTR ラ イ ン を レ デ ィラ イ ン を レ デ ィ  (H i )   (H i )  に す るに す る

３３ --３３ --２ ５ 　２ ５ 　 Ｗ命令　Ｗ命令　 ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル のス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の DTRDTR ラ イ ン を ビ ジ ーラ イ ン を ビ ジ ー  (Low )  (Low ) に す るに す る

1)1) 書式書式 LIN K #n UL IN K #n U LFCR (n(n ＝＝ 00、、 11 ～最大チ ャ ン ネ ル 数～最大チ ャ ン ネ ル 数))

2)2) 処理及び 動作処理及び 動作

nn で 指定す る ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル へで 指定す る ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル へ XOFFXOFF コ ー ドコ ー ド  (13h)  (13h) を 送信し ま す 。を 送信し ま す 。

nn がが 00 の 場合は全ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル への 場合は全ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル へ XOFFXOFF コ ー ド を 送信し ま す 。コ ー ド を 送信し ま す 。

こ の 命令は出力チ ャ ン ネ ル の フ ロ ー 制御、こ の 命令は出力チ ャ ン ネ ル の フ ロ ー 制御、ラ イ ン ス テ イ タ ス に 関わ ら ず 送信し まラ イ ン ス テ イ タ ス に 関わ ら ず 送信し ま

す 。す 。

こ の コ マ ン ド で は接続切換は行い ま せ ん 。こ の コ マ ン ド で は接続切換は行い ま せ ん 。

3)3) マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否

こ の コ マ ン ド 後の マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否は変化し ま せ ん 。こ の コ マ ン ド 後の マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否は変化し ま せ ん 。

1)1) 書式書式 LIN K #n VL IN K #n V LFCR (n(n ＝＝ 00、、 11 ～最大チ ャ ン ネ ル 数～最大チ ャ ン ネ ル 数))

2)2) 処理及び 動作処理及び 動作

nn で 指定す る ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル ので 指定す る ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の DTRDTR レ デ ィレ デ ィ  (Hi)  (Hi) を 出力し ま す 。を 出力し ま す 。

nn がが 00 の 場合は全ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル のの 場合は全ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の DTRDTR レ デ ィ を 出力し ま す 。レ デ ィ を 出力し ま す 。

DSRDSR//DTRDTRフ ロ ー 制御有効の 設定の 場合はバッ フ ァ 状態で の 出力が 優先さ れま す 。フ ロ ー 制御有効の 設定の 場合はバッ フ ァ 状態で の 出力が 優先さ れま す 。

こ の コ マ ン ド で は接続切換は行い ま せ ん 。こ の コ マ ン ド で は接続切換は行い ま せ ん 。

3)3) マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否

こ の コ マ ン ド 後の マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否は変化し ま せ ん 。こ の コ マ ン ド 後の マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否は変化し ま せ ん 。

1)1) 書式書式 LIN K#nW  LIN K#nW  LFCR (n(n ＝＝ 00、、 11 ～最大チ ャ ン ネ ル 数～最大チ ャ ン ネ ル 数))

2)2) 処理及び 動作処理及び 動作

nn で 指定す る ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル ので 指定す る ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の DTRDTR ビ ジ ービ ジ ー  (Low)  (Low) を 出力し ま す 。を 出力し ま す 。

nn がが 00 の 場合は全ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル のの 場合は全ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の DTRDTR ビ ジ ー を 出力し ま す 。ビ ジ ー を 出力し ま す 。

DSRDSR//DTRDTRフ ロ ー 制御有効の 設定の 場合はバッ フ ァ 状態で の 出力が 優先さ れま す 。フ ロ ー 制御有効の 設定の 場合はバッ フ ァ 状態で の 出力が 優先さ れま す 。

こ の コ マ ン ド で は接続切換は行い ま せ ん 。こ の コ マ ン ド で は接続切換は行い ま せ ん 。

3)3) マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否

こ の コ マ ン ド 後の マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否は変化し ま せ ん 。こ の コ マ ン ド 後の マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否は変化し ま せ ん 。
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３３ --３３ --２ ６ 　 ＋２ ６ 　 ＋命令　命令　 ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル をス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル を XO NXO N 状態に す る 　状態に す る 　

３３ --３３ --２ ７ 　 －命令　 ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル を２ ７ 　 －命令　 ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル を XO FFXO FF 状態に す る状態に す る

３３ --３３ --２ ８ 　 Ｂ２ ８ 　 Ｂ 命令　命令　 ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル へ ブ レ イ ク 信号を 送信す る 　ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル へ ブ レ イ ク 信号を 送信す る 　

1)1) 書式書式 LINK#nLINK#n ＋＋  LFCR (n(n ＝＝ 00、、 11 ～最大チ ャ ン ネ ル 数～最大チ ャ ン ネ ル 数))

命令文字は記号文字の ＋で す 。命令文字は記号文字の ＋で す 。

2)2) 処理及び 動作処理及び 動作

nn で 指定す る ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル がで 指定す る ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル が XONXON を 受信し た の と 同じ 状態に し ま す 。を 受信し た の と 同じ 状態に し ま す 。

nn がが 00 の 場合は全ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル をの 場合は全ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル を XONXON 状態と し ま す 。状態と し ま す 。

コ マ ン ド あ る い はコ マ ン ド あ る い はXOFFXOFF受信で の ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル へ の 送信停止を 解除し ま す 。受信で の ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル へ の 送信停止を 解除し ま す 。

こ の コ マ ン ド で は接続切換は行い ま せ ん 。こ の コ マ ン ド で は接続切換は行い ま せ ん 。

こ の コ マ ン ド はこ の コ マ ン ド はXONXON//XOFFXOFFフ ロ ー 制御を 有効と し て い る 場合に 使用し て 下さ い 。フ ロ ー 制御を 有効と し て い る 場合に 使用し て 下さ い 。

3)3) マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否

こ の コ マ ン ド 後の マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否は変化し ま せ ん 。こ の コ マ ン ド 後の マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否は変化し ま せ ん 。

1)1) 書式書式 LINK#nLINK#n －－  LFCR (n(n ＝＝ 00、、 11 ～最大チ ャ ン ネ ル 数～最大チ ャ ン ネ ル 数))

命令文字は記号文字の －で す 。命令文字は記号文字の －で す 。

2)2) 処理及び 動作処理及び 動作

nn で 指定す る ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル がで 指定す る ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル が XOFFXOFF を 受信し た の と 同じ 状態に し ま す 。を 受信し た の と 同じ 状態に し ま す 。

nn がが 00 の 場合は全ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル をの 場合は全ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル を XOFFXOFF 状態と し ま す 。状態と し ま す 。

＋コ マ ン ド あ る い は＋コ マ ン ド あ る い は XONXON 受信で の ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル へ の 送信可を 停止と し ま受信で の ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル へ の 送信可を 停止と し ま

す 。す 。

こ の コ マ ン ド で は接続切換は行い ま せ ん 。こ の コ マ ン ド で は接続切換は行い ま せ ん 。

こ の コ マ ン ド はこ の コ マ ン ド はXONXON//XOFFXOFFフ ロ ー 制御を 有効と し て い る 場合に 使用し て 下さ い 。フ ロ ー 制御を 有効と し て い る 場合に 使用し て 下さ い 。

3)3) マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否

こ の コ マ ン ド 後の マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否は変化し ま せ ん 。こ の コ マ ン ド 後の マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否は変化し ま せ ん 。

1)1) 書式書式 LIN K #n BL IN K #n B LFCR (n(n ＝＝ 00、、 11 ～最大チ ャ ン ネ ル 数～最大チ ャ ン ネ ル 数))

2)2) 処理及び 動作処理及び 動作

nn で 指定す る ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル にで 指定す る ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル に 100mSEC100mSEC の ブ レ ー ク 信号を 送信し ま す 。の ブ レ ー ク 信号を 送信し ま す 。

nn がが 00 の 場合は全ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル に ブ レ ー ク 信号を 送信し ま す 。の 場合は全ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル に ブ レ ー ク 信号を 送信し ま す 。

ブ レ ー ク 信号と は回線を フ リ ー の 状態に し て か ら ホ ス ト の コ マ ン ド 待ち に す る 、ブ レ ー ク 信号と は回線を フ リ ー の 状態に し て か ら ホ ス ト の コ マ ン ド 待ち に す る 、

特殊な信号で す 。特殊な信号で す 。

こ の コ マ ン ド で は接続切換は行い ま せ ん 。こ の コ マ ン ド で は接続切換は行い ま せ ん 。

3)3) マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否

こ の コ マ ン ド 後の マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否は変化し ま せ ん 。こ の コ マ ン ド 後の マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否は変化し ま せ ん 。
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３３ --３３ --２ ９ 　 Ｃ２ ９ 　 Ｃ 命令　命令　 ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の 入出力バ ッ フ ァ を ク リ ア す るス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の 入出力バ ッ フ ァ を ク リ ア す る

３３ --３３ --３ ０ 　 ｆ 命令　 ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の 入力バ ッ フ ァ を ク リ ア す る 　３ ０ 　 ｆ 命令　 ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の 入力バ ッ フ ァ を ク リ ア す る 　

３３ --３３ --３ １ 　 ｏ 命令　 ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の 出力バ ッ フ ァ を ク リ ア す る 　３ １ 　 ｏ 命令　 ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の 出力バ ッ フ ァ を ク リ ア す る 　

< <   < <   バ ッ フ ァ ク リ アバ ッ フ ァ ク リ ア   > >  > >

1)1) 書式書式 LIN K #n CLIN K #n C LFCR (n(n ＝＝ 00、、 11 ～最大チ ャ ン ネ ル 数～最大チ ャ ン ネ ル 数))

2)2) 処理及び 動作処理及び 動作

nn で 指定す る ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の 入出力バ ッ フ ァ を ク リ ア し ま す 。で 指定す る ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の 入出力バ ッ フ ァ を ク リ ア し ま す 。

nn がが 00 の 場合は全ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の 入出力バ ッ フ ァ を ク リ ア し ま す 。の 場合は全ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の 入出力バ ッ フ ァ を ク リ ア し ま す 。

指定の チ ャ ン ネ ル に フ ロ ー 制御で ビ ジ ー 出力が あ る 場合は、指定の チ ャ ン ネ ル に フ ロ ー 制御で ビ ジ ー 出力が あ る 場合は、こ の コ マ ン ド 実行後こ の コ マ ン ド 実行後

に レ デ ィ 出力に 変わ り ま す 。に レ デ ィ 出力に 変わ り ま す 。 XOFFXOFF出力状態の 場合は出力状態の 場合は XONXON コ ー ド を 送信し ま す 。コ ー ド を 送信し ま す 。

こ の コ マ ン ド で は接続切換は行い ま せ ん 。こ の コ マ ン ド で は接続切換は行い ま せ ん 。

3)3) マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否

こ の コ マ ン ド 後の マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否は変化し ま せ ん 。こ の コ マ ン ド 後の マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否は変化し ま せ ん 。

1)1) 書式書式 LIN K#n f LIN K#n f LFCR (n(n ＝＝ 00、、 11 ～最大チ ャ ン ネ ル 数～最大チ ャ ン ネ ル 数))

命令文字は英小文字の ｆ で す 。命令文字は英小文字の ｆ で す 。

2)2) 処理及び 動作処理及び 動作

nn で 指定す る ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の 入力バ ッ フ ァ を ク リ ア し ま す 。で 指定す る ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の 入力バ ッ フ ァ を ク リ ア し ま す 。

nn がが 00 の 場合は全ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の 入力バ ッ フ ァ を ク リ ア し ま す 。の 場合は全ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の 入力バ ッ フ ァ を ク リ ア し ま す 。

指定の チ ャ ン ネ ル に フ ロ ー 制御で ビ ジ ー 出力が あ る 場合は、指定の チ ャ ン ネ ル に フ ロ ー 制御で ビ ジ ー 出力が あ る 場合は、こ の コ マ ン ド 実行後こ の コ マ ン ド 実行後

に レ デ ィ 出力に 変わ り ま す 。に レ デ ィ 出力に 変わ り ま す 。 XOFFXOFF出力状態の 場合は出力状態の 場合は XONXON コ ー ド を 送信し ま す 。コ ー ド を 送信し ま す 。

こ の コ マ ン ド で は接続切換は行い ま せ ん 。こ の コ マ ン ド で は接続切換は行い ま せ ん 。

3)3) マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否

こ の コ マ ン ド 後の マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否は変化し ま せ ん 。こ の コ マ ン ド 後の マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否は変化し ま せ ん 。

1)1) 書式書式 LIN K#no LIN K#no LFCR (n(n ＝＝ 00、、 11 ～最大チ ャ ン ネ ル 数～最大チ ャ ン ネ ル 数))

命令文字は英小文字の ｏ で す 。命令文字は英小文字の ｏ で す 。

2)2) 処理及び 動作処理及び 動作

nn で 指定す る ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の 出力バ ッ フ ァ を ク リ ア し ま す 。で 指定す る ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の 出力バ ッ フ ァ を ク リ ア し ま す 。

nn がが 00 の 場合は全ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の 出力バ ッ フ ァ を ク リ ア し ま す 。の 場合は全ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の 出力バ ッ フ ァ を ク リ ア し ま す 。

こ の コ マ ン ド で は接続切換は行い ま せ ん 。こ の コ マ ン ド で は接続切換は行い ま せ ん 。

3)3) マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否

こ の コ マ ン ド 後の マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否は変化し ま せ ん 。こ の コ マ ン ド 後の マ ス タ チ ャ ン ネ ル の 送信可否は変化し ま せ ん 。



5757

第３ 章　 コ マ ン ド第３ 章　 コ マ ン ド

３３ --３３ --３ ２ 　 Ｍ３ ２ 　 Ｍ命令　命令　 条件設定の 編集　条件設定の 編集　

３３ --３３ --３ ３ 　 ！３ ３ 　 ！命令　命令　 HS-MPXHS-MPX を リ セ ッ ト す るを リ セ ッ ト す る

< <   < <   そ の 他の コ マ ン ドそ の 他の コ マ ン ド   > >  > >

1)1) 書式書式 LIN K#nMLIN K#nM   LFCR (n(n ＝＝ 00、、 11 ～最大チ ャ ン ネ ル 数～最大チ ャ ン ネ ル 数))

2)2) 処理及び 動作処理及び 動作

プ ロ グ ラ ム モ ー ド と なり 、プ ロ グ ラ ム モ ー ド と なり 、 各種設定の 編集を 行い ま す 。各種設定の 編集を 行い ま す 。

こ のこ の  [ [コ マ ン ド に よ る プ ロ グ ラ ム モ ー ドコ マ ン ド に よ る プ ロ グ ラ ム モ ー ド ] ] で の 通信条件は、で の 通信条件は、 こ の コ マ ン ド を 認識こ の コ マ ン ド を 認識

し た 時の 通信条件で す 。し た 時の 通信条件で す 。

nn が ど の 値で も 同じ 動作と なり ま す 。が ど の 値で も 同じ 動作と なり ま す 。

詳細は、詳細は、 [2 [2--44--33プ ロ グ ラ ム モ ー ド で の 編集プ ロ グ ラ ム モ ー ド で の 編集] ] を 参照し て 下さ い 。を 参照し て 下さ い 。

1)1) 書式書式 LIN K#n !  LIN K#n !  LFCR (n(n ＝＝ 00、、 11 ～最大チ ャ ン ネ ル 数～最大チ ャ ン ネ ル 数))

命令文字は記号文字の命令文字は記号文字の !!で す 。で す 。

2)2) 処理及び 動作処理及び 動作

HS-MPXHS-MPX を リ セ ッ ト し ま す 。を リ セ ッ ト し ま す 。

nn が ど の 値で も 同じ 動作と なり ま す 。が ど の 値で も 同じ 動作と なり ま す 。
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３３ --３３ --３ ４ 　３ ４ 　 M JM J 命令　 上り 接続は 変更し な い で 上り 送信停止と す る 　命令　 上り 接続は 変更し な い で 上り 送信停止と す る 　

３３ --３３ --３ ５ 　３ ５ 　 M IM I 命令　 上り 停止中を 上り 送信可能と す る 　命令　 上り 停止中を 上り 送信可能と す る 　

< <   < <   特殊な フ ォ ー マ ッ ト の コ マ ン ド特殊な フ ォ ー マ ッ ト の コ マ ン ド   > >  > >

1)1) 書式書式 LIN K#M J LIN K#M J LFCR

こ の コ マ ン ド はチ ャ ン ネ ル 番号部分が 文字こ の コ マ ン ド はチ ャ ン ネ ル 番号部分が 文字 (M)  (M) と なっ て い ま す 。と なっ て い ま す 。

チ ャ ン ネ ル 番号の 指定はあ り ま せ ん 。チ ャ ン ネ ル 番号の 指定はあ り ま せ ん 。

2)2) 処理及び 動作処理及び 動作

そ の 時の 上り チ ャ ン ネ ル 接続を 変更す る こ と なく 、そ の 時の 上り チ ャ ン ネ ル 接続を 変更す る こ と なく 、 上り 送信を 停止し ま す 。上り 送信を 停止し ま す 。

マ ス タ チ ャ ン ネ ル に 対し てマ ス タ チ ャ ン ネ ル に 対し て LINK#nJLINK#nJコ マ ン ド と 同様な動作を す る 特殊な書式でコ マ ン ド と 同様な動作を す る 特殊な書式で

す 。す 。

1)1) 書式書式 LIN K#M I  LIN K#M I  LFCR

こ の コ マ ン ド はチ ャ ン ネ ル 番号部分が 文字こ の コ マ ン ド はチ ャ ン ネ ル 番号部分が 文字 (M)  (M) と なっ て い ま す 。と なっ て い ま す 。

チ ャ ン ネ ル 番号の 指定はあ り ま せ ん 。チ ャ ン ネ ル 番号の 指定はあ り ま せ ん 。

2)2) 処理及び 動作処理及び 動作

上り 送信停止の 時に 、上り 送信停止の 時に 、そ の 時接続さ れて い る チ ャ ン ネ ル か ら の 上り 送信を 再開しそ の 時接続さ れて い る チ ャ ン ネ ル か ら の 上り 送信を 再開し

ま す 。ま す 。

上り 接続が 無い 場合上り 接続が 無い 場合 (LINK0 (LINK0 ＜実行後等＜実行後等) ) で は破棄さ れま す 。で は破棄さ れま す 。

マ ス タ チ ャ ン ネ ル に 対し てマ ス タ チ ャ ン ネ ル に 対し て LINK#nILINK#nIコ マ ン ド と 同様な動作を する 特殊な書式で す 。コ マ ン ド と 同様な動作を する 特殊な書式で す 。

リ ザル ト で の 停止か ら の 再開や ス キ ャ ン ニ ン グ 時の デ ー タ の 読み出し に 使用で きリ ザル ト で の 停止か ら の 再開や ス キ ャ ン ニ ン グ 時の デ ー タ の 読み出し に 使用で き

ま す 。ま す 。
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３ －４ 　 コ マ ン ド 一覧３ －４ 　 コ マ ン ド 一覧（ ア ル フ ァ ベ ッ ト 順）（ ア ル フ ァ ベ ッ ト 順）

文字 処理及び 動作 項番

なし 上下チ ャ ン ネ ル 切換 3-3- 1

Ａ ス キ ャ ン ニ ン グ を 停止す る 3-3-17

Ｂ ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル へ ブ レ イ ク 信号を 送信す る 3-3-28

Ｃ ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の入出力バ ッ フ ァ を ク リ ア す る 3-3-29

Ｄ 上下チ ャ ン ネ ル 切換と 上り 送信停止 3-3- 3

ｄ 同報通信時、 チ ャ ン ネ ル nに は 伝送し ない 3-3- 8

Ｅ 上下チ ャ ン ネ ル 切換と 上り 送信許可 3-3- 2

ｅ 同報通信時、 チ ャ ン ネ ル nに 伝送す る 3-3- 9

Ｆ 指定チ ャ ン ネ ル の入力バ ッ フ ァ の デ ー タ 長を 得る 3-3-18

ｆ ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の入力バ ッ フ ァ を ク リ ア す る 3-3-30

Ｇ ス キ ャ ン ニ ン グ を 開始す る 3-3-16

Ｉ ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル を 送信可能状態に す る 3-3- 7

Ｊ ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル を 送信停止状態に す る 3-3- 6

Ｌ ラ イ ン 単位の 読み出し  (デ リ ミ タ はLFコ ー ド ) 3-3-10

Ｍ 条件設定の 編集 3-3-32

Ｎ ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の入力デ ー タ を チ ェ ッ ク す る 3-3-14

Ｏ 指定チ ャ ン ネ ル の 出力バ ッ フ ァ の デ ー タ 長を 得る 3-3-19

ｏ ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の 出力バ ッ フ ァ を ク リ ア す る 3-3-31

Ｐ ラ イ ン 単位の 読み出し  (デ リ ミ タ は指定コ ー ド ) 3-3-13

Ｑ ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル へ XONコ ー ド を 出力す る 3-3-22

Ｒ ラ イ ン 単位の 読み出し  (デ リ ミ タ はCRコ ー ド ) 3-3-11

Ｓ 指定チ ャ ン ネ ル の ラ イ ン ス テ ー タ ス 状態を 得る 3-3-20

Ｔ ラ イ ン 単位の 読み出し  (デ リ ミ タ はETXコ ー ド ) 3-3-12

Ｕ ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル へ XOFFコ ー ド を 出力す る 3-3-23

Ｖ ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル へ DTRラ イ ン を レ デ ィ  (Hi) に す る 3-3-24

Ｗ ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル へ DTRラ イ ン を ビ ジ ー  (Low) に す る 3-3-25

！ HS-MPX を リ セ ッ ト す る 3-3-33

＄ 指定キ ャ ラ ク タ 分の 読み出し 3-3-15

＋ ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル を XON状態に す る 3-3-26

－ ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル を XOFF状態に す る 3-3-27

＜ 上り チ ャ ン ネ ル 切換 3-3- 4

＞ 下り チ ャ ン ネ ル 切換 3-3- 5

？ 接続さ れて い る チ ャ ン ネ ル 番号を 読み出す 3-3-21

ＭＩ 上り 停止中を 上り 送信可能と す る 3-3-35

ＭＪ 上り 接続は変更し ない で 上り 送信停止と す る 3-3-34
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  第４ 章第４ 章　 使用例　 使用例

４ －２ 　 遠隔地か ら モ デ ム を 介し て の 測定４ －２ 　 遠隔地か ら モ デ ム を 介し て の 測定・・制御制御

４ －１ 　 制御器と 端末機器を 接続す る４ －１ 　 制御器と 端末機器を 接続す る

シ ス テ ム 例シ ス テ ム 例))

制御器制御器 (1 (1 台の パ ソ コ ン台の パ ソ コ ン ) ) で 測定器の デ ー タ を 収集す る 。で 測定器の デ ー タ を 収集す る 。

制御器制御器 (1 (1 台の パ ソ コ ン台の パ ソ コ ン ) ) で 端末機器の 制御を 行う 。で 端末機器の 制御を 行う 。

収集情報を モ デ ム を 使っ て 遠隔地に 送信す る 。収集情報を モ デ ム を 使っ て 遠隔地に 送信す る 。

HS-MPXク ロ ス

ケ ー ブ ル
制御器

ス ト レ ー ト

ケ ー ブ ル DCE

端末機器

ク ロ ス

ケ ー ブ ル DTE

端末機器

ク ロ ス

ケ ー ブ ル DTE

端末機器

測定器等

装置等

モ デ ム 等

CH1

CH2

CH3

マ ス タ

チ ャ ン ネ ル

HS-MPX
ス ト レ ー ト

ケ ー ブ ル

端末機器CH1

CH2

CH3

マ ス タ

チ ャ ン ネ ル

制御器

端末機器

端末機器

モ デ ム

モ デ ム
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４ －３ 　４ －３ 　 22 台の台の HS-MPXHS-MPX を 使用し た 遠隔地間の 相互伝送を 使用し た 遠隔地間の 相互伝送

プ ロ グ ラ ム モ ー ド で 次の 設定を し ま す 。プ ロ グ ラ ム モ ー ド で 次の 設定を し ま す 。 (2 (2台と も台と も ))

L=LINK#L=LINK#

LD=0D0ALD=0D0A

H=LINK#H=LINK#

HD=3E0D0AHD=3E0D0A ヘ ッ ダ がヘ ッ ダ が LINK#nn>LINK#nn> と なると なる  ( (下り 切換コ マ ン ド の 書式下り 切換コ マ ン ド の 書式))

P= EP= E ポ ー リ ン グ モ ー ド で 使用す るポ ー リ ン グ モ ー ド で 使用す る

端末端末AAが 送信す る デ ー タ はポ ー リ ン グ モ ー ド の た め 、が 送信す る デ ー タ はポ ー リ ン グ モ ー ド の た め 、HS-MPXHS-MPX  (A) (A) か ら ヘ ッ ダ 付きか ら ヘ ッ ダ 付き

デ ー タ でデ ー タ で  (B)  (B) へ 伝送さ れる 。へ 伝送さ れる 。

HS-MPX HS-MPX (B) (B) はヘ ッ ダ を 下り 切換コ マ ン ド と し て 端末はヘ ッ ダ を 下り 切換コ マ ン ド と し て 端末 aa に 切換て 、に 切換て 、 端末端末 AA か ら のか ら の

デ ー タ の みが 端末デ ー タ の みが 端末 aa に 伝送さ れる 。に 伝送さ れる 。 同様に 、同様に 、 端末端末 BB か ら の デ ー タ は端末か ら の デ ー タ は端末 bb に 、に 、 端末端末

CC か ら の デ ー タ は端末か ら の デ ー タ は端末 cc に 伝送さ れる 。に 伝送さ れる 。

逆方向も 同様に 、逆方向も 同様に 、 端末端末 aa か ら の デ ー タ は端末か ら の デ ー タ は端末 AA に 伝送さ れる 。に 伝送さ れる 。

但し 、但し 、 マ ス タ チ ャ ン ネ ル 間は全ス レ イ ブ か ら の デ ー タ がマ ス タ チ ャ ン ネ ル 間は全ス レ イ ブ か ら の デ ー タ が 11 本で 伝送さ れる 為、本で 伝送さ れる 為、 各端各端

末か ら の デ ー タ 量はト ー タ ル 的に 制限を 受け ま す 。末か ら の デ ー タ 量はト ー タ ル 的に 制限を 受け ま す 。

ま た 、ま た 、ヘ ッ ダ 送信分、ヘ ッ ダ 送信分、ポ ー リ ン グ の 保持時間等も ト ー タ ル に 加え る 必要が あ り ま す 。ポ ー リ ン グ の 保持時間等も ト ー タ ル に 加え る 必要が あ り ま す 。

各接続の 通信速度と デ ー タ 頻度に ゆと り を 持っ た 範囲で の 使用が 可能で す 。各接続の 通信速度と デ ー タ 頻度に ゆと り を 持っ た 範囲で の 使用が 可能で す 。

HS-MPX

CH1

CH2

CH3

（ B)

HS-MPX

端末A CH1

CH2

CH3

端末B

端末C

（ A)

端末a

端末b

端末c

モ デ ム モ デ ム
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５ －１ 　５ －１ 　 B A S I CB A S I C で の 実施例で の 実施例

◆◆ N88BASICN88BASIC で の 例で す 。で の 例で す 。

◆◆ 動作概要動作概要

ポ ー リ ン グ モ ー ド と し ま す 。ポ ー リ ン グ モ ー ド と し ま す 。

受信が あ る 毎に 、受信が あ る 毎に 、 受信チ ャ ン ネ ル と そ の デ ー タ を 表示し ま す 。受信チ ャ ン ネ ル と そ の デ ー タ を 表示し ま す 。

デ ー タ はデ ー タ は BASICBASIC で 認識可能なデ リ ミ タ がで 認識可能なデ リ ミ タ が CRCR の も の と し ま す 。の も の と し ま す 。

100100　　   OPEN" COM : N81XN " AS #1  OPEN" COM : N81XN " AS #1 'RS232'RS232チ ャ ン ネ ルチ ャ ン ネ ル

110110　　   PRINT #1, " LINK#OM "  PRINT #1, " LINK#OM " ''プ ロ グ ラ ム 編集コ マ ン ドプ ロ グ ラ ム 編集コ マ ン ド

120120　　   INPUT #1, ANS$  INPUT #1, ANS$ ''編集モ ー ド の 応答編集モ ー ド の 応答

130130　　   IF ANS$=  " *** PROGRAM MODE *** " THEN GOTO 210  IF ANS$=  " *** PROGRAM MODE *** " THEN GOTO 210

140140　　   GOTO 110  GOTO 110

200200　　   '  '条件設定条件設定

210210　　   PRINT #1, " H=RECEIVE# "  PRINT #1, " H=RECEIVE# " ''ヘ ッ ダ ワ ー ド 変更ヘ ッ ダ ワ ー ド 変更

220220　　   PRINT #1, " P=E "  PRINT #1, " P=E " ''プ ロ グ ラ ム モ ー ド と す るプ ロ グ ラ ム モ ー ド と す る

300300　　   '  '編集終了編集終了

310310　　   PRINT #1, " END "  PRINT #1, " END " ''編集終了編集終了

320320　　   INPUT #1,  ANS$  INPUT #1,  ANS$ ''終了の 応答終了の 応答

330330　　   IF ANS$=  " *** PROGRAM END *** "  THEN GOTO 1000  IF ANS$=  " *** PROGRAM END *** "  THEN GOTO 1000

340340　　   GOTO 310  GOTO 310

10001000　　 ''ポ ー リ ン グ モ ー ド で の 受信ポ ー リ ン グ モ ー ド で の 受信

10101010　　 INPUT #1, ANS$INPUT #1, ANS$ '' 受信受信

10201020　　 IF LEFT$ (ANS$,8) = " RECEIVE# " THEN GOTO 1040IF LEFT$ (ANS$,8) = " RECEIVE# " THEN GOTO 1040 ''受信か ヘ ッ ダ か ？受信か ヘ ッ ダ か ？

10301030　　 D$=ANS$ : GOTO 1070D$=ANS$ : GOTO 1070 ''ヘ ッ ダ 以外はデ ー タ で あ るヘ ッ ダ 以外はデ ー タ で あ る

10401040　　 CH$=RIGHT$ (ANS$,2)CH$=RIGHT$ (ANS$,2) '' 受信受信CHCH 番号を 得る番号を 得る

10501050　　 INPUT #1, D$INPUT #1, D$ ''ヘ ッ ダ に 続く デ ー タ を 取り 込むヘ ッ ダ に 続く デ ー タ を 取り 込む

10601060　　 PRINT " RECEIVE CH : " ; CH$PRINT " RECEIVE CH : " ; CH$ '' 受信受信CHCH を 表示す るを 表示す る

10701070　　 PRINT " RECEIVE DATA : " ; D$PRINT " RECEIVE DATA : " ; D$ ''受信デ ー タ を 表示す る受信デ ー タ を 表示す る

10801080　　 GOTO 1010GOTO 1010 ''繰り 返し繰り 返し
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５ －２ 　５ －２ 　 CC 言語で の 実施例言語で の 実施例

[5[5--1] 1] のの BASICBASIC プ ロ グ ラ ム と 同じ 動作をプ ロ グ ラ ム と 同じ 動作を CC 言語で 記述し ま し た 。言語で 記述し ま し た 。

ボ ー ラ ン ドボ ー ラ ン ド CC ＋＋で の 記述例で す 。＋＋で の 記述例で す 。

ボ ー ラ ン ドボ ー ラ ン ド CC ＋＋固有の 関数を 使用し て い ま す の で 、＋＋固有の 関数を 使用し て い ま す の で 、 以下の 処理又は関数に つ い て以下の 処理又は関数に つ い て

は、は、 ご 使用さ れて い る コ ン パ イ ラ で 同等の 関数に 置き 換え て 使用し て 下さ い 。ご 使用さ れて い る コ ン パ イ ラ で 同等の 関数に 置き 換え て 使用し て 下さ い 。

Init232sub , recv _  rs232 , send _  rs232 , pc98 . .Init232sub , recv _  rs232 , send _  rs232 , pc98 . .

本プ ロ グ ラ ム の 関数等の 詳細に 付い て は、本プ ロ グ ラ ム の 関数等の 詳細に 付い て は、ボー ラ ン ド Ｃ の マ ニ ュ ア ル を ご 覧下さ い 。ボー ラ ン ド Ｃ の マ ニ ュ ア ル を ご 覧下さ い 。

//＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊//

//＊＊      HS      HS －－ MPXMPX サ ン プ ル プ ロ グ ラ ム 　 　サ ン プ ル プ ロ グ ラ ム 　 　                                   ＊＊ //

//＊＊            　 　 　 　 　 　 　 　 　　 　 　 　 　 　 　 　 　 By BORLANDC++  V4.0By BORLANDC++  V4.0　　       ＊＊//

//＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊//

#include < dos.h>#include < dos.h>

#include <alloc.h>#include <alloc.h>

#include < conio.h>#include < conio.h>

#include < std lib .h>#include < std lib .h>

#include < std io.h>#include < std io.h>

#include < string .h>#include < string .h>

#include < pc98.h>#include < pc98.h>

#define RXBUFSIZE        1024#define RXBUFSIZE        1024

#define TXBUFSIZE        1024#define TXBUFSIZE        1024

struct combufinfostruct combufinfo bufinfo;bufinfo;

struct cominfostruct cominfo info;info;

static charstatic char buffer [1];buffer [1];

unsig ned intunsig ned int o_ stat [1];o_ stat [1];

//＊＊  ------------------送信文字列ポ イ ン タ の 定義送信文字列ポ イ ン タ の 定義--------- --------- ＊＊//

char    wreccompar [80] ;char    wreccompar [80] ;

charchar　 ＊　 ＊wcstcompar ;wcstcompar ;

char    out _  tb l [300] ;char    out _  tb l [300] ;

charchar　 ＊　 ＊t _  link0m ;t _  link0m ;

charchar　 ＊　 ＊t _  set ;t _  set ;

charchar　 ＊　 ＊t _  end ;t _  end ;
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int     stat , if _  sw , out _  cnt , rec _  cnt , erro r_  cnt ;int     stat , if _  sw , out _  cnt , rec _  cnt , erro r_  cnt ;

/*/*------------------------------------------------------------------*/*/

/*      /*      送信文字列の ポ イ ン タ セ ッ ト送信文字列の ポ イ ン タ セ ッ ト       */      */

/*/*------------------------------------------------------------------*/*/

void set _  char (void)void set _  char (void)

{{

t _  link0mt _  link0m =   " LINK#0M¥r¥n¥0 " ;=   " LINK#0M¥r¥n¥0 " ;

t _  sett _  set =   " H=RECEIVE#¥r¥nP=E¥r¥n¥0 " ;=   " H=RECEIVE#¥r¥nP=E¥r¥n¥0 " ;

t _  endt _  end =   " END¥r¥n¥0 " ;=   " END¥r¥n¥0 " ;

}}

/*/*----------------------------------------------------------------------------*/*/

/*      HS/*      HS －－ MPXMPX 初期化後の初期化後の WAITWAIT処理処理         */         */

/*/*----------------------------------------------------------------------------*/*/

void rst _  wait (void)void rst _  wait (void)

{{

unsig ned int i ;unsig ned int i ;

for (i= 0 ; i<1000 ; i+ + ) ;for (i= 0 ; i<1000 ; i+ + ) ;

}}

/*/*--------------------------------------------------*/*/

/*      RS232C/*      RS232C 初期化処理初期化処理       */       */

/*/*--------------------------------------------------*/*/

void init232sub (void)void init232sub (void)

{{

info. stopbit  =  COM _  S1 ;info. stopbit  =  COM _  S1 ;

info. parity    =  COM _  PNONE ;info. parity    =  COM _  PNONE ;

info. databit  =  COM _  L8 ;info. databit  =  COM _  L8 ;

info. baud     =  COM _  B9600 ;info. baud     =  COM _  B9600 ;

if ((info.rbuf != 0)  ¦¦  (info.sbuf != 0))  {if ((info.rbuf != 0)  ¦¦  (info.sbuf != 0))  {

   free (info.rbuf) ;   free (info.rbuf) ;

   free (info.sbuf) ;   free (info.sbuf) ;

       }       }

info. flow =  COM_ FNONE ;info. flow =  COM_ FNONE ;

info. rbufsize =  RXBUFSIZE ;info. rbufsize =  RXBUFSIZE ;

info. sbufsize =  TXBUFSIZE ;info. sbufsize =  TXBUFSIZE ;
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info. rbuf =  malloc (RXBUFSIZE) ;info. rbuf =  malloc (RXBUFSIZE) ;

info. sbuf =  malloc (TXBUFSIZE) ;info. sbuf =  malloc (TXBUFSIZE) ;

if (! info.rbuf ¦¦ ! info.sbuf) {if (! info.rbuf ¦¦ ! info.sbuf) {

                printf (" ¥r¥nMemory Error ! !¥r¥n ") ;                printf (" ¥r¥nMemory Error ! !¥r¥n ") ;

                pc98comterm () ;                pc98comterm () ;

                exit (1) ;                exit (1) ;

}}

if (pc98cominit (&info) != 0) {if (pc98cominit (&info) != 0) {

                printf (" ¥r¥nRS232C Port Error ! !¥r¥n ") ;                printf (" ¥r¥nRS232C Port Error ! !¥r¥n ") ;

                pc98comterm () ;                pc98comterm () ;

                exit (1) ;                exit (1) ;

}}

}}

/*/*------------------------------------------------*/*/

/*       RS232C/*       RS232C 受信処理受信処理       */       */

/*/*------------------------------------------------*/*/

void recv _  rs232 (void)void recv _  rs232 (void)

{{

pc98comchkbuf (&bufinfo) ;pc98comchkbuf (&bufinfo) ;

if (bufinfo.rsize !=  0) {if (bufinfo.rsize !=  0) {

pc98comrecv (&buffer) ;pc98comrecv (&buffer) ;

wreccompar [rec_ cnt] =  buffer [0] ;wreccompar [rec_ cnt] =  buffer [0] ;

rec _  cnt++  ;rec _  cnt++  ;

 if (buffer [0] ==  0x0a) { if (buffer [0] ==  0x0a) {　 　 　 　 　　 　 　 　 　 /*/*------ CR CRコ ー ド 受信コ ー ド 受信  ------*/*/

wreccompar [rec_ cnt]  =  0x00 ;wreccompar [rec_ cnt]  =  0x00 ;

lf _  sw =  1 ;lf _  sw =  1 ;

}}

}}

}}
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/*/*------------------------------------------------*/*/

/*       RS232C/*       RS232C 送信処理送信処理       */       */

/*/*------------------------------------------------*/*/

void send _  rs232 (void)void send _  rs232 (void)

{{

out _  cnt =  0 ;out _  cnt =  0 ;

while (1)  {while (1)  {

if (out _  tb l [out_ cnt] = =  '¥0') {if (out _  tb l [out_ cnt] = =  '¥0') {

break ;break ;

}}

else {else {

 if (! pc98comgetstat (o_ stat)) { if (! pc98comgetstat (o_ stat)) {

if (o _  stat[0] & 0x0100) {if (o _  stat[0] & 0x0100) {

pc98comsend (out_ tb l [out_ cnt] ) ;pc98comsend (out_ tb l [out_ cnt] ) ;

out _  cnt+ +  ;out _  cnt+ +  ;

}}

}}

}}

if (stat ==  0) recv _  rs232 () ;if (stat ==  0) recv _  rs232 () ;

}}

}}

/*/*------------------------------------------------*/*/

/*         /*         　 　 主処理　 　 主処理               */               */

/*/*------------------------------------------------*/*/

void main ()void main ()

{{

unsig ned long  lp _  cnt ;unsig ned long  lp _  cnt ;

init232sub () ;init232sub () ;  /* /*------ RS232C RS232C初期化初期化  ------*/*/

set _  char () ;set _  char () ;  /* /*------  送信文字セ ッ ト送信文字セ ッ ト ------*/*/

/*/*------ LINK#OM LINK#OMコ マ ン ド に よ る 通信条件設定コ マ ン ド に よ る 通信条件設定    ------*/*/

printf (" ¥r¥nprintf (" ¥r¥n＊＊＊　＊＊＊　 HS-MPXHS-MPXを プ ロ グ ラ ム モ ー ド と す る 　 ＊＊＊を プ ロ グ ラ ム モ ー ド と す る 　 ＊＊＊¥r¥n" ) ;¥r¥n" ) ;

stat =  0 ;stat =  0 ;

error _  cnt=0;error _  cnt=0;

while (stat = =  0) {while (stat = =  0) {

strcpy (out _  tb l, t _  link0m) ;         /*strcpy (out _  tb l, t _  link0m) ;         /*------ LINK#OM LINK#OM　 送信　 送信  ------*/*/

lf _  sw =  rec _  cnt =  0 ;lf _  sw =  rec _  cnt =  0 ;

lp _  cnt =  0 ;lp _  cnt =  0 ;

send _  rs232 () ;send _  rs232 () ;

while (1)  {while (1)  { /*--- PROGRAM MODE /*--- PROGRAM MODE 返送待ち返送待ち  ---*/ ---*/

recv _  rs232 () ;recv _  rs232 () ;

if ((lf _  sw ==  1) ¦¦ (lp _  cnt >  90000)) {if ((lf _  sw ==  1) ¦¦ (lp _  cnt >  90000)) {
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wcstcompar =  " *** PROGRAM MODE *** ¥r¥n¥0 " ;wcstcompar =  " *** PROGRAM MODE *** ¥r¥n¥0 " ;

if (strcmp (wcstcompar , wreccompar) = =  0) {if (strcmp (wcstcompar , wreccompar) = =  0) {

stat =  1 ;stat =  1 ;

}}

break ;break ;

}}

lp _  cnt+ +  ;lp _  cnt+ +  ;

}}

if (stat = =  0) {if (stat = =  0) {

error _  cnt+ +  ;error _  cnt+ +  ;

if (error _  cnt >  5) {if (error _  cnt >  5) {

printf ( "¥r¥nError : HS-MPX return MSG¥r¥n " ) ;printf ( "¥r¥nError : HS-MPX return MSG¥r¥n " ) ;

pc98comterm () ;pc98comterm () ;

exit (1) ;exit (1) ;

}}

}}

else {else {  /* /*------  正常応答正常応答  ------*/*/

error _  cnt= 0 ;error _  cnt= 0 ;

break ;break ;

}}

}}

/*/*------  プ ロ グ ラ ム 条件送信プ ロ グ ラ ム 条件送信  ------*/*/

stat =  1 ;stat =  1 ;

strcpy (out _  tb l , t _  set ) ;strcpy (out _  tb l , t _  set ) ;

send _  rs232 () ;send _  rs232 () ;

/*/*------  プ ロ グ ラ ム モ ー ド 編集終了プ ロ グ ラ ム モ ー ド 編集終了  ------*/*/

stat =  0 ;stat =  0 ;

error _  cnt =  0 ;error _  cnt =  0 ;

while (stat = =  0) {while (stat = =  0) {

strcpy (out _  tb l , t _  end) ;           /*strcpy (out _  tb l , t _  end) ;           /*------ END  END 送信送信  ------*/*/

lf _  sw =  rec _  cnt =  0 ;lf _  sw =  rec _  cnt =  0 ;

lp _  cnt =  0 ;lp _  cnt =  0 ;

send _  rs232 () ;send _  rs232 () ;

while (1) {while (1) { /*/*------ PROGRAM END  PROGRAM END 返送待ち返送待ち   ------*/*/

recv _  rs232 () ;recv _  rs232 () ;

if ((lf _  sw ==  1) ¦¦ (lp _  cnt >  90000)) {if ((lf _  sw ==  1) ¦¦ (lp _  cnt >  90000)) {

wcstcompar =  " *** PROGRAM END *** ¥r¥n¥0 " ;wcstcompar =  " *** PROGRAM END *** ¥r¥n¥0 " ;

if (strcmp (wcstcompar,wreccompar) = =  0) {if (strcmp (wcstcompar,wreccompar) = =  0) {

stat =  1 ;stat =  1 ;

}}

break ;break ;

}}

lp_ cnt++  ;lp_ cnt++  ;

 } }
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 if (stat = =  0) { if (stat = =  0) {

error_ cnt++ ;error_ cnt++ ;

if(error_ cnt >  5) {if(error_ cnt >  5) {

printf ( "¥r¥nError : HS-MPX return MSG¥r¥n " ) ;printf ( "¥r¥nError : HS-MPX return MSG¥r¥n " ) ;

pc98comterm () ;pc98comterm () ;

exit (1) ;exit (1) ;

}}

}}

else {                        /*else {                        /*------  正常応答正常応答  ------*/*/

error _  cnt= 0 ;error _  cnt= 0 ;

break ;break ;

}}

}}

/*/*------  以下ポ ー リ ン グ 動作以下ポ ー リ ン グ 動作------*/*/

rst _  wait () ;rst _  wait () ;

printf ( "¥r¥n printf ( "¥r¥n ＊＊＊　 ポ ー リ ン グ 動作　 ＊＊＊＊＊＊　 ポ ー リ ン グ 動作　 ＊＊＊ ¥r¥n¥r¥n " ) ; ¥r¥n¥r¥n " ) ;

stat =  0 ;stat =  0 ;

lf _  sw =  rec _  cnt =  0lf _  sw =  rec _  cnt =  0

while (1) {while (1) {

recv _  rs232 () ;recv _  rs232 () ;

if (lf _  sw ==  1) {if (lf _  sw ==  1) {

wcstcompar =  " RECEIVE#¥0 " ;wcstcompar =  " RECEIVE#¥0 " ;

if (strncmp (wcstcompar , wreccompar , 8) ==  0) {if (strncmp (wcstcompar , wreccompar , 8) ==  0) {

wreccompar [0] =  wreccompar [8] ;wreccompar [0] =  wreccompar [8] ;

wreccompar [1] =  wreccompar [9] ;wreccompar [1] =  wreccompar [9] ;

wreccompar [2] =  0x0d ;wreccompar [2] =  0x0d ;

wreccompar [3] =  0x0a ;wreccompar [3] =  0x0a ;

wreccompar [4] =  0 ;wreccompar [4] =  0 ;

printf ( " RECEIVE CH : % s " , wreccompar) ;printf ( " RECEIVE CH : % s " , wreccompar) ;

lf _  sw =  rec _  cnt =  0 ;lf _  sw =  rec _  cnt =  0 ;

}}

else {else {

printf ( " RECEIVE DATA : % s " , wreccompar) ;printf ( " RECEIVE DATA : % s " , wreccompar) ;

lf _  sw =  rec _  cnt =  0 ;lf _  sw =  rec _  cnt =  0 ;

}}

}}

if (kbhit () ! =  0) {if (kbhit () ! =  0) {

g etch () ;g etch () ; /*/*------  何ら か の キ －で 終了何ら か の キ －で 終了  ------*/*/

printf ( " ¥r¥n printf ( " ¥r¥n ＊＊＊　 終了　 ＊＊＊＊＊＊　 終了　 ＊＊＊ ¥r¥n " ) ; ¥r¥n " ) ;

pc98comterm () ;pc98comterm () ;

exit (1) ;exit (1) ;

}}

}}

}}
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  第６ 章第６ 章　 ト ラ ブ ル シ ュ ー テ ィ ン グ　 ト ラ ブ ル シ ュ ー テ ィ ン グ

６ －１ 　 プ ロ グ ラ ム を 実行し て も 何も 動か な い６ －１ 　 プ ロ グ ラ ム を 実行し て も 何も 動か な い

６ －２ 　６ －２ 　 HS-MPXHS-MPX か ら 制御器へ の 応答が な いか ら 制御器へ の 応答が な い

こ の 章は、こ の 章は、HS-MPXHS-MPXシ リ ー ズ を 実際に シ ス テ ム に 組み込み、シ リ ー ズ を 実際に シ ス テ ム に 組み込み、ま た 、ま た 、購入後テ ス ト す る購入後テ ス ト す る

際に 生じ や す い ト ラ ブ ル の い く つ か を ま と め て い ま す 。際に 生じ や す い ト ラ ブ ル の い く つ か を ま と め て い ま す 。こ の 章に シ ス テ ム を ス ム －ズこ の 章に シ ス テ ム を ス ム －ズ

に 動作さ せ る ヒ ン ト が あ り ま す 。に 動作さ せ る ヒ ン ト が あ り ま す 。

チ ェ ッ クチ ェ ッ ク 11：： 制御器と制御器と HS-MPXHS-MPX が ハ ー ド 的に 接続さ れて い ま す か ？が ハ ー ド 的に 接続さ れて い ま す か ？

チ ェ ッ クチ ェ ッ ク 22：： 接続ケ ー ブ ル は 適切なも の が 使用さ れて い ま す か ？接続ケ ー ブ ル は 適切なも の が 使用さ れて い ま す か ？ (ｸﾛｽ (ｸﾛｽ／／ｽﾄﾚー ﾄ)ｽﾄﾚー ﾄ)

チ ェ ッ クチ ェ ッ ク 33：： 通信条件や モ ー ド の 設定が 一致し て い ま す か ？通信条件や モ ー ド の 設定が 一致し て い ま す か ？

確認方法確認方法：： 付属の付属の TERM WINTERM WIN を 立ち 上げ て 下さ い 。を 立ち 上げ て 下さ い 。

フ ァ ン ク シ ョ ン キ ー でフ ァ ン ク シ ョ ン キ ー で TERM WINTERM WIN の 通信条件を 設定し ま す 。の 通信条件を 設定し ま す 。

11stp , P= none , 8 le n g , 9 600 , N o rm a l , c le a r, Fu l l , L IN K # , CR+ LFstp , P= none , 8 le n g , 9 600 , N o rm a l , c le a r, Fu l l , L IN K # , CR+ LF

HS-MPXHS-MPX のの PROG SWPROG SW を 押し なが ら 電源を 投入し て く だ さ い 。を 押し なが ら 電源を 投入し て く だ さ い 。

*** PROGRAM MODE ****** PROGRAM MODE ***の 表示が 出ま す か ？の 表示が 出ま す か ？

出ない なら 接続、出ない なら 接続、 ケ ー ブ ル を 確認し て く だ さ い 。ケ ー ブ ル を 確認し て く だ さ い 。

メ ッ セ ー ジ が 返る なら 、メ ッ セ ー ジ が 返る なら 、 設定状況を 確認し て 下さ い 。設定状況を 確認し て 下さ い 。 必要なら 設定条必要なら 設定条

件を 変更し て 下さ い 。件を 変更し て 下さ い 。

チ ェ ッ クチ ェ ッ ク 11：： HS-MPXHS-MPX の 状態を 得る コ マ ン ド を 実行し て も 応答が 無い ？の 状態を 得る コ マ ン ド を 実行し て も 応答が 無い ？

通信条件は適正で す か 。通信条件は適正で す か 。 フ ロ ー 制御で 停止さ れて い ま せ ん か 。フ ロ ー 制御で 停止さ れて い ま せ ん か 。

チ ェ ッ クチ ェ ッ ク 22：： ス レ イ ブ か ら の デ ー タ が 来なく なっ た の で す か ？ス レ イ ブ か ら の デ ー タ が 来なく なっ た の で す か ？

HS-MPXHS-MPX の 状態を 読む コ マ ン ド を 実行し た 後で は あ り ま せ ん か 。の 状態を 読む コ マ ン ド を 実行し た 後で は あ り ま せ ん か 。

ラ イ ン 単位の 読み出し 、ラ イ ン 単位の 読み出し 、 指定長読み出し を し た 後で はあ り ま せ ん か 。指定長読み出し を し た 後で はあ り ま せ ん か 。

LINKLINK ＃＃nE nE LFCR   あ る い はあ る い は LINK#MI LINK#MI LFCR   で 送信可と し て 下さ い 。で 送信可と し て 下さ い 。
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６ －３ 　６ －３ 　 HS-MPXHS-MPX か ら 端末機器へ デ －タ が 送信さ れな いか ら 端末機器へ デ －タ が 送信さ れな い

６ －４ 　 デ －タ 最終文字が 端末機器へ 送信さ れ な い６ －４ 　 デ －タ 最終文字が 端末機器へ 送信さ れ な い

チ ェ ッ クチ ェ ッ ク 11：： 該当す る ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル へ の 接続切換は行わ れて い ま す か ？該当す る ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル へ の 接続切換は行わ れて い ま す か ？

他へ の 接続切換コ マ ン ド が 出て い ま せ ん か ？他へ の 接続切換コ マ ン ド が 出て い ま せ ん か ？

チ ェ ッ クチ ェ ッ ク 22：： ハー ド フ ロ ー 選択で ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル が フ ロ ー 制御で ビ ジ ー に なっハー ド フ ロ ー 選択で ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル が フ ロ ー 制御で ビ ジ ー に なっ

て い ま せ ん か ？て い ま せ ん か ？

フ ロ ー 選択なら 制御ラ イ ン の ケ ー ブ ル は適正で す か ？フ ロ ー 選択なら 制御ラ イ ン の ケ ー ブ ル は適正で す か ？

チ ェ ッ クチ ェ ッ ク 33：： XONXON//XOFFXOFF 選択で 端末機器が選択で 端末機器が XOFFXOFF を 出力し て い ま せ ん か ？を 出力し て い ま せ ん か ？

チ ェ ッ クチ ェ ッ ク 44：： JJコ マ ン ドコ マ ン ド ,d,dコ マ ン ドコ マ ン ド ,,メ モ リ 設定で 同報非選択に なっ て い ま せ ん か ？メ モ リ 設定で 同報非選択に なっ て い ま せ ん か ？

確認方法確認方法：： ？コ マ ン ド で 接続チ ャ ン ネ ル を 確認す る 。？コ マ ン ド で 接続チ ャ ン ネ ル を 確認す る 。

SSコ マ ン ド で 制御ラ イ ン 、コ マ ン ド で 制御ラ イ ン 、XONXON//XOFFXOFF状態、状態、II//JJ、、ee//dd 状態を 確認す る 。状態を 確認す る 。

チ ェ ッ クチ ェ ッ ク ：： デ ー タ の 最後の 文字がデ ー タ の 最後の 文字が  [L]  [L] で はない で す か ？で はない で す か ？

原　 　 因原　 　 因：： デ ー タ の 最後の 文字がデ ー タ の 最後の 文字が  [L] ( [L ]  (コ マ ン ド キ ー ワ ー ド 文字コ マ ン ド キ ー ワ ー ド 文字))の 場合、の 場合、

HS-MPXHS-MPX はそ の 文字が デ ー タ か コ マ ン ド か の 識別に 入り ま す 。はそ の 文字が デ ー タ か コ マ ン ド か の 識別に 入り ま す 。

こ の 為、こ の 為、  [L]  [L] はま だ デ ー タ と 見なさ ずはま だ デ ー タ と 見なさ ず HS-MPXHS-MPX内部に 保留さ れま す 。内部に 保留さ れま す 。

LINK#LINK# の 途中ま で の 一致で も 同様な現象と なり ま す 。の 途中ま で の 一致で も 同様な現象と なり ま す 。

対　 　 策対　 　 策 11：： デ ー タ 送信後、デ ー タ 送信後、 再度切換命令を 送信し ま す 。再度切換命令を 送信し ま す 。

100 PRINT #1,"LINK#2"100 PRINT #1,"LINK#2"

110 PRINT #1,"ABCDEFGHIJKL";110 PRINT #1,"ABCDEFGHIJKL";　 　　 　 BASICBASICで の プ ロ グ ラ ム 例で の プ ロ グ ラ ム 例

120 PRINT #1,"LINK#2"120 PRINT #1,"LINK#2"

こ の 例のこ の 例の 120120行の行の  [L]  [L] を 受信す る こ と でを 受信す る こ と で [LL][LL]と なり 、と なり 、最初の最初の  [L]  [L] はデ ーはデ ー

タ と 見なさ れチ ャ ン ネ ルタ と 見なさ れチ ャ ン ネ ル 22 へ 送信さ れま す 。へ 送信さ れま す 。

対　 　 策対　 　 策 22：： 命令監視タ イ マ 機能に タ イ マ 値を 設定し て 選択と し て 下さ い 。命令監視タ イ マ 機能に タ イ マ 値を 設定し て 選択と し て 下さ い 。

最後の最後の  [L]  [L] か ら 所定時間、か ら 所定時間、 次の キ ャ ラ ク タ を 受信し ない 場合はデ ー タ次の キ ャ ラ ク タ を 受信し ない 場合はデ ー タ

と 見なし ま す 。と 見なし ま す 。

補　 　 足補　 　 足：： ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の 受信及び コ マ ン ド 無効時はこ の 項は、ス レ イ ブ チ ャ ン ネ ル の 受信及び コ マ ン ド 無効時はこ の 項は、該当し ま該当し ま

せ ん 。せ ん 。
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６ －５ 　 シ ス テ ム が ロ ッ ク す る６ －５ 　 シ ス テ ム が ロ ッ ク す る

チ ェ ッ クチ ェ ッ ク 11：： 制御器ア プ リ ケ ー シ ョ ン プ ロ グ ラ ム の 虫の 可能性は？制御器ア プ リ ケ ー シ ョ ン プ ロ グ ラ ム の 虫の 可能性は？

比較的規則的に 発生す る 場合は、比較的規則的に 発生す る 場合は、制御プ ロ グ ラ ム の 特定シ ー ケ ン ス を制御プ ロ グ ラ ム の 特定シ ー ケ ン ス を

ご 確認下さ い 。ご 確認下さ い 。

チ ェ ッ クチ ェ ッ ク 22：： 使用環境の ノ イ ズ の 可能性は？使用環境の ノ イ ズ の 可能性は？

ACAC ラ イ ン か ら の 混入に よ る 暴走ラ イ ン か ら の 混入に よ る 暴走

RS232CRS232C ラ イ ン か ら の 混入に よ る デ ー タ 化けラ イ ン か ら の 混入に よ る デ ー タ 化け

無停電電源の 使用、無停電電源の 使用、 フ レ イ ム グ ラ ン ド を 取る 、フ レ イ ム グ ラ ン ド を 取る 、 ケ ー ブ ル を シ ー ル ド すケ ー ブ ル を シ ー ル ド す

る 、る 、 ACAC ラ イ ン に ノ イ ズ フ ィ ル タ を 入れる 等を 検討し て 下さ い 。ラ イ ン に ノ イ ズ フ ィ ル タ を 入れる 等を 検討し て 下さ い 。

チ ェ ッ クチ ェ ッ ク 33：： RS232CRS232C ラ イ ン の 延ばし 過ぎ ？ラ イ ン の 延ばし 過ぎ ？

機器間を 接続す る ケ ー ブ ル 長は、機器間を 接続す る ケ ー ブ ル 長は、なる べ く 短い も の を 使用す る 様に しなる べ く 短い も の を 使用す る 様に し

て 下さ い 。て 下さ い 。 特に 、特に 、 通信速度が 早い 場合で の 長い ケ ー ブ ル は、通信速度が 早い 場合で の 長い ケ ー ブ ル は、 ノ イ ズ 等ノ イ ズ 等

の 影響で デ ー タ 化け や 欠落が 発生す る 可能性が 有り ま す 。の 影響で デ ー タ 化け や 欠落が 発生す る 可能性が 有り ま す 。 115.2Kbps115.2Kbps

の 場合はの 場合は 3m3m 以下の ケ ー ブ ル を 使用し て 下さ い 。以下の ケ ー ブ ル を 使用し て 下さ い 。

チ ェ ッ クチ ェ ッ ク 44：： RS232CRS232C 端子の 未処理？端子の 未処理？

CTSCTS、、DSRDSR端子が 未処理の 機器で は不安定な動作に なる 可能性が あ り端子が 未処理の 機器で は不安定な動作に なる 可能性が あ り

ま す 。ま す 。
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６ －６ 　 チ ャ ン ネ ル 切換命令が 理解さ れ て い な い６ －６ 　 チ ャ ン ネ ル 切換命令が 理解さ れ て い な い

現　 　 象現　 　 象：： チ ャ ン ネ ル 切り 換え 命令を 出し た の に も 関わ ら ず 、チ ャ ン ネ ル 切り 換え 命令を 出し た の に も 関わ ら ず 、マ ス タ チ ャ ン ネ ルマ ス タ チ ャ ン ネ ル

に は以前接続さ れて い た チ ャ ン ネ ル の デ ー タ が 送信さ れる 。に は以前接続さ れて い た チ ャ ン ネ ル の デ ー タ が 送信さ れる 。

チ ェ ッ クチ ェ ッ ク ：： チ ャ ン ネ ル 切換と 入力デ ー タ が す れ違っ て い る こ と は考え ら れま せ んチ ャ ン ネ ル 切換と 入力デ ー タ が す れ違っ て い る こ と は考え ら れま せ ん

か ？か ？

原　 　 因原　 　 因：： 切換コ マ ン ド を 受信中で も マ ス タ チ ャ ン ネ ル へ の 送信は行わ れま す 。切換コ マ ン ド を 受信中で も マ ス タ チ ャ ン ネ ル へ の 送信は行わ れま す 。

切換と ほぼ同時に そ れま で 接続の ス レ イ ブ に 受信が あ る と そ の デ ー タ切換と ほぼ同時に そ れま で 接続の ス レ イ ブ に 受信が あ る と そ の デ ー タ

は制御器へ 送信さ れ、は制御器へ 送信さ れ、コ マ ン ド と す れ違い に 制御器は受信し て し ま いコ マ ン ド と す れ違い に 制御器は受信し て し ま い

ま す 。ま す 。 制御器で コ マ ン ド 送信後の 処理で の 最初の 受信は以前の 接続制御器で コ マ ン ド 送信後の 処理で の 最初の 受信は以前の 接続

チ ャ ン ネ ル か ら と 言う こ と に なり ま す 。チ ャ ン ネ ル か ら と 言う こ と に なり ま す 。

対　 　 策対　 　 策：： 切換前に マ ス タ へ の 送信停止切換前に マ ス タ へ の 送信停止 (LINK#0D)  (LINK#0D) を 行い 、を 行い 、制御器の 受信量を 確制御器の 受信量を 確

認し ま す 。認し ま す 。

受信が あ る 場合はそ れま で 接続し て い た 端末機器か ら の デ ー タ で す 。受信が あ る 場合はそ れま で 接続し て い た 端末機器か ら の デ ー タ で す 。

受信が 無い 場合受信が 無い 場合 ( (受信デ ー タ を 処理後受信デ ー タ を 処理後) ) 切換コ マ ン ド を 実行し ま す 。切換コ マ ン ド を 実行し ま す 。



7373

第７ 章　 ユ ー ザサポ ー ト の ご 案内第７ 章　 ユ ー ザサポ ー ト の ご 案内

  第７ 章第７ 章　 ユ ー ザ サ ポ ー ト の ご 案内　 ユ ー ザ サ ポ ー ト の ご 案内

ご 購入頂き ま し たご 購入頂き ま し た HS-MPXHS-MPXシ リ ー ズ に 関す る ご 質問シ リ ー ズ に 関す る ご 質問・・ ご 相談はご 相談は､､弊社ユ ー ザ サ ポ ー ト弊社ユ ー ザ サ ポ ー ト

課ま で お 問い 合わ せ 下さ い 。課ま で お 問い 合わ せ 下さ い 。

デ ー タ リ ン ク 株式会社　 　 ユ ー ザ サ ポ ー ト 課デ ー タ リ ン ク 株式会社　 　 ユ ー ザ サ ポ ー ト 課

　 Ｔ Ｅ Ｌ　 Ｔ Ｅ Ｌ ０ ４ －２ ９ ２ ４ －３ ８ ４ １０ ４ －２ ９ ２ ４ －３ ８ ４ １  ( (代代))

　 Ｆ Ａ Ｘ　 Ｆ Ａ Ｘ ０ ４ －２ ９ ２ ４ －３ ７ ９ １０ ４ －２ ９ ２ ４ －３ ７ ９ １

　 　 受付時間　　 　 受付時間　     月曜～金曜月曜～金曜 ( (祝祭日は 除く祝祭日は 除く ))

　　 　 　 Ａ Ｍ ９　 　 Ａ Ｍ ９ ：： ０ ０ ～１ ２０ ０ ～１ ２ ：： ０ ００ ０

　　 　 　 Ｐ Ｍ １　 　 Ｐ Ｍ １ ：： ０ ０ ～　 ５０ ０ ～　 ５ ：： ０ ００ ０

　　 E -m a i lE -m a i l s u p p o r t @ d a t a -l i n k . c o . j ps u p p o r t @ d a t a -l i n k . c o . j p
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付録．付録． TERMWIN TERMWIN ユ ー ザ ー ズ マ ニ ュ ア ルユ ー ザ ー ズ マ ニ ュ ア ル

１ 　 概　 要１ 　 概　 要

こ の マ ニ ュ ア ルこ の マ ニ ュ ア ル  ( (付録付録) ) は、は、 RS232CRS232C 簡易通信プ ロ グ ラ ム簡易通信プ ロ グ ラ ム TERM WINTERM WIN の 使用方法の 使用方法

に つ い て 説明し て い ま す 。に つ い て 説明し て い ま す 。

TERM WINTERM WINは、は、 キ ー ボ ー ド 入力デ ー タ のキ ー ボ ー ド 入力デ ー タ の RS232CRS232C ポ ー ト へ の 送信、ポ ー ト へ の 送信、 及び 画面表示、及び 画面表示、

RS232CRS232C ポ ー ト か ら の デ ー タ 受信、ポ ー ト か ら の デ ー タ 受信、 及び 画面表示を 行う プ ロ グ ラ ム で す 。及び 画面表示を 行う プ ロ グ ラ ム で す 。

TERM WINTERM WIN を 使用す る に 当た っ て 、を 使用す る に 当た っ て 、 Windows98Windows98 以上の以上の DOSDOS--VV パ ソ コ ン が 必要でパ ソ コ ン が 必要で

す 。す 。

ご 注意ご 注意 本プ ロ グ ラ ム は、本プ ロ グ ラ ム は、特定の 機種に よ る 動作確認の みを 行っ た サ ー ビ ス 品特定の 機種に よ る 動作確認の みを 行っ た サ ー ビ ス 品

で す の で 、で す の で 、 つ ぎ の 点に ご 注意の 上ご 使用く だ さ い 。つ ぎ の 点に ご 注意の 上ご 使用く だ さ い 。

◆プ ロ グ ラ ム の 開発に 当た っ て は、◆プ ロ グ ラ ム の 開発に 当た っ て は、DOSDOS//VV仕様機で の 動作を 前提に し仕様機で の 動作を 前提に し

　 て お り ま す が 、　 て お り ま す が 、 機種に よ っ て は動作し ない こ と も 考え ら れま す 。機種に よ っ て は動作し ない こ と も 考え ら れま す 。ここ

　 の よ う な場合で も 、　 の よ う な場合で も 、 弊社は保証い た し ま せ ん 。弊社は保証い た し ま せ ん 。

◆本プ ロ グ ラ ム は、◆本プ ロ グ ラ ム は、 使用者の 責任に お い て ご 使用く だ さ い 。使用者の 責任に お い て ご 使用く だ さ い 。 万一、万一、 ごご

　 利用に よ る 不利益や 損害が 生じ た 場合で も 、　 利用に よ る 不利益や 損害が 生じ た 場合で も 、弊社は責任を 負い か ね弊社は責任を 負い か ね

　 ま す 。　 ま す 。

◆本プ ロ グ ラ ム の コ ピ ー 、◆本プ ロ グ ラ ム の コ ピ ー 、 及び 配布は認め て お り ま せ ん 。及び 配布は認め て お り ま せ ん 。 コ ピ ー 、コ ピ ー 、 及及

　 び 配布は絶対に 行わ ない で く だ さ い 。　 び 配布は絶対に 行わ ない で く だ さ い 。
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２ 　２ 　 TERM WINTERM WIN デ ィ ス ク の 内容デ ィ ス ク の 内容

TERM WINTERM WIN デ ィ ス ク に は、デ ィ ス ク に は、 つ ぎ の フ ァ イ ル が 含ま れて い ま す 。つ ぎ の フ ァ イ ル が 含ま れて い ま す 。

３ 　 動作環境３ 　 動作環境

パ ソ コ ンパ ソ コ ン DOSDOS--VV パ ソ コ ンパ ソ コ ン

OSOS W indows98W indows98 以上以上

メ イ ン メ モ リメ イ ン メ モ リ 640K640K バ イ ト 以上バ イ ト 以上

４ 　 基本仕様４ 　 基本仕様

画面表示画面表示 カ ラ ーカ ラ ー・・モ ー ドモ ー ド

送信デ ー タ を 水色、送信デ ー タ を 水色、 受信デ ー タ を 白色で 表示し ま す 。受信デ ー タ を 白色で 表示し ま す 。

エ ラ ー 表示エ ラ ー 表示 通信条件の 不一致、通信条件の 不一致、 パ リ テ ィ エ ラ ー 等で 正常な受信がパ リ テ ィ エ ラ ー 等で 正常な受信が

行わ れない 場合は、行わ れない 場合は、 当該受信デ ー タ を ブ リ ン ク当該受信デ ー タ を ブ リ ン ク  ( (点滅点滅))

表示し ま す 。表示し ま す 。

バ ッ フ ァ 容量バ ッ フ ァ 容量 送信バ ッ フ ァ 、送信バ ッ フ ァ 、 受信バ ッ フ ァ 共に受信バ ッ フ ァ 共に 4K4K バ イ ト 。バ イ ト 。

Tw1220.exe： ア プリ ケ－ショ ン

解凍 Termw10.cnt： CNTフ ァ イ ル

Termw10.hlp： ヘルプ フ ァ イ ル

TermWin.exe： 実行フ ァ イ ル

TERMWIN.ini： 設定フ ァ イ ル

TERMWIN.stf： STFフ ァ イ ル
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５ 　 起動と 終了５ 　 起動と 終了

TERM WINTERM WIN の 起動の 起動

①① TERM WINTERM WIN デ ィ ス ク を パ ソ コ ン のデ ィ ス ク を パ ソ コ ン の CDCD ド ラ イ ブ に 挿入し ま す 。ド ラ イ ブ に 挿入し ま す 。

②② 保存先に 指定す る フ ォ ル ダ を 新規に 作成し 、保存先に 指定す る フ ォ ル ダ を 新規に 作成し 、 [Tw1220.exe]  [Tw1220.exe] を コ ピ －し ま す 。を コ ピ －し ま す 。

③③ [Tw1220.exe] [Tw1220.exe] を ダ ブ ル ク リ ッ ク し 、を ダ ブ ル ク リ ッ ク し 、解凍先に ②の フ ォ ル ダ を 指定す る と 、解凍先に ②の フ ォ ル ダ を 指定す る と 、５ つ の５ つ の

フ ァ イ ル が 表示さ れま す 。フ ァ イ ル が 表示さ れま す 。

④④ [TERMWIN.EXE] [TERMWIN.EXE] フ ァ イ ル ア イ コ ン を ダ ブ ル ク リ ッ ク し て 起動し ま す 。フ ァ イ ル ア イ コ ン を ダ ブ ル ク リ ッ ク し て 起動し ま す 。

⑤⑤ メ イ ン 画面が 表示さ れ、メ イ ン 画面が 表示さ れ、 使用可能な状態に なり ま す 。使用可能な状態に なり ま す 。

TERM WINTERM WIN の 終了の 終了

[F12] [F12] キ ー ま た は、キ ー ま た は、 右下の右下の  [Exit]  [Exit] ボ タ ン で 終了し ま す 。ボ タ ン で 終了し ま す 。
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６ 　 メ イ ン 画面６ 　 メ イ ン 画面

デ ー タ 表示領域デ ー タ 表示領域

制御制御 LEDLED

機能バ ー機能バ ー

送受信デ ー タ が 表示さ れま す 。送受信デ ー タ が 表示さ れま す 。

RTSRTS、、DTRDTR、、CTSCTS、、及び及び DSRDSR制御ラ イ ン の 状態が 表示さ れま す 。制御ラ イ ン の 状態が 表示さ れま す 。

TERM WINTERM WIN で は、で は、 フ ァ ン ク シ ョ ン キ ー にフ ァ ン ク シ ョ ン キ ー に  [ [通信速度の 変更通信速度の 変更]]

等の 各種機能が 割り 当て ら れて い ま す 。等の 各種機能が 割り 当て ら れて い ま す 。

機能バ ー 内の 四角は左か ら 順に機能バ ー 内の 四角は左か ら 順に  [F1]  [F1] キ ー ～キ ー ～ [F12]  [F12] キ ー に 対応キ ー に 対応

し て お り 、し て お り 、 各種機能や 通信速度等の 現在の 状態な ど を 表し て各種機能や 通信速度等の 現在の 状態な ど を 表し て

い ま す 。い ま す 。なお 、なお 、空白の 四角は、空白の 四角は、対応す る フ ァ ン ク シ ョ ン キ ー に対応す る フ ァ ン ク シ ョ ン キ ー に

何も 機能が 割り 当て ら れい ない こ と を 表し て い ま す 。何も 機能が 割り 当て ら れい ない こ と を 表し て い ま す 。

メ ニ ュ －バ －メ ニ ュ －バ － デ －タ 表示領域デ －タ 表示領域

制御制御 LEDLED 機能バ －機能バ －



付録　付録　 TERMWINTERMWINユ ー ザ ー ズ マ ニ ュ ア ルユ ー ザ ー ズ マ ニ ュ ア ル

7878

７ 　 各種機能７ 　 各種機能

ス ト ッ プ ビ ッ ト 長の 選択ス ト ッ プ ビ ッ ト 長の 選択 [ 2St op][ 2St op] ボ タ ンボ タ ン

ス ト ッ プ ビ ッ ト 長を 選択し ま す 。ス ト ッ プ ビ ッ ト 長を 選択し ま す 。

キ ーキ ー ：：  [ [F1F1] ] キ ーキ ー

ス ト ッ プ ビ ッ ト 長ス ト ッ プ ビ ッ ト 長 ：： 1 / 1 .5 / 21 / 1 .5 / 2 ( (ビ ッ トビ ッ ト ))

初期値初期値 ：： 22

パ リ テ ィ の 選択パ リ テ ィ の 選択 [ P=None][ P=None] ボ タ ンボ タ ン

パ リ テ ィ を 選択し ま す 。パ リ テ ィ を 選択し ま す 。

キ ーキ ー ：：  [F2]  [F2] キ ーキ ー

パリ テ ィパリ テ ィ ：：   nonenone  ((なしなし ))   / /   even even  ((偶数偶数) )   / /   oddodd  ((奇数奇数))

初期値初期値 ：： nonenone

デ ー タ 長の 選択デ ー タ 長の 選択 [ 8Len][ 8Len] ボ タ ンボ タ ン

デ ー タ 長を 選択し ま す 。デ ー タ 長を 選択し ま す 。

キ ーキ ー ：：  [F3]  [F3] キ ーキ ー

データ 長データ 長 ：： 7 / 87 / 8 ( (ビ ッ トビ ッ ト ))

初期値初期値 ：： 88

通信速度の 選択通信速度の 選択 [ 9600][ 9600] ボ タ ンボ タ ン

通信速度を 選択し ま す 。通信速度を 選択し ま す 。

キ ーキ ー ：：  [F4]  [F4] キ ーキ ー

通信速度通信速度 ：： 12001200//24002400//48004800//96009600//1920019200//2880028800//3840038400//5760057600//7680076800//115200115200

シ リ ア ル ポ －ト の 選択シ リ ア ル ポ －ト の 選択 [ Com1][ Com1] ボ タ ンボ タ ン

シ リ ア ル ポ －ト を 選択し ま す 。シ リ ア ル ポ －ト を 選択し ま す 。

キ ーキ ー ：：  [F5]  [F5] キ ーキ ー

初期値初期値 ：： Com1Com1
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送受信デ ー タ の 表示形式の 選択送受信デ ー タ の 表示形式の 選択 [ Nor ma l ][ Nor ma l ] ボ タ ンボ タ ン

送受信デ ー タ の 表示形式を 選択し ま す 。送受信デ ー タ の 表示形式を 選択し ま す 。

キ ーキ ー ：：  [F6] [F6]キ ーキ ー

表示形式表示形式 ：： normalnormal  ((キャ ラ ク タ 表示キャ ラ ク タ 表示) )   / /   hexhex  (16(16進数表示進数表示))

初期値初期値 ：： normalnormal

送信デ ー タ の 表示／非表示の 選択送信デ ー タ の 表示／非表示の 選択 [ Ful l ][ Fu l l ] ボ タ ンボ タ ン

送信デ ー タ の 表示／非表示を 選択し ま す 。送信デ ー タ の 表示／非表示を 選択し ま す 。

キ ーキ ー ：：  [F7]  [F7] キ ーキ ー

表示／非表示表示／非表示：： Full (Full (表示表示) / Half () / Half (非表示非表示))

初期値初期値 ：： FullFull

デ リ ミ タ コ ー ド の 選択デ リ ミ タ コ ー ド の 選択 [ CR+LF][ CR+LF] ボ タ ンボ タ ン

[Enter] [Enter] キ ー を 押下し た 時に 送出す る デ リ ミ タ コ ー ド を 選択し ま す 。キ ー を 押下し た 時に 送出す る デ リ ミ タ コ ー ド を 選択し ま す 。

キ ーキ ー ：：  [F8]  [F8] キ ーキ ー

デ リ ミ タ コ ー ドデ リ ミ タ コ ー ド ：： CR (0DhCR (0Dh の み送出の み送出) / CR+LF (0Dh) / CR+LF (0Dh とと 0Ah0Ah を 送出を 送出))

初期値初期値 ：： CR+LFCR+LF

デ ー タ 表示領域の ク リ アデ ー タ 表示領域の ク リ ア [ Cl ea r ][ Cl ea r ] ボ タ ンボ タ ン

デ ー タ 表示領域を ク リ ア し 、デ ー タ 表示領域を ク リ ア し 、 カ ー ソ ル を 表示領域左上隅に 移動し ま す 。カ ー ソ ル を 表示領域左上隅に 移動し ま す 。

キ ーキ ー ：：  [F9]  [F9] キ ーキ ー

※※ キ ー ボ ー ド 入力の 誤打を ク リ ア す る 機能で はあ り ま せ ん 。キ ー ボ ー ド 入力の 誤打を ク リ ア す る 機能で はあ り ま せ ん 。

コ マ ン ド キ ー ワ ー ド の 送出コ マ ン ド キ ー ワ ー ド の 送出 [LIK #][LIK #]ボ タ ンボ タ ン

[F8] [F8] キ ー を 押下す る 度に 　キ ー を 押下す る 度に 　 LINK#LINK#　 の 文字列を 送出し ま す 。　 の 文字列を 送出し ま す 。こ の 文字列は、こ の 文字列は、弊社製マ弊社製マ

ル チ プ レ ク サ の デ フ ォ ル ト の コ マ ン ド キ ー ワ ー ド で す 。ル チ プ レ ク サ の デ フ ォ ル ト の コ マ ン ド キ ー ワ ー ド で す 。

キ ーキ ー ：：  [F11]  [F11] キ ーキ ー

TERM WINTERM WIN の 終了の 終了 [ Ex i t ][ Ex i t ] ボ タ ンボ タ ン

本プ ロ グ ラ ム を 終了し ま す 。本プ ロ グ ラ ム を 終了し ま す 。

キ ーキ ー ：：  [F12]  [F12] キ ーキ ー
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固定文字列の 送出固定文字列の 送出

6464 バ イ ト の 固定文字列を 指定回数分送出す る こ と が 可能で す 。バ イ ト の 固定文字列を 指定回数分送出す る こ と が 可能で す 。

そ の 他、そ の 他、 送信間隔等も 指定で き ま す 。送信間隔等も 指定で き ま す 。

キ ーキ ー ：：  [Shift]  [Shift] キ ーキ ー   ＋＋ [F1]  [F1] キ ーキ ー

[[送信送信] ] ボ タ ン を ク リ ッ ク し 、ボ タ ン を ク リ ッ ク し 、 固定文字列の 送出を 開始し ま す 。固定文字列の 送出を 開始し ま す 。

固定文字列の 送出を 中止す る に は固定文字列の 送出を 中止す る に は [ESC]  [ESC] キ ー を 押下し ま す 。キ ー を 押下し ま す 。

RTSRTS ラ イ ン のラ イ ン の ON/OFFON/OFF 選択選択

[[ShiftShift] ] キ ーキ ー   ＋＋ [ [F2F2] ] キ ー を 押下する と 、キ ー を 押下する と 、 RTSRTSラ イ ン がラ イ ン が ONON//OFFOFF交互に 切り 替わり ま す。交互に 切り 替わり ま す。

キ ーキ ー ：：  [Shift]  [Shift] キ ーキ ー   ＋＋ [F2]  [F2] キ ーキ ー

初期値初期値 ：： ONON

DTRDTR ラ イ ン のラ イ ン の ON/OFFON/OFF 選択選択

[[ShiftShift] ] キ ーキ ー   ＋＋ [ [F3F3] ] キ ー を 押下する と 、キ ー を 押下する と 、DTRDTRラ イ ン がラ イ ン が ONON//OFFOFF交互に 切り 替わり ま す。交互に 切り 替わり ま す。

キ ーキ ー ：：  [Shift]  [Shift] キ ーキ ー   ＋＋ [F3]  [F3] キ ーキ ー

初期値初期値 ：： ONON

WPWP--0202--051118051118

RS232CRS232C 簡易通信プ ロ グ ラ ム簡易通信プ ロ グ ラ ム TERM WINTERM WIN

取扱説明書取扱説明書 ( (付録版付録版))

２ ０ ０ ５ 年１ １ 月　 第２ 版２ ０ ０ ５ 年１ １ 月　 第２ 版
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HS-MPXHS-MPX　　 取り 扱い 説明書　取り 扱い 説明書　 20072007年年1212月　 第月　 第44版版

製造、発売元　 デ ー タ リ ン ク 株式会社製造、発売元　 デ ー タ リ ン ク 株式会社

〒〒359-1118359-1118　 埼玉県所沢市け や き 台　 埼玉県所沢市け や き 台2-32-52-32-5

TEL04TEL04--29242924--38413841㈹　㈹　 FAX04FAX04--29242924--37913791

11 当社製品は、当社製品は、 当社規定の 社内評価を 経て 出荷さ れて お り ま す が 、当社規定の 社内評価を 経て 出荷さ れて お り ま す が 、保証期間内に 万一保証期間内に 万一

故障し た 場合、故障し た 場合、 無償に て 修理さ せ て い た だ き ま す 。無償に て 修理さ せ て い た だ き ま す 。 お 買い 求め い た だ い た 製品は、お 買い 求め い た だ い た 製品は、

受領後直ち に 梱包を 開け 、受領後直ち に 梱包を 開け 、 検収を お 願い 致し ま す 。検収を お 願い 致し ま す 。

デ ー タ リ ン ク 製品の 保証期間は、デ ー タ リ ン ク 製品の 保証期間は、 当社発送日よ り １ カ 年で す 。当社発送日よ り １ カ 年で す 。

保証期間は保証期間は､､製品貼付の シ リ ア ル ナ ン バ ー で 管理し て い ま す 。製品貼付の シ リ ア ル ナ ン バ ー で 管理し て い ま す 。

保証書はご ざ い ま せ ん 。保証書はご ざ い ま せ ん 。

なお 、なお 、 本製品の ハ ー ド ウ エ ア 部分の 修理に 限ら せ て い た だ き ま す 。本製品の ハ ー ド ウ エ ア 部分の 修理に 限ら せ て い た だ き ま す 。

22 本製品の 故障、本製品の 故障、 ま た はそ の 使用に よ っ て 生じ た 直接、ま た はそ の 使用に よ っ て 生じ た 直接、 間接の 障害に つ い て 、間接の 障害に つ い て 、 当社は当社は

そ の 責任を 負わ ない も の と し ま す 。そ の 責任を 負わ ない も の と し ま す 。

33 次の よ う な場合に は、次の よ う な場合に は、 保証期間内で も 有償修理に なり ま す 。保証期間内で も 有償修理に なり ま す 。

(1)(1) お 買い 上げ 後の 輸送、お 買い 上げ 後の 輸送、 移動時の 落下、移動時の 落下、 衝撃等で 生じ た 故障お よ び 損傷。衝撃等で 生じ た 故障お よ び 損傷。

(2)(2) ご 使用上の 誤り 、ご 使用上の 誤り 、 あ る い は改造、あ る い は改造、 修理に よ る 故障お よ び 損傷。修理に よ る 故障お よ び 損傷。

(3)(3) 火災、火災、地震、地震、落雷等の 災害、落雷等の 災害、あ る い は異常電圧など の 外部要因に 起因す る 故障あ る い は異常電圧など の 外部要因に 起因す る 故障

お よ び 損傷。お よ び 損傷。

(4)(4) 当社製品に 接続す る 当社以外の 機器に 起因す る 故障お よ び 損傷。当社製品に 接続す る 当社以外の 機器に 起因す る 故障お よ び 損傷。

44 無償保証期間経過後は有償に て 修理さ せ て い た だ き ま す 。無償保証期間経過後は有償に て 修理さ せ て い た だ き ま す 。補修用部品の 保有期間は補修用部品の 保有期間は

原則製造終了後原則製造終了後 55 年間で す 。年間で す 。

なお 、なお 、 こ の 期間内で あ っ て も 、こ の 期間内で あ っ て も 、 補修部品の 在庫切れ、補修部品の 在庫切れ、 部品メ ー カ の 製造中止など に部品メ ー カ の 製造中止など に

よ り 修理で き ない 場合が あ り ま す 。よ り 修理で き ない 場合が あ り ま す 。

55 次の よ う な場合有償で も 修理出来ない 時が あ り ま す 。次の よ う な場合有償で も 修理出来ない 時が あ り ま す 。 PCBPCB 基板全損、基板全損、 ICIC 全損など 、全損など 、

故障状態に よ り 修理価格が 新品価格を 上回る 場合。故障状態に よ り 修理価格が 新品価格を 上回る 場合。

66 製品故障の 場合、製品故障の 場合、 出張修理は致し て お り ま せ ん 。出張修理は致し て お り ま せ ん 。当社あ る い は販売店へ の 持ち 込み当社あ る い は販売店へ の 持ち 込み

修理と なり ま す 。修理と なり ま す 。

77 上記保証内容は、上記保証内容は、 日本国内に お い て の み有効で す 。日本国内に お い て の み有効で す 。

保証規定保証規定

ユ ー ザ サ ポ ー ト の ご 案内ユ ー ザ サ ポ ー ト の ご 案内

HS-MPXHS-MPXに 関する ご 質問、ご 相談は、ユ ー ザサ ポ ー ト 課ま で お 問い 合わせ下さ い 。に 関する ご 質問、ご 相談は、ユ ー ザサ ポ ー ト 課ま で お 問い 合わせ下さ い 。

デー タ リ ン ク 株式会社　 ユ ー ザサ ポ ー ト 課デー タ リ ン ク 株式会社　 ユ ー ザサ ポ ー ト 課

TEL04TEL04--29242924--38413841㈹　㈹　 FAX04FAX04--29242924--37913791

受付時間　 月曜～金曜受付時間　 月曜～金曜 ( (祝祭日は除く祝祭日は除く ))

AM9:00AM9:00～～PM12:00PM12:00　　  PM1:00 PM1:00～～PM5:00PM5:00


